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ปรัชญาของหลกัสูตร 

“เรียนรู้ตลอดชีวิต ดว้ยหลกัคิดวิจยั ผลิตงานสากลตามสมยั ใส่ใจสร้างสรรคส์งัคม”  
“ เรียนรู้ตลอดชีวิต” คือ ผูเ้รียนสามารถเขา้ใจศาสตร์พ้ืนฐานและขั้นสูงของวิศวกรรมเคร่ืองกล รวมถึงศาสตร์

พื้นฐานอ่ืน ๆ ท่ีเก่ียวขอ้งได ้เช่ือมโยงความรู้ใหเ้ขา้กนั มุ่งสู่การแกปั้ญหาอยา่งเขา้ใจและถูกตอ้ง  
“ด้วยหลักคิดวิจัย” คือ ผูเ้รียนมีหลกัการวิจยั มีความเขา้ใจว่าอะไรคือปัญหาท่ีควรแกไ้ขให้เกิดประโยชน์ยิ่งข้ึน 

และสามารถใชก้ระบวนการวิเคราะห์ใคร่ครวญด้วยวิธีการคน้ควา้วิจยั มีความสามารถเขา้ถึงเคร่ืองมือ ขอ้มูลและแหล่ง
ความรู้ดว้ยตนเองได ้

“ผลิตงานสากลตามสมัย” คือ ผูเ้รียนสามารถผลิตผลงานวิจยัท่ีประยกุตใ์หเ้ขา้กบัความรู้สมยัใหม่ในยคุท่ีมีการกา้ว
กระโดดทางเทคโนโลยี (Disruptive Technology) ผลงานท่ีผลิตตอ้งสร้างด้วยองค์ความรู้ท่ีเท่าทันการเปล่ียน แปลงของ
สงัคมโลก 

“ใส่ใจสร้างสรรค์สังคม” คือ คือ ผลงานและกระบวนการผลิตผลงานนั้นตอ้งเป็นไปอยา่งสร้างสรรค ์สามารถสร้าง
คุณประโยชนร์ะดบัชาติชาติและนานาชาติได ้ส่งเสริมความเป็นอยูท่ี่ดีของมนุษยแ์ละเป็นมิตรต่อส่ิงแวดลอ้ม 

ปรัชญาน้ีคือ แนวและวิถียดึร่วมของผูเ้รียนและบุคคลทุกคนท่ีเก่ียวขอ้งกบัหลกัสูตร  วิศวกรรมศาสตรมหาบณัฑิต
และปรัชญาดุษฎีบณัฑิต สาขาวิชาวิศวกรรมเคร่ืองกล ท่ีตอ้งเขา้ใจร่วมและตรงกนัในการดาํเนินงานในหลกัสูตร ซ่ึงปรัชญา
ของหลักสูตรมีความสอดคล้องกับปรัชญาการศึกษาของมหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์ซ่ึงเน้น  พิพัฒนาการนิยม 
(Progressivism) คือการพฒันาผูเ้รียนในทุกด้าน เพื่อให้พร้อมท่ีจะอยู่ในสังคมได้อย่างมีความสุข และปรับตวัได้ดีตาม
สถานการณ์ท่ีเปล่ียนไป โดยใชก้ระบวนการจดัการเรียนรู้เป็นเคร่ืองมือในการพฒันาผูเ้รียนโดยใหผู้เ้รียนเป็นศูนยก์ลางของ
การเรียนรู้ และพฒันาจากความตอ้งการของผูเ้รียน ผ่านกระบวนการแกปั้ญหาและคน้ควา้ดว้ยตนเอง กระบวนการท่ีตอ้ง ลง
มือปฏิบติัทั้งในและนอกห้องเรียน ซ่ึงจะนาํไปสู่การเรียนรู้ท่ีย ัง่ยนื และจากแนวคิดท่ีว่าการพฒันาคือการเปล่ียนแปลง การ
เรียนรู้จึงไม่ไดห้ยดุอยูเ่พียงภายในมหาวิทยาลยัแต่จะดาํเนินไปตลอดชีวิต การจดัการศึกษาของมหาวิทยาลยัจึงมุ่งเนน้ถึงการ
เรียนรู้ตลอดชีวิตดว้ยโดยเนน้การพฒันาหลกัสูตรดว้ยการจดัการศึกษาท่ีมุ่งเนน้ผลลพัธ์ (Outcome Based Education) และยึด
พระราชปณิธานของสมเด็จพระบรมราชชนก“ขอให้ถือประโยชน์ของเพื่อนมนุษยเ์ป็นกิจท่ีหน่ึง”เป็นแนวทางในการ
ดาํเนินการ 
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ผลลัพธ์การเรียนรู้ของหลักสูตร 
PLO 1   แสดงออกถึงการเป็นผูมี้คุณธรรม จริยธรรม มีความรับผดิชอบต่อตนเอง วชิาชีพ และสังคม โดยคาํนึงถึงประโยชน์

ของเพื่อนมนุษย ์
PLO 2   ประยกุตใ์ชค้วามรู้และทกัษะทางวิศวกรรมเคร่ืองกลในกระบวนการการวิจยัและแกปั้ญหาซบัซอ้นทาง

วิศวกรรมเคร่ืองกลได ้
PLO 3   สังเคราะห์ความรู้เพื่อสร้างผลงานวิจยัเชิงวชิาการในระดบันานาชาติ หรือผลงานวิจยัท่ีสามารถพฒันาต่อยอดเพ่ือ

การแข่งขนัเชิงพานิชยไ์ด ้
PLO 4   แสดงออกซ่ึงพฤติกรรมความเป็นผูน้าํ กลา้แสดงความคิดเห็นและทาํงานเป็นทีมได ้และใหค้าํปรึกษาเชิงวิชาการ

เบ้ืองตน้ได ้  
PLO 5   สามารถใชเ้ทคโนโลยสีารสนเทศในการถ่ายทอดความรู้ทางดา้นวิศวกรรมเคร่ืองกลดว้ยภาษาองักฤษอยา่งถูกตอ้ง 

ชดัเจน เขา้ใจง่าย 
 
 

โครงสร้างหลักสูตร 
แบบ 1.1 จํานวนหน่วยกิตรวม ตลอดหลกัสูตร     วทิยานิพนธ์ ไม่น้อยกว่า   48  หน่วยกิต 
แบบ 2.1 จํานวนหน่วยกิตรวม ตลอดหลกัสูตร        ไม่น้อยกว่า   48  หน่วยกิต 
แบบ 2.2 จํานวนหน่วยกิตรวม ตลอดหลกัสูตร        ไม่น้อยกว่า   78  หน่วยกิต 

1. หมวดวชิาบังคบั  12  หน่วยกิต 

216-701  สัมมนาเชิงปฏิบติัการวิจยัภาคอุตสาหกรรมปริญญาเอก  6(0-12-6) 
 Seminar and Industrial Research Training in Ph.D. Mechanical Engineering  
216-602 วธีิคณิตศาสตร์ในงานวิศวกรรม   3((3)-0-6) 
 Mathematical Methods in Engineering   
216-702 ระเบียบวิธีวิจยั  3((2)-2-5) 
 Research Methodology  

2. หมวดวชิาเลือก  108 หน่วยกิต 

1) กลุ่มวชิาคอมพวิเตอร์ช่วยออกแบบทางวศิวกรรมเคร่ืองกล 
216-611 ระเบียบวิธีไฟไนตดิ์ฟเฟอเรนซ์และไฟไนตโ์วลุม  3((2)-2-5) 
 Finite Difference and Finite Volume Method  
216-612 ระเบียบวิธีไฟไนตเ์อลิเมนต ์  3((2)-2-5) 
 Finite Element Method  
216-613 การโปรแกรมแบบจาํลองของระบบและสถานการณ์  3((2)-2-5) 
 Programming of System Modeling and Simulation  
2) กลุ่มวชิากลศาสตร์ประยกุต์และวสัดุ 
216-621 การสั่นสะเทือนทางกลขั้นสูง  3((3)-0-6) 
 Advanced Mechanical Vibrations  
216-622 กลศาสตร์วสัดุขั้นสูง 
 Advanced Mechanics of Materials  3((3)-0-6) 
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216-623 กลศาสตร์ของวสัดุประกอบ  3((3)-0-6) 
 Mechanics of Composite Materials  
3) กลุ่มวชิาอุณหพลศาสตร์และของไหล 
216-631 การถ่ายโอนความร้อนขั้นสูง  3((3)-0-6) 
 Advanced Heat Transfer  
216-632 กงัหนัก๊าซและการประยกุต ์  3((3)-0-6) 
 Gas Turbine and Application  
216-633 การเพิ่มความสามารถการถ่ายโอนความร้อน  3((3)-0-6) 
 Heat transfer Enhancement  
216-634 กลศาสตร์ของไหลขั้นสูง  3((3)-0-6) 
 Advanced Fluid Mechanics  
216-635 วธีิคาํนวณเชิงตวัเลขทางพลศาสตร์ของไหลขั้นสูง  3((2)-2-5) 
 Advanced Computational Fluid Dynamics  
216-636 วิศวกรรมศาสตร์และวิทยาศาสตร์ของแอโรซอล  3((3)-0-6) 
 Aerosol Science and Engineering  
216-637 วิศวกรรมการไหลของเจท็  3((3)-0-6) 
 Jet Flow Engineering 
4) กลุ่มวชิาพลังงาน 
216-641 การจดัการพลงังานในอาคาร  3((3)-0-6) 
 Energy Management in Buildings  
216-642 การจดัการพลงังานของอุตสาหกรรมในภาคใต ้  3((3)-0-6) 
 Industrial Energy Management in Southern Region  
216-643 พลงังานจากชีวมวลและการแปรรูป  3((3)-0-6) 
 Energy from Biomass and Conversion  
216-644 การเผาไหมข้ั้นสูง  3((3)-0-6) 
 Advanced Combustion  
216-645 วิศวกรรมการอบแหง้  3((3)-0-6) 
 Drying Engineering  
216-646 เช้ือเพลิงชีวภาพ  3((3)-0-6) 
 Biofuel  
216-647 วิศวกรรมกกัเก็บพลงังาน  3((3)-0-6) 
 Energy Storage Engineering 
5) กลุ่มวชิาหุ่นยนต์และระบบอัตโนมัติ 
216-651 หลกัวทิยาการหุ่นยนต ์  3((3)-0-6) 
 Principles of Robotics  
216-652 การควบคุมหุ่นยนต ์  3((3)-0-6) 
 Robot Control  
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216-653 การออกแบบระบบเมคาทรอนิกส์ขั้นสูง  3((3)-0-6) 

 Advanced Mechatronics System Design  
216-654 การติดต่อส่ือสารระหวา่งมนุษยก์บัหุ่นยนต ์  3((3)-0-6) 
 Human-Robot Interaction  
216-655 ระบบปฏิบติัการหุ่นยนต ์  3((3)-0-6) 
 Robot Operating System  
6) กลุ่มวชิาปัญญาประดษิฐ์ 
216-661 ระบบผูเ้ช่ียวชาญ  3((3)-0-6) 
 Expert Systems  
216-662 การออกแบบโครงข่ายประสาทและการควบคุมแบบตรรกศาสตร์คลุมเครือ   3((3)-0-6) 
 Neural Network Design and Fuzzy Logic Control  
216-663 การเรียนรู้ของเคร่ือง  3((3)-0-6) 
 Machine Learning  
7) กลุ่มวชิายานยนต์สมยัใหม่ 
216-671 ระบบขอ้มูลและควบคุมยานยนตไ์ฟฟ้า  3((3)-0-6) 
 Data and control systems for electric vehicle   
216-672 มอเตอร์ตน้กาํลงัยานยนตไ์ฟฟ้า ภาคการจาํลองแบบและการควบคุม 3((3)-0-6) 
 Motors for electrified-powertrain vehicles: modelling and controls.  
216-673 พลศาสตร์ยานยนต ์  3((3)-0-6) 
 Vehicle Dynamics  
216-674 การจดัการพลงังานในยานยนตไ์ฟฟ้าและยานยนตลู์กผสม  3((3)-0-6) 
 Energy management in electric vehicles and hybrid vehicles  
8) กลุ่มวชิาหัวข้อขั้นสูง 
216-681 หวัขอ้ขั้นสูงในสาขาวชิาวิศวกรรมเคร่ืองกล 1  3((3)-0-6) 
 Advanced Topics in Mechanical Engineering I  
216-682 หวัขอ้ขั้นสูงในสาขาวชิาวิศวกรรมเคร่ืองกล 2  3((3)-0-6) 
 Advanced Topics in Mechanical Engineering II  
216-683 หวัขอ้ขั้นสูงในสาขาวชิาวิศวกรรมเคร่ืองกล 3   3((2)-2-5) 
 dvanced Topics in Mechanical Engineering III  
216-684 หวัขอ้ขั้นสูงในสาขาวชิาวิศวกรรมเคร่ืองกล 4  3((2)-2-5) 
 Advanced Topics in Mechanical Engineering IV  

3. หมวดวชิาวทิยานิพนธ์  84  หน่วยกิต 

216-791 วทิยานิพนธ์  48(0-144-0) 
 Thesis  
216-792 วทิยานิพนธ์  36(0-108-0) 
 Thesis  
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แผนการศึกษาตลอดหลักสูตร 
 

แบบ 1 (1.1) 

ปีที ่1 
ภาคการศึกษาที ่1 
216-791  วทิยานิพนธ์ 36(0-108-0) 
 

ภาคการศึกษาที ่2 
216-791  วทิยานิพนธ์ 36(0-108-0) 
 

ปีที ่2   
ภาคการศึกษาที ่1 
216-791  วทิยานิพนธ์ 36(0-108-0) 
 

ภาคการศึกษาที ่2 
216-791  วทิยานิพนธ์ 36(0-108-0) 
 

ปีที ่3  
ภาคการศึกษาที ่1 
216-791  วทิยานิพนธ์ 36(0-108-0) 
 

ภาคการศึกษาที ่2 
216-791  วทิยานิพนธ์ 36(0-108-0) 
 

 

แบบ 2 (2.1)  

ปีที ่1 
ภาคการศึกษาที ่1 
216-6xx  วชิาเลือก  3  หน่วยกิต 
216-6xx  วชิาเลือก 3  หน่วยกิต 
xxx-xxx  วชิาเลือก 3  หน่วยกิต 
216-701  สมัมนาเชิงปฏิบติัการวิจยัภาคอุตสาหกรรมปริญญาเอก 6(0-12-6) 

ภาคการศึกษาที ่2 
216-6xx  วชิาเลือก 3  หน่วยกิต 
216-792  วทิยานิพนธ์  36(0-108-0)  
216-701  สัมมนาเชิงปฏิบติัการวิจยัภาคอุตสาหกรรมปริญญาเอก 6(0-12-6) 
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ปีที ่2 
ภาคการศึกษาที ่1 
216-792  วทิยานิพนธ์   36(0-108-0)  
216-701  สมัมนาเชิงปฏิบติัการวิจยัภาคอุตสาหกรรมปริญญาเอก 6(0-12-6)  

ภาคการศึกษาที ่2 
216-792  วทิยานิพนธ์  36(0-108-0)  
216-701 สัมมนาเชิงปฏิบติัการวิจยัภาคอุตสาหกรรมปริญญาเอก  6(0-12-6) 
 

ปีที ่3  
ภาคการศึกษาที ่1 
216-792  วทิยานิพนธ์  36(0-108-0)  
216-701  สมัมนาเชิงปฏิบติัการวิจยัภาคอุตสาหกรรมปริญญาเอก   6(0-12-6)  

ภาคการศึกษาที ่2 
216-792  วทิยานิพนธ์  36(0-108-0)  
216-701 สัมมนาเชิงปฏิบติัการวิจยัภาคอุตสาหกรรมปริญญาเอก 6(0-12-6)  
  

 
 

แบบ 2 (2.2) 

ปีที ่1   
ภาคการศึกษาที ่1 
216-602  วธีิคณิตศาสตร์ในงานวิศวกรรม 3((3)-0-6) 
216-702  ระเบียบวธีิวิจยั 3((2)-2-5) 
216-6xx  วชิาเลือก 3 หน่วยกิต 
216-701  สมัมนาเชิงปฏิบติัการวิจยัภาคอุตสาหกรรมปริญญาเอก 6(0-12-6)  

ภาคการศึกษาที ่2 
216-6xx  วชิาเลือก 3  หน่วยกิต 
216-6xx  วชิาเลือก 3  หน่วยกิต 
216-791  วทิยานิพนธ์  48(0-144-0) 
216-701  สัมมนาเชิงปฏิบติัการวิจยัภาคอุตสาหกรรมปริญญาเอก  6(0-12-6)  
 

ปีที ่2 
ภาคการศึกษาที ่1 
216-6xx  วชิาเลือก 3  หน่วยกิต 
216-6xx  วชิาเลือก 3  หน่วยกิต 
216-791  วทิยานิพนธ์   48(0-144-0) 
216-701  สมัมนาเชิงปฏิบติัการวิจยัภาคอุตสาหกรรมปริญญาเอก  6(0-12-6)  
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ภาคการศึกษาที ่2 
216-6xx  วชิาเลือก 3  หน่วยกิต 
xxx-xxx  วชิาเลือก 3  หน่วยกิต 
216-791  วทิยานิพนธ์   48(0-144-0) 
216-701  สัมมนาเชิงปฏิบติัการวิจยัภาคอุตสาหกรรมปริญญาเอก)  6(0-12-6)  
 

ปีที ่3   
ภาคการศึกษาที ่1 
216-791  วทิยานิพนธ์   48(0-144-0) 
xxx-xxx   วชิาเลือก 3  หน่วยกิต 
216-701  สมัมนาเชิงปฏิบติัการวิจยัภาคอุตสาหกรรมปริญญาเอก 6(0-12-6) 
  

ภาคการศึกษาที ่2 
216-791  วทิยานิพนธ์   48(0-144-0) 
216-701  สัมมนาเชิงปฏิบติัการวิจยัภาคอุตสาหกรรมปริญญาเอก  6(0-12-6)  
 

ปีที ่4 
ภาคการศึกษาที ่1 
219-791  วทิยานิพนธ์  48(0-144-0)  
ภาคการศึกษาที ่2 
216-791  วทิยานิพนธ์   48(0-144-0) 
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คาํอธิบายรายวชิา 
 

หลักสูตรวศิวกรรมศาสตรมหาบัณฑิต  สาขาวชิาวศิวกรรมเคร่ืองกล 
1. หมวดวชิาบังคบั 
 

216-602 วธีิคณิตศาสตร์ในงานวศิวกรรม 3((3)-0-6) 
 Mathematical Methods in Engineer ing  
 ระเบียบวิธีสําหรับผลเฉลยของสมการอนุพนัธ์สามญัอนัดบัหน่ึงและอนัดบัสอง การเปล่ียนรูปแบบลาปลาซ           
ผลเฉลยอนุกรม ระเบียบวิธีสาํหรับผลเฉลยของสมการอนุพนัธ์ยอ่ยอนัดบัหน่ึงและอนัดบัสอง การแยกตวัแปรและอนุกรมฟู
เรียร์ การเปล่ียนรูปแบบฟูเรียร์ เมตริกซ์ แคลคูลสัของอนุพนัธ์เวกเตอร์ การวิเคราะห์เชิงซ้อน การประยุกตค์ณิตศาสตร์กบั
โจทยปั์ญหาทางวิศวกรรม 
 Methods of solution of first and second order ordinary differential equations; Laplace transforms, series 
solutions; methods of solution of first and second order partial differential equations; separation of variables and Fourier 
series; Fourier transforms; matrices; vector differential calculus; complex analysis; applications of mathematics to 
problems in engineering 
 
216-701 สัมมนาเชิงปฏบัิตกิารวจิยัภาคอุตสาหกรรมปริญญาเอก 6(0-12-6) 
 Seminar  and Industr ial Research Training in Ph.D. Mechanical Engineer ing 
 ทัศนศึกษาอุตสาหกรรมในพ้ืนท่ี  ทักษะสืบคน้ขอ้มูลผลงานวิชาการสิทธิบัตร คน้หาหัวขอ้การวิจยัร่วมกับ
ภาคอุตสาหกรรม สัมมนาอบรมเชิงปฏิบติัการ ร่วมฝึกงานระยะสั้นกบัภาคอุตสาหกรรม  การแลกเปล่ียนเรียนรู้เทคโนโลยี
ใหม่ การจดัประชุมแลกเปล่ียนวิชาการภายในหลกัสูตร การจดัการทรัพยสิ์นทางปัญญาจากงานวิจยั การถ่ายทอดเทคโนโลยี
สู่ภาค อุตสาหกรรม ทกัษะการบ่มเพาะการเป็นผูป้ระกอบการ  
 Industrial site visit in local area; data searching seeking and joint research with industrial part; participation 
and industrial in house training; understanding in intellectual property from research work and technology transfer; 
organizing for internal conference in the department; attending and training on incubation of entrepreneur 
 
 

216-702 ระเบียบวธีิวจิัย 3((2)-2-5) 
 Research Methodology  
 ความหมาย วตัถุประสงคข์องการวิจยั ขอบเขตการวิจยั การกาํหนดปัญหา การทบทวนวรรณกรรมท่ีเก่ียวขอ้ง 
การกาํหนดขอ้จาํกดัและต่อยอดงานวิจยัท่ีสูงข้ึน วิธีวิจยั วิธีการทางสถิติสําหรับการวิจยั การวิเคราะห์ สังเคราะห์ และแปร
ผล การนาํเสนอผลงานวิจยั การเขียนโครงการวิจยัและการเขียนรายงานวิจยั จรรยาบรรณในงานวิจยั           
 Definition, research objectives, scope of research, defining problems, literature review, research gap analysis, 
identify the enhanced research problem, research method; statistical method for research, analysis, synthesis and 
interpretation of data; research presentation; research proposal and report writing; ethics in research 
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2. หมวดวชิาเลือก 
กลุ่มวชิาคอมพวิเตอร์ช่วยออกแบบทางวศิวกรรมเคร่ืองกล 
216-611 ระเบียบวธีิไฟไนต์ดฟิเฟอเรนซ์และไฟไนต์โวลุม 3((2)-2-5) 
 Finite Difference and Finite Volume Method  
 ความรู้พ้ืนฐานเก่ียวกบัไฟไนตดิ์ฟเฟอเรนซ์และไฟไนตโ์วลุ่ม สมการอนุพนัธ์ยอ่ย (PDE) ท่ีใชใ้นการแกปั้ญหา 
วิธีการหาคาํตอบด้วยระเบียบวิธีเชิงตวัเลขของปัญหาทางพลศาสตร์ของไหล กลศาสตร์ของแข็งและความร้อน การใช้
โปรแกรมคอมพิวเตอร์เบ้ืองตน้ 
 Fundamentals of finite difference and finite volume methods; partial differential equation (PDE) for solving 
the problems; the method for solving solutions of fluid dynamics; solid mechanics and thermal problems; the basic of 
using computer program 
 

216-612 ระเบียบวธีิไฟไนต์เอลิเมนต์ 3((2)-2-5) 
 Finite Element Method  
 พื้นฐานทางดา้นทฤษฎีและแนวความคิดเก่ียวกบัระเบียบวิธีไฟไนตเ์อลิเมนต ์การใชว้ิธีการต่าง ๆ  ในการสร้าง
รูปแบบของระเบียบวิธีไฟไนตเ์อลิเมนต ์วิธีการโดยตรง วิธีการเหวดเตด-เรซซิดวล วธีิการแปรผนั การแกปั้ญหาการเปล่ียน
รูปเน่ืองจากความเคน้ ชนิดของปัญหาแบบไม่เชิงเส้นของกลศาสตร์ของแข็ง วิธีการแกส้มการของระบบแบบไม่เชิงเส้น 
แนะนาํโปรแกรมคอมพิวเตอร์ท่ีเก่ียวขอ้ง 
 Theoretical and conceptual basis for the finite element method; finite element formulation using various 
techniques; direct approach, method of weighted residual and variational approaches; application to stress deformation 
problems; types of nonlinearities solid mechanics; methods of solving a nonlinear system of equations, solution steps of 
nonlinear finite element analysis ; introduction to finite element software 
 

216-613 การโปรแกรมแบบจําลองของระบบและสถานการณ์ 3((2)-2-5) 
 Programming of System Modeling and Simulation  
 การเขียนโปรแกรมเพ่ือการหาสภาวะของระบบท่ีมีสภาวะหลายโดเมน การใช้งานโปรแกรมเพื่อการเขียน
แบบจาํลองระบบทางไฟฟ้า ระบบเชิงกล ระบบเมคาทรอนิคส์และระบบพลงังานความร้อน โดยเน้นระบบท่ีมีปฏิสัมพนัธ์
ระหวา่งกนั 
 Programming for state-determination of multi-domain system state; using software for modeling of electrical, 
mechanical, mechatronics, and thermal energy domains, and emphasis on multi-domain interaction 
  

กลุ่มวชิากลศาสตร์ประยุกต์และวสัดุ 
216-621 การส่ันสะเทือนทางกลขั้นสูง 3((3)-0-6) 
 Advanced Mechanical Vibrations  
 รายวชิาเรียนก่อน: วชิาเก่ียวกับการส่ันสะเทือนเชิงกลในระดับปริญญาตรี 
 Prerequisite: Related subject to mechanical vibrations in bachelor  program   
 ทฤษฎีการแกว่งขนาดเล็กของระบบดิสคริทไทซดซ่ึ์งมีมิติภาพสูง การตั้งสมการการเคล่ือนท่ีโดยการใชส้มการ
ลากรองและโดยการใชส้ัมประสิทธ์ิอินฟลูเอนซ์ การหาค่าความถ่ีธรรมชาติและโหมดโดยวิธีการเชิงตวัเลข ลกัษณะการสั่น
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แบบธรรมชาติและการสั่นแบบบงัคบั การใชม้โนทศัน์ของระบบยอ่ยมาประกอบกนัเป็นระบบใหญ่โดยเทคนิคอิมพีแดนซ์ 
ทฤษฎีการแกวง่ขนาดเลก็ของระบบต่อเน่ือง สมการของเลิฟสาํหรับเปลือกบาง  
 Theory of small oscillations of discrete or discretized systems of high dimensional; formulation of equations of 
motion using Lagrange's equation and influence coefficients; natural frequencies and modes; numerical methods; free 
vibrations and forced vibration characteristics; assembly of large systems from subsystems concepts by impedance 
techniques; Theory of small oscillations of continuous systems; Love's equations for thin shells 
 

216-622 กลศาสตร์วสัดุขั้นสูง 3((3)-0-6) 
 Advanced Mechanics of Mater ials   
 รายวชิาเรียนก่อน: วชิาเก่ียวกับกลศาสตร์วสัดุในระดบัปริญญาตรี 
 Prerequisite: Related subject to mechanics of Mater ial in bachelor  program 
 ความเคน้และความเครียดระนาบปัญหาความเคน้ 2 มิติ และ 3 มิติ การกระจายของคล่ืนความเคน้ในวสัดุยดืหยุน่ 
ความสัมพนัธ์ของความเคน้และความเครียดในช่วงพลาสติก การประยกุตท์ฤษฎีพลาสติกซิต้ีกบัการข้ึนรูปช้ินงานและขจดั
วสัดุส่วนเกิน ทฤษฎีวิบติัต่าง ๆ ใน 3 มิติ การใชห้ลกัของพลงังานในการวิเคราะห์การแตกหัก สนามความเคน้ท่ีปลายรอย
แตก โซนพลาสติกท่ีปลายรอยแตก การแตกหักเน่ืองจากความลา้ การออกแบบเพื่อป้องกนัการแตกหัก การวิเคราะห์ความ
เคน้ของผนงับาง 
 Plane stress and plane strain on two-dimensional and three-dimensional  problems; stress wave propagation in 
elastic solid media; applications of plasticity theory to metal forming and removal; three-dimension theories of failure; 
energy approach analysis of fracture mechanics; stress field in the vicinity of crack tip; crack tip plastic zone; Fatigue 
fracture; design components against fracture; stresses in plate and shell 
 

216-623 กลศาสตร์ของวสัดุประกอบ 3((3)-0-6) 
 Mechanics of Composite Mater ials  
 รายวชิาเรียนก่อน: วชิาเก่ียวกับกลศาสตร์วสัดุในระดบัปริญญาตรี 
 Prerequisite: Related subject to mechanics of mater ial in bachelor  program   
 คุณสมบติัและกลศาสตร์ของวสัดุประกอบแบบเป็นขั้นเสริมแรงดว้ยเส้นใย ทฤษฎีการซ้อนกนัเป็นชั้นเชิงแบบ
ฉบับ กลศาสตร์จุลภาคของวสัดุประกอบเสริมแรงดว้ยเส้นใย ความแข็งแกร่ง ความแข็งแรง กระบวนการผลิตและการ
ทดสอบ ความเคน้เน่ืองจากภาระทางความร้อน การออกแบบวเิคราะห์ดว้ยโปรแกรมคอมพวิเตอร์ 
 Properties and mechanics of fibrous laminated composites; classical lamination theory; micromechanics, 
stiffness and strength; fabrication and testing; thermal stresses; design, analysis, and computerized implementation 
 

กลุ่มวชิาอุณหพลศาสตร์และของไหล 
216-631 การถ่ายโอนความร้อนขั้นสูง 3((3)-0-6) 
 Advanced Heat Transfer   
 รายวชิาเรียนก่อน: วชิาเก่ียวกับการถ่ายโอนความร้อนระดบัปริญญาตรี 
 Prerequisite: Related subject to heat transfer  in bachelor  program 
 ปัญหาค่าขอบเขตและอนุกรมฟูเรียร์ เทคนิคการแยกตวัแปรสําหรับปัญหาการนาํความร้อน คาํตอบของสมการ
การนาํความร้อนสําหรับตวักลางก่ึงอนันต ์และตวักลางอนันต ์ ทฤษฎีดูฮาเมล ทฤษฎีของฟังกช์นัของกรีน ทฤษฎีของการ
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แปลงลาปลาซ การไหลและทฤษฎีชั้นขอบเขต การเคล่ือนท่ีของความร้อนในการไหล การพาความร้อนชนิดอิสระและ
บงัคบัในการไหลแบบราบเรียบและป่ันป่วนทั้งการไหลภายนอกและภายใน การพาความร้อนโดยการควบแน่นและการ
เดือด การออกแบบเคร่ืองแลกเปล่ียนความร้อน กฎการแผ่รังสี คุณลกัษณะวตัถุดาํและวตัถุจริง หลกัการแลกเปล่ียนพลงังาน
และตวัประกอบทางเรขาคณิต การแลกเปล่ียนพลงังานในภาชนะเทาเม่ือไม่มีก๊าซบรรจุ การวิเคราะห์ระบบ nongray ของ 
non-diffuse การส่งผา่นพลงังานในตวักลางท่ีดูดกลืนและแผ่รังสี อุปกรณ์การแผรั่งสี วิธีคาํนวณเชิงตวัเลขสาํหรับปัญหาการ
ถ่ายโอนความร้อน 
 Boundary value problems and Fourier’s series; separation of variables method for heat conduction; solution of 
heat equation for semi-infinite and infinite domains; use of duhamel theorem; use of Green’s function; use of Laplace 
transform; fluid flow and boundary-layer theory; the transport of heat in fluid flow; free and forced convection in laminar 
and turbulent flow; internal and external flow; condensation and boiling heat transfer; heat exchanger design; thermal 
radiation laws; characteristics of black and real bodies; energy exchange concepts and geometric factors; energy exchange 
in gray enclosures without gases; nongray of non-diffuse system analysis; energy transfer in absorbing and emitting 
media; radiation equipment; numerical method 
 
216-632 กังหันก๊าซและการประยุกต์ 3((3)-0-6) 
 Gas Turbine and Application  
 รายวชิาเรียนก่อน: วชิาเก่ียวกับอุณหพลศาสตร์ระดบัปริญญาตรี 
 Prerequisite: Related subject to thermodynamics in bachelor  program 
 หลกัการอุณหพลศาสตร์ พลศาสตร์ของไหลท่ีใชใ้นการวิเคราะห์ และออกแบบวฏัจกัรกงัหนัก๊าซ  ส่วนประกอบ
และระบบท่ีประยกุตใ์ชก้บัโรงจกัร ยานยนตแ์ละอากาศยาน 
 Principles of thermodynamics, fluid dynamics utilized in analyses and designs of gas-turbine cycles; components 
and systems for power plant; automotive and aircraft applications 
 

216-633 การเพิม่ความสามารถการถ่ายโอนความร้อน 3((3)-0-6) 
 Heat Transfer  Enhancement  
 รายวชิาเรียนก่อน: วชิาเก่ียวกับการถ่ายโอนความร้อนในระดับปริญญาตรี 
 Prerequisite: Related subject to heat transfer  in bachelor  program     
 แนะนาํเก่ียวกบัการเพ่ิมความสามารถในการถ่ายโอนความร้อน เทคนิคการเพิ่มความสามารถในการถ่ายโอน 
ความร้อนแบบแอคทีฟและแพสสีฟ แนวคิดทัว่ไปและนิยามต่าง ๆ ของการถ่ายโอนความร้อน ชั้นขอบเขตของความเร็วและ
ชั้นขอบเขตของอุณหภูมิ การไหลแบบราบเรียบและการไหลแบบป่ันป่วนในท่อ และช่องแคบ ความดนัลด สัมประสิทธ์ิ
ความเสียดทาน สัมประสิทธ์ิการถ่ายโอนความร้อนในท่อ วิธีเชิงทดลองเก่ียวกบัการเพิ่มความสามารถในการถ่ายโอนความ
ร้อนสําหรับการไหลภายในท่อ การติดตั้งเคร่ืองมือ การวดัอุณหภูมิและความดนั ขอ้มูลและการประมวลผลขอ้มูล การหา
อตัราส่วนการเพิ่มความสามารถการถ่ายโอนความร้อนโดยรวม เกณฑข์องสมรรถนะ 
 Introduction to heat transfer enhancement; active and passive heat transfer enhancement techniques; general 
concepts and definitions for heat transfer; hydrodynamic and thermal boundary layers; laminar and turbulent flow in pipes 
and channels; pressure drop; friction factor; heat transfer coefficient in pipes; experimental method for heat transfer 
enhancement in pipes; experimental set-up; measurement of temperature and pressure; data and data processing; 
determination of overall heat transfer enhancement ratio; performance criterion 
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216-634 กลศาสตร์ของไหลขั้นสูง 3((3)-0-6) 
 Advanced Fluid Mechanics  
 รายวชิาเรียนก่อน: วชิาเก่ียวกับกลศาสตร์ของไหลในระดบัปริญญาตรี 
 Prerequisite: Related subject to fluid mechanics in bachelor  program 
 ปรากฎการณ์ของการไหลแบบเฉือน ลาํของไหล การไหลหลงัวตัถุ และการไหลแบบแยกจากผิว การไหลแบบ
ลอ้มรอบและจาํกดัดว้ยผนงั  พื้นฐานของการควบคุมการไหล การควบคุมการไหลแบบพาสซีฟและแอคทีฟ การประยกุตใ์ช้
การควบคุมการไหล แนะนาํการไหลหลายสถานะ การไหลเกิดปฏิกริริยา และการไหลหมุนวน อากาศพลศาสตร์บนยานยนต ์
การเกิดเสียงรบกวน การไหลในเคร่ืองจกัรกลของไหล การไหลของของไหลระดบัไมโครนาโน 
 henomena of shear flows, jets, wakes and separated flows, Wall-bounded and confined flows, fundamental of 
flow control, Passive and active flow control, applications for flow control, introduction to multiphase flows, reacting 
flows and vortex flows, vehicle aerodynamics, noise, turbomachinery flows, micro-nano fluid flows 
  
216-635 วธีิการคาํนวณเชิงตัวเลขทางพลศาสตร์ของไหลขั้นสูง 3((2)-2-5) 
 Advanced Computational Fluid Dynamics   
 การออกแบบโมเดลของปัญหา แบบ 2 มิติ และ 3 มิติ คุณภาพกริด โมเดลของการไหลแบบป่ันป่วนและวิธีการ
วดัของไหลแบบป่ันป่วน ตวัแปรท่ีมีผลต่อการลู่เขา้ของคาํตอบ การไหลแบบคงตวัและแบบไม่คงตวั การไหลแบบอดัตวั 
การไหลหลายสถานะ ขอบเขตเชิงสมการกาํหนดโดยผูใ้ช ้ปัญหาแบบกริดเคล่ือนท่ีและกริดยดืหยุน่ได ้ปัญหาของการไหล
แบบป่ันป่วน ปัญหาของการเผาไหม ้
 Modeling for 2-dimensional and 3-dimensional problems, grid quality; turbulence model and measurement; 
effectiveness factor for divergence of solutions; steady flow and unsteady flow, compressible flow, multiphase flow, user 
defined function (UDF); movable and flexible grid problems, turbulent flow problems, combustion problems 
 

216-636 วศิวกรรมศาสตร์และวทิยาศาสตร์ของแอโรซอล  3((3)-0-6) 
 Aerosol Science and Engineer ing  
 ความรู้พื้นฐานของแอโรซอล กลศาสตร์ของอนุภาคขั้นพื้นฐาน การเคล่ือนท่ีแบบบราวเนียนและการแพร่กระจาย 
การระเหยและการควบแน่น การจบัเป็นกอ้น การกรองอนุภาคโดยใชไ้ซโคลนและตวักรองแบบเส้นใย  
 Fundamentals of aerosol science; elementary particle mechanics; Brownian motion and diffusion; evaporation 
and condensation; coagulation; filtration using cyclone and fiber filter  
 

216-637 วศิวกรรมการไหลของเจท็ 3((3)-0-6) 
 Jet Flow Engineer ing  
 พื้นฐานของการไหลแบบเจ็ท เจ็ทอิสระ เจ็ทผนงั เจ็ทไหลเกาะติดผนงั เจ็ทไหลปะทะผนงั ความเสถียรของเจ็ท 
การเกิดการสั่นของลาํเจ็ท การผสมของเจ็ทและการควบคุมการไหล การประยุกต์การผสมและการแพร่ของเจ็ทอิสระ การ
ประยุกต์ของเจ็ทไหลปะทะ เจ็ทท่ีไหลดว้ยความเร็วสูง เจ็ทท่ีมีสองสถานะ การศึกษาการไหลของเจ็ทดว้ยการทดลองและ
การจาํลองการไหล แนะนาํการประยกุตใ์ชใ้นงานวิศวกรรม 
 Fundamental of jet flow; free jet flow; wall jet flow; jet flow attached on wall; stability of jet flow; oscillation 
in jet flow; mixing in jet flow and flow control; application of mixing and diffusion in free jet flow; application of 
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impinging jet; high speed jet flow; two-phase jet flows; experimental and numerical studies of jet flow; introduction to 
engineering applications    
 

กลุ่มวชิาพลงังาน 
216-641 การจดัการพลังงานในอาคาร 3((3)-0-6) 
 Energy Management in Buildings  
 การทาํความเยน็สบายและไซโครเมตรี คุณภาพอากาศ และการแลกเปล่ียนอากาศ ความตอ้งการใชง้าน การใช้
ประโยชน์ เคร่ืองใชใ้นอาคารและความตอ้งการพลงังาน ภาระความร้อนของอาคารและแปรเปล่ียนกบัเวลา ความร้อนจาก
แสงอาทิตยแ์ละการบงัเงา การวดัและควบคุมพลงังาน เคร่ืองมือวดัและควบคุม 
 Comfort cooling and psychrometry; air quality and air change building utility, facility and energy requirement; 
building energy load and thermal dynamics; solar heat gain and shading; measurement and control of energy; instrument-
tation for measurement and control 
 
 

216-642 การจดัการพลังงานของอุตสาหกรรมในภาคใต้ 3((3)-0-6) 
 Industr ial Energy Management in Southern Region  
 การวิเคราะห์ตน้ทุนพลงังานต่อหน่วยผลิตภณัฑ์ การจดัการเพื่อลดพลงังานต่อ หน่วยผลิตภณัฑ์ การวิเคราะห์
และการจดัการพลงังานในอุตสาหกรรมยางพารา ยางแผ่น  ยางแท่ง และผลิตภณัฑ์จากยางพารา การวิเคราะห์และการจดั
การพลงังานในอุตสาหกรรมอาหารทะเล การแปรรูป การแช่แขง็ และการใหค้วามร้อน การวิเคราะห์และการจดัการพลงังาน
ในอุตสาหกรรมสกดันํ้ามนัปาลม์ดิบ การเพ่ิมมูลค่าวตัถุดิบท่ีเหลือจากสกดันํ้ ามนัปาลม์ 
 Analysis of energy costs per unit of products; management for energy saving per unit of products; energy 
analysis and management in rubber industry: rubber sheets, rubber blocks and rubber products; energy analysis and 
management in seafood industry: processing, freezing and heating; energy analysis and management in palm oil 
extraction industry; adding value for waste from palm oil extraction 
 
216-643 พลังงานจากชีวมวลและการแปรรูป 3((3)-0-6) 
 Energy from Biomass and Conversion  
 ศกัยภาพของชีวมวลท่ีจะใชเ้ป็นพลงังาน แหล่งชีวมวล การผลิตชีวมวล ชนิดและปัญหาในการนาํชีวมวลมาใช ้
การแปรรูปชีวมวลโดยกระบวนการความร้อน การสันดาปโดยตรง การเปล่ียนชีวมวลเป็นก๊าซเช้ือเพลิง กระบวนการไพโร
ไรซิส การผลิตพลงังานระดบักาํลงัผลิตสูงจากชีวมวล     การแปรรูปชีวมวลโดยกระบวนการชีววิทยา การยอ่ยสลายแบบไม่
ใชอ้ากาศและผลิตเอทิล-แอลกอฮอล ์ การผลิตก๊าซชีวภาพในอุตสาหกรรมและการควบคุมมลภาวะ การใชน้ํ้ ามนัพืชเป็น
เช้ือเพลิง การใชชี้วมวลเดินเคร่ืองยนตแ์บบกงัหนัก๊าซ 
 Potential of biomass as an energy source; biomass resource, biomass production, forms of biomass and 
problems in recovering of biomass; thermal conversion; direct combustion, gasification, pyrolysis, large scale power 
production from biomass; biological conversion; anaerobic digestion, ethanol production and industrial biogas production 
and pollution control; plant-derived oil as an energy source; operation of gas turbine on biomass fuels 
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216-644 การเผาไหม้ขั้นสูง 3((3)-0-6) 
 Advanced Combustion  
 ลกัษณะทางกายภาพและเคมีของปรากฏการณ์การเผาไหม ้การจาํแนกเปลวไฟ การวดัความเร็วเปลวไฟแบบ
ราบเรียบ องคป์ระกอบท่ีมีอิทธิพลต่อความเร็วของการเผาไหม ้ทฤษฎีของการแพร่กระจายของเปลวไฟ ความสามารถใน
การติดไฟ ลกัษณะทางเคมีและสมดุลทางเคมี ปฏิกิริยาลูกโซ่ การคาํนวณและการวดัอุณหภูมิเปลวไฟ การแพร่ของเปลวไฟ 
เช้ือเพลิง การฉีดเป็นฝอยละอองและการระเหยของเช้ือเพลิงเหลว ทฤษฎีของการจุดระเบิด เสถียรภาพและประสิทธิภาพการ
เผาไหม ้การใชโ้ปรแกรมจาํลองปรากฏการณ์ทางเคมีการเผาไหม ้
 Physical and chemical aspects of basic combustion phenomena; classification of flames; measurement of 
laminar flame speed; factors influencing burning velocity; theory of flame propagation; flammability; chemical aspects; 
chemical equilibrium; chain reactions; calculation and measurement of flame temperature; diffusion flames; fuels; 
atomization and evaporation of liquid fuels; theories of ignition, stability and combustion efficiency, Programming to 
simulate chemical reaction of combustion 
 

216-645 วศิวกรรมการอบแห้ง 3((3)-0-6) 
 Drying Engineer ing   
 ทฤษฎีการอบแห้ง ความช้ืนในก๊าซและของแข็ง ไอโซเทอมความช้ืน  สหสัมพัทธ์ของความช้ืนสมดุล 
คุณลกัษณะของเส้นกราฟการแหง้ เส้นกราฟจุดวิกฤต การอบแหง้ผลผลิตทางการเกษตรโดยใชล้มร้อน สมดุลความร้อนและ
สมดุลมวลในกระบวนการอบแห้งแบบแบทซ์และการอบแห้งแบบต่อเน่ือง ประเภทของตู้อบแห้ง แนวทางการเพ่ิม
สมรรถนะและประสิทธิภาพของตูอ้บแหง้ ออพติไมเซชัน่การใชพ้ลงังานในการอบแหง้   
 Theory of drying; moisture in gases and solids; moisture isotherm; correlation of moisture-equilibrium data; 
characteristic drying curve; critical-point curve; drying of agricultural products by heated air; heat and mass balances in 
batch and continuous drying process; types of dryer, enhancement techniques for performance and efficiency of dryers;  
energy optimization in drying 
 

216-646 เช้ือเพลิงชีวภาพ 3((3)-0-6) 
 Biofuel  
 สถานการณ์พลงังานทดแทนของประเทศไทยและปัญหาพลงังาน ความเป็นมาของไบโอดีเซลจากนํ้ ามนัพืช 
ชนิดของเช้ือเพลิงชีวภาพ ไบโอดีเซล ไพโรไลซิสออยล ์เอทานอล แก๊สโซฮอลดี์โซฮอล เทคโนโลยกีารผลิตไบโอดีเซล การ
ประยกุตใ์ชไ้บโอดีเซล การวิเคราะห์คุณสมบติัทางเช้ือเพลิงชีวภาพ พ้ืนฐานเคร่ืองยนตท่ี์ใชไ้บโอดีเซล การวิเคราะห์ไอเสีย
ของเคร่ืองยนตท่ี์ใชไ้บโอดีเซล 
 Thailand alternative energy situation and energy problems; history of vegetable oil-based diesel fuels; types of 
biofuels: biodiesel, ethanol, gasohol, diesohol, pyrolysis oil; application of biofuel production; analysis of fuel properties; 
basics of diesel engines and diesel fuels; exhaust emissions 
 

216-647 วศิวกรรมกักเก็บพลังงาน 3((3)-0-6) 
 Energy Storage Engineer ing  
 หลกัการการกกัเก็บพลงังาน การกกัเก็บพลงังานความร้อน ตวักลางท่ีใชก้กัเก็บพลงังานความร้อน การกกัเก็บ
พลงังานไฟฟ้า เซลลเ์ช้ือเพลิง การสูญเสียพลงังานระหวา่งการกกัเกบ็ การออกแบบระบบกกัเกบ็พลงังาน การประยกุตใ์ช ้
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 Principles of energy storage; heat storage; media of heat storage; electrical energy storage; fuel cell; energy 
losses during storage; design of heat storage; applications 
 

กลุ่มวชิาหุ่นยนต์และระบบอัตโนมตั ิ
216-651 หลักวทิยาการหุ่นยนต์ 3((3)-0-6) 
 Pr inciples of Robotics  
 ประวติัและการประยกุตใ์ชง้านหุ่นยนต ์รูปแบบของหุ่นยนต ์การกาํหนดพิกดัและการเปล่ียนแปลงของวตัถุใน
สามมิติ สมการคิเนมาติกแบบไปหน้าและแบบผกผนัของหุ่นยนต์ การวางแผนงานและการเคล่ือนท่ี การจาํลองและ
โปรแกรมหุ่นยนตแ์บบออฟไลน ์
 History and applications of robots; robot configurations; spatial descriptions and transformations of objects in 
three-dimensional space; forward and inverse manipulator kinematics; task and trajectory planning; simulation and off-
line programming 
 

216-652 การควบคุมหุ่นยนต์ 3((3)-0-6) 
 Robot Control  
 รายวชิาเรียนก่อน:  วชิาเกีย่วกับหลกัวทิยาการหุ่นยนต์                                    
 Prerequisite: Related subject to pr inciples of robotics  
 พลศาสตร์และการควบคุมการทํางานของหุ่นยนต์ เมทริกซ์จาโคเบียนของความเร็วและแรงแบบสถิตย ์
ความสัมพนัธ์ของความเร่งเชิงเส้นและความเร่งเชิงมุม พลศาสตร์ของตวัทาํงานของหุ่นยนต์ การออกแบบกลไลของตวั
ทาํงาน การควบคุมแบบเชิงเสน้และแบบไม่เป็นเชิงเสน้ การควบคุมแรงของตวัทาํงาน 
 Dynamics and control of robot manipulators; Jacobian matrix relating velocities and static forces; linear and 
angular acceleration relationships; manipulator dynamics; manipulator mechanism design; linear and nonlinear control; 
force control of manipulators 
 

216-653 การออกแบบระบบเมคาทรอนิกส์ขั้นสูง 3((3)-0-6) 
 Advanced Mechatronics System Design  
 แนะนาํระบบเมคาทรอนิกส์และระบบปัญญาประดิษฐ์ แบบจาํลองและการจาํลอง ระบบงานจริง เซนเซอร์และ
ทรานสดิวเซอร์สมยัใหม่ อุปกรณ์ตวัทาํงาน ระบบสมองกลฝังตวั ระบบควบคุมอจัฉริยะสาํหรับระบบเชิงเส้นและไม่เป็นเชิง
เส้น ทิศทางการพฒันาเมคาทรอนิกส์และเทคโนโลยีนวตักรรมท่ีเก่ียวขอ้งในอนาคต กรณีศึกษาด้านการสาธิตและการ
ทดลองระบบเมคาทรอนิกส์ 
 Introduction to mechatronics and artificial intelligence; modeling and simulation of real systems; modern 
sensors and transducers; actuating devices; embedded system; intelligent control systems for linear and nonlinear systems; 
trends in mechatronics applications and related technology innovation; case study: mechatronics demonstrations and 
experiments 
 

216-654 การตดิต่อส่ือสารระหว่างมนุษย์กับหุ่นยนต์ 3((3)-0-6) 
 Human-Robot Interaction  
 การแนะนาํการติดต่อส่ือสารระหว่างมนุษยก์บัหุ่นยนต ์องคป์ระกอบของมนุษยแ์ละโมเดลทางคณิตศาสตร์ของ
มนุษย ์การออกแบบการติดต่อส่ือสารระหว่างมนุษยแ์ละหุ่นยนต ์ทฤษฎีเบ้ืองตน้และการออกแบบอลักอริทึม พื้นฐานของ



16 
 
การเขียนโปรแกรมการควบคุมหุ่นยนตส์ําหรับการติดต่อส่ือสารระหว่างมนุษยแ์ละหุ่นยนต ์การรวบรวม การวิเคราะห์ การ
ประเมินผลขอ้มูล การนาํเสนอขอ้มูล กรณีศึกษาทดลองการติดต่อส่ือสารระหวา่งมนุษยก์บัหุ่นยนต ์
 Introduction to human-robot interaction; human factors and human mathematical model; human-robot 
interaction design; human-robot interface; aasic theory and design robotic control algorithms for human-robot interaction; 
foundations of computer and robotics interface programming; data gathering; data analysis; data evaluation; data 
interpretation; data presentation; case study: human-Robot Interaction demonstrations and experiments 
 

216-655 ระบบปฏบัิตกิารหุ่นยนต์ 3((3)-0-6) 
 Robot Operating System  
 ระบบปฏิบติัการหุ่นยนต ์คาํสั่งพื้นฐานบนระบบปฏิบติัการ แนวคิดของรอส โหนด หวัขอ้ การรับส่งขอ้มูล ชุด
ไฟล ์การคาํนวณเส้นทางและการนาํทาง สแลม การเขา้ใจเสียง การสังเคราะห์เสียง การมองเห็นของหุ่นยนต ์การควบคุม
ฐานหุ่นยนต ์การควบคุมมอเตอร์เซอร์โว 
 Robot operating system; basic commands; ROS concept; node; topic; subscript; package; stack; navigation; 
path planning; SLAM; speech recognition; speech synthesis; robot vision; base control; servo motor control 
 

กลุ่มวชิาปัญญาประดษิฐ์ 
216-661 ระบบผู้ เช่ียวชาญ 3((3)-0-6) 
 Exper t Systems  
 รายวชิาเรียนก่อน: วชิาเก่ียวกบัการเขยีนโปรแกรมคอมพวิเตอร์ในระดบัปริญญาตรี     
 Prerequisite: Related subject to computer  programming in bachelor  program 
 เคร่ืองมือสร้างระบบผูเ้ช่ียวชาญ การบรรจุความรู้ในระบบผูเ้ช่ียวชาญ การใหเ้หตุผลภายใตภ้าวะไม่แน่นอน การ
ออกแบบและสร้างระบบผูเ้ช่ียวชาญ การถ่ายความรู้จากผูเ้ช่ียวชาญสู่การออกแบบระบบผูเ้ช่ียวชาญ การทดสอบและ
ประเมินระบบผูเ้ช่ียวชาญ 
 Expert system tools; knowledge representation in expert systems; reasoning under uncertainty; designing and 
building an expert system; expertise transfer for expert system design; testing and evaluating of expert systems 
 

216-662 การออกแบบโครงข่ายประสาทและการควบคุมแบบตรรกศาสตร์คลุมเครือ 3((3)-0-6) 
 Neural Network Design and Fuzzy Logic Control  
 การออกแบบโครงข่ายประสาท สถาปัตยกรรมของโครงข่ายประสาท กฎการเรียนรู้เปอร์เซปตรอน การเรียนรู้ท่ี
มีการดูแลของเฮเบียน สมรรถนะและสมรรถนะท่ีดีท่ีสุด การเรียนรู้ของวิโดร์ฮอฟ การเรียนรู้แบบแพร่กลบั การควบคุมแบบ
ฟัซซีโลจิก ทฤษฎีฟัซซีเซท  การพัฒนารูปแบบฟัซซี  ระบบควบคุมแบบฟัซซี ดีฟัซซิฟิเคชัน  และการประยุกต์ทาง
วศิวกรรมศาสตร์ 
 Neural network design; neural networks architecture; perception learning rule; supervised Hebbian learning; 
performance and performance optimization; Widrow-Hoff learning; back propagation; fuzzy logic control; fuzzy set 
theory; fuzzy logic control; developing fuzzy models; defuzzification; engineering application 
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216-663 การเรียนรู้ของเคร่ือง 3((3)-0-6) 
 Machine Learning  
 ขั้นตอนการเตรียมขอ้มูล เอกลกัษณ์เด่น การกรองเอกลกัษณ์ ขอ้มูลเชิงสถิติ ทฤษฎีบทเบยส์ การเรียนรู้ของ
โปรแกรม การจดจาํ การคดัแยก สมการพหุนาม ปัญญาประดิษฐ ์การเรียนรู้เชิงลึก โครงข่ายใยประสาท ระบบการผลิตแบบ
อตัโนมติั อตุสาหกรรม 4.0 
 Pre-processing; feature; feature extraction; static; Bayes theorem; machine learning; recognition; 
classification; polynomial equation; artificial intelligence; deep learning; neural network; automation of production; 
industry 4.0 
 

กลุ่มวชิายานยนต์สมยัใหม่ 
216-671 ระบบข้อมูลและควบคุมยานยนต์ไฟฟ้า 3((3)-0-6) 
 Data and control systems for  electr ic vehicle  
 ระบบจดัเก็บขอ้มูล อุปกรณ์ตรวจรู้ และ ระบบควบคุม การควบคุมยานยนตส์มยัใหม่ ทบทวนพ้ืนฐานทฤษฎีทาง
ไฟฟ้าและอิเล็กทรอนิกส์ อุปกรณ์ทรานซิสเตอร์ เกท ทฤษฎีเครือข่ายยานยนต์ ยานยนต์ท่ีมีระบบควบคุมอตัโนมติัและ
ระบบส่ือสาร อุปกรณ์ตรวจรู้ อุปกรณ์ขบั ระบบขบัเคล่ือนกาํลงัไฟฟ้าและระบบเสริมในยานยนต์ไฟฟ้า ระบบควบคุม
กาํลงัไฟฟ้า ความรู้เก่ียวกบัเครือข่ายและการส่ือสารในยานยนตไ์ฟฟ้าสมยัใหม่ 
 Data acquisition; sensors, and control systems of modern electric vehicles; board spectrum of control systems; 
a review of electrical and electronics, transistors, gates; vehicle network theory, vehicle embedded controllers and 
communications protocols; sensors, actuators, electric drive or electric assist vehicles; electrical power control, networks 
and communications in modern automotive systems 
 

216-672 มอเตอร์ต้นกําลังยานยนต์ไฟฟ้า ภาคการจาํลองแบบและการควบคุม 3((3)-0-6) 
 Motors for  electr ified-power train vehicles: modelling and controls  
 แนะนาํมอเตอร์ชนิดต่าง ๆ ตน้กาํลงัขบัเคล่ือนยานยนตไ์ฟฟ้า การจาํลองแบบและการควบคุมมอเตอร์ตน้กาํลงั
ทั้ งกระแสตรงและมอเตอร์กระแสสลบัในอุตสาหกรรมยานยนต์แหล่งพลงังานไฟฟ้าชนิดแบตเตอร่ี เซลล์เช้ือเพลิง และ
แหล่งพลงังานไฟฟ้าชนิดผสม 
 Introduction to tractive motors for propelling electric vehicles; modelling and controls most off-the-shelf 
motors in automotive applications; modelling and controls of DC motors and AC motors; important motor parameters, 
and specific applications in hybrid, battery, and fuel-cell electric vehicles 
 

216-673 พลศาสตร์ยานยนต์ 3((3)-0-6) 
 Vehicle dynamics  
 การวิเคราะห์ แรง การเคล่ือนท่ี อากาศพลศาสตร์ กลไกของระบบส่งกาํลงั ระบบช่วงล่าง  ระบบบงัคบัเล้ียว ลอ้
ยาง ระบบกนัสะเทือน การวิเคราะห์การเคล่ือนท่ีในหลายองศาอิสระ การพฒันาตน้แบบทางคณิตศาสตร์ของยานยนตเ์พื่อ
การควบคุม การวิเคราะห์ การสั่นสะเทือนในยานยนต ์ แนะนาํอุปกรณ์ท่ีใชใ้นการตรวจวดัและทดสอบการสั่นสะเทือน และ
การควบคุมและลดการสัน่สะเทือนภายในยานยนต ์
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 Kinematics and kinetics of vehicle; aerodynamics; suspension system;  steering system; tires and wheels; 
vibration; multi-degree of freedom; mathematical modelling of vehicle control system; vibration analysis in vehicle; 
equipment and vibration measuring; control and optimization of vehicle system 
 
216-674 การจดัการพลังงานในยานยนต์ไฟฟ้าและยานยนต์ลูกผสม 3((3)-0-6) 
 Energy management in electr ic vehicles and hybr id vehicles  
 การจดัการพลงังานและกาํลงัไฟฟ้า รูปแบบของระบบขบัเคล่ือน ระบบจ่ายพลงังานไฟฟ้าแบบ ต่าง ๆ เซลล์
เช้ือเพลิง แบตเตอร่ี ระบบจดัการแบตเตอร่ี ระบบประจุไฟฟ้า เคร่ืองแปลงกระแสและความต่างศกัยไ์ฟฟ้า การประยุกตใ์ชก้
ริดอฉัริยะ และการประเมินประสิทธิภาพของยานยนต ์เพ่ือการเปรียบเทียบ 
 Energy and power management in hybrid and electric vehicles; drivetrain topology; overview of energy 
storage systems, fuel-cell stack, battery, battery management; charging management; battery charging, power converters, 
smart grid application, and energy efficiency estimation 
 

กลุ่มวชิาหัวข้อขั้นสูง 
216-681 หัวข้อขั้นสูงในสาขาวชิาวศิวกรรมเคร่ืองกล 1  3((3)-0-6) 
 Advanced Topics in Mechanical Engineer ing I 
 หวัขอ้เร่ืองปัจจุบนัท่ีเป็นวชิาการขั้นสูงและเป็นท่ีสนใจในสาขาวิชาวิศวกรรมเคร่ืองกล 
 Advanced current topics of interest in mechanical engineering 
 

216-682 หัวข้อขั้นสูงในสาขาวชิาวศิวกรรมเคร่ืองกล 2  3((3)-0-6) 
 Advanced Topics in Mechanical Engineer ing II 
 หวัขอ้เร่ืองปัจจุบนัท่ีเป็นวชิาการขั้นสูงและเป็นท่ีสนใจในสาขาวิชาวิศวกรรมเคร่ืองกล 
 Advanced current topics of interest in mechanical engineering 
 

216-683 หัวข้อขั้นสูงในสาขาวชิาวศิวกรรมเคร่ืองกล 3  3((2)-2-5) 
 Advanced Topics in Mechanical Engineer ing III 
 หวัขอ้เร่ืองปัจจุบนัท่ีเป็นวชิาการขั้นสูงและเป็นท่ีสนใจในสาขาวิชาวิศวกรรมเคร่ืองกล 
 Advanced current topics of interest in mechanical engineering 
 

216-684 หัวข้อขั้นสูงในสาขาวชิาวศิวกรรมเคร่ืองกล 4 3((2)-2-5) 
 Advanced Topics in Mechanical Engineer ing IV 
 หวัขอ้เร่ืองปัจจุบนัท่ีเป็นวชิาการขั้นสูงและเป็นท่ีสนใจในสาขาวิชาวิศวกรรมเคร่ืองกล 
 Advanced current topics of interest in mechanical engineering 
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3. วทิยานิพนธ์ 
216-791 วทิยานิพนธ์                                                                                           48(0-144-0) 
 Thesis  
 คน้ควา้วิจยัในหัวขอ้ท่ีสนใจในสาขาวิชาวิศวกรรมเคร่ืองกลและเก่ียวขอ้งกบัอุตสาหกรรม ภายใตก้ารดูแลและ
ปรึกษาของอาจารยผ์ูค้วบคุม เสนอผลงานต่อท่ีประชุมและการทดสอบความรู้ปากเปล่าทุกภาคการศึกษาท่ีลงทะเบียน และ
เขียนวทิยานิพนธ์ตามแบบท่ีเหมาะสม 
 Research on topics of interest in mechanical engineering related to industrial need under the supervision of 
advisors; presentation and oral examination every registered semester; preparation of thesis in a proper form 
 

216-792 วทิยานิพนธ์                                                                                           36(0-108-0) 
 Thesis  
 คน้ควา้วิจยัในหัวขอ้ท่ีสนใจในสาขาวิชาวิศวกรรมเคร่ืองกล ภายใตก้ารดูแลและปรึกษาของอาจารยผ์ูค้วบคุม 
เสนอผลงานต่อท่ีประชุมและการทดสอบความรู้ปากเปล่าทุกภาคการศึกษาท่ีลงทะเบียน และเขียนวิทยานิพนธ์ตามแบบท่ี
เหมาะสม 
 Research on topics of interest in mechanical engineering under the supervision of advisors; presentation and 
oral examination every registered semester; preparation of thesis in a proper form 
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รายช่ืออาจารย์ประจําหลักสูตร 

หลักสูตรวศิวกรรมศาสตรมหาบัณฑิต  สาขาวชิาวศิวกรรมเคร่ืองกล 
 ภาคปกติ                ภาคสมทบ 
 หลกัสูตรปกติ        หลกัสูตรนานาชาติ        หลกัสูตรภาษาองักฤษ 
 หลกัสูตรใหม่  พ.ศ. .................    หลกัสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2564 
 

1.  รองศาสตราจารย ์ดร.เจริญยตุร  เดชวายกุุล, Ph.D., (Mechanical Engineering), Vanderbilt University, U.S.A., 2544 
2.  รองศาสตราจารย ์ดร.วริิยะ  ทองเรือง, Ph.D., (Materials Science and Engineering), North Carolina State University, 

U.S.A., 2544 
3.  ผูช่้วยศาสตราจารย ์ดร.ชยตุ  นนัทดุสิต, Ph.D., (Mechanical Engineering), Osaka University, Japan, 2547 
4.  ผูช่้วยศาสตราจารย ์ดร.มกัตาร์  แวหะย,ี ปร.ด., (วิศวกรรมเคร่ืองกล), มหาวทิยาลยัสงขลานครินทร์, 2557 
5.  ผูช่้วยศาสตราจารย ์ดร.ปรมินทร์  เณรานนท,์ Ph.D., (Mechanical and Systems Engineering), Newcastle University, U.K., 2558 
6.  รองศาสตราจารย ์ดร.กฤช  สมนึก, ปร.ด., (วิศวกรรมเคร่ืองกล), มหาวทิยาลยัสงขลานครินทร์, 2555 
7.  ศาสตราจารย ์ดร.พีระพงศ ์ ทีฆสกลุ, Ph.D., (Mechanical Engineering), University of Missouri-Columbia, U.S.A., 2539 
8.  รองศาสตราจารย ์ดร.สุธรรม  นิยมวาส, Ph.D., (Metallurgical and Materials Engineering), University of Alabama, 

U.S.A., 2544 
9.  รองศาสตราจารย ์ดร.พฤทธิกร  สมิตไมตรี, Ph.D., (Mechanical Engineering), University of Kentucky, U.S.A., 2547 
10.  ผูช่้วยศาสตราจารย ์ดร.จนัทกานต ์ทวกีลุ, D.Eng., (Energy Technology), Asian Institute of Technology, 2546 
11.  ผูช่้วยศาสตราจารย ์ดร.ธีระยทุธ  หลีวิจิตร, ปร.ด., (เทคโนโลยพีลงังาน), มหาวิทยาลยัเทคโนโลยพีระจอมเกลา้ธนบุรี, 2550 
12.  ผูช่้วยศาสตราจารย ์ดร.ภาสกร เวสสะโกศล, วศ.ด., (วิศวกรรมเคร่ืองกล), สถาบนัเทคโนโลยพีระจอมเกลา้เจา้คุณทหาร

ลาดกระบงั, 2553 
13.  ดร.กิตตินนัท ์ มลิวรรณ, Ph.D., (Mechanical Engineering), Paul Sabatier University, France, 2547 
14.  ดร.ฐานนัดร์ศกัด์ิ เทพญา, ปร.ด., (เทคโนโลยพีลงังาน), มหาวิทยาลยัเทคโนโลยพีระจอมเกลา้ธนบุรี, 2548 
15.  ดร.สมชาย  แซ่อ้ึง, Ph.D.,  (Mechanics and Energy), Henri Poincaré University, France, 2549 
16.  ผูช่้วยศาสตราจารย ์ดร. วิริยะ  ดวงสุวรรณ, Ph.D., (Chemical and Process Engineering), University of Surrey, UK, 2553 
17.  รองศาสตราจารย ์ดร.พรชยั พฤกษภ์ทัรานนต,์ Ph.D., (Electrical and Computer Engineering), University of Minnesota, 

U.S.A., 2547 
18.  รองศาสตราจารย ์ดร.ณฎัฐา จินดาเพช็ร์, Ph.D., (Interdisciplinary Course on Advanced Science and Technology), The 

University of Tokyo, Japan, 2547 
19.  ผูช่้วยศาสตราจารย ์ดร.ระชา เดชชาญชยัวงศ,์ ปร.ด., (วิศวกรรมเคมี), มหาวิทยาลยัสงขลานครินทร์, 2559 
20. ดร.จุฑามณี อุ๋ยสกลุ, D.Eng., (Mechanical Engineering), Harbin Engineering University, P.R. China, 2562 
21. ดร.ณฐัพร แกว้ชูทอง, ปร.ด., (วิศวกรรมเคร่ืองกล), มหาวทิยาลยัสงขลานครินทร์, 2562 
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ผลลัพธ์การเรียนรู้ระดบัหลักสูตร (PLOs)  กลยุทธ์/วธีิการสอน   และกลยุทธ์/วธีิการวดัและการประเมนิผล 
หลักสูตรวศิวกรรมศาสตรมหาบัณฑิต  สาขาวชิาวศิวกรรมเคร่ืองกล 

 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ระดบั
หลักสูตร (PLOs) 

กลยุทธ์/วธิีการสอน 
กลยุทธ์/วธิีการวัดและ 

การประเมนิผล 

PLO 1 แสดงออกถึงการเป็นผู ้
มีคุณธรรม จริยธรรม มีความ
รับผิดชอบต่อตนเอง วชิาชีพ 
และสังคม โดยคาํนึงถึง
ประโยชน์ของเพื่อนมนุษย ์

1)  เนน้การเขา้ชั้นเรียนตรงเวลา มอบหมายงาน 
แบบฝึกหดั และใหน้กัศึกษาส่งงานตามเวลา
ท่ีกาํหนด  

2) เนน้ขอ้ปฏิบติัและระเบียบกฎขอ้บงัคบัต่างๆ 
เช่น เกณฑก์ารลงทะเบียน เกณฑก์ารจบของ
บณัฑิตศึกษา เป็นตน้ 

3) เนน้ความสาํคญัของการเคารพตนเองและ
ผูอ่ื้นในเชิงวชิาการ เช่น ไม่จา้งหรือรับจา้ง
บุคคลอ่ืนเพ่ือวทิยานิพนธ์  มีระบบการ
ตรวจสอบการลอกผลงานเอกสารตีพมิพ ์
เป็นตน้ 

4) ใหน้กัศึกษามีส่วนร่วมในการการจดัประชุม
วชิาการในระดบัหลกัสูตรประจาํปี  รายงาน
ความกา้วหนา้วิทยานิพนธ์    

1) ประเมินจากการตรงเวลาของนกัศึกษา
ในการเขา้ชั้นเรียน การส่งงานท่ีไดรั้บ
มอบหมายตามเวลาท่ีกาํหนดการเขา้
ร่วมกิจกรรม และความรับผดิชอบใน
หนา้ท่ีท่ีไดรั้บมอบหมายตามวาระ
โอกาสต่าง ๆ 

2) ประเมินตามสภาพจริงจากการปฏิบติั
ของนกัศึกษา เช่น การดาํเนินเอกสาร
ต่าง ๆ ท่ีถูกตอ้ง การยืน่เร่ืองผลงานท่ีใช้
ในการจบการศึกษา เป็นตน้ 

3) ผลงานจบของนกัศึกษาเป็นไปตาม
เกณฑข์อ้บงัคบั ไม่มีปัญหาร้องเรียนขอ้
ซํ้ าซอ้นการคดัลอก อีกทั้งผลงานวจิยั
ของนกัศึกษาทุกคนตอ้งผา่นระบบการ
ตรวจสอบการลอกผลงานเอกสาร
ตีพิมพ ์(Turnitin) 

4) จาํนวนกิจกรรมท่ีนกัศึกษาคิดร่วมกนั
เพือ่พฒันาการเรียนและการวิจยั และ
รวมถึงจาํนวนนกัศึกษาท่ีเขา้ร่วมกิจกรรม 

PLO 2 ประยกุตใ์ชค้วามรู้และ
ทกัษะทางวิศวกรรมเคร่ืองกล
ในกระบวนการการวิจยัและ
แกปั้ญหาซบัซอ้นทาง
วิศวกรรมเคร่ืองกลได ้

1) เนน้จดัการสอนแบบ Active learning และ
เนน้ใหผู้เ้รียน ตั้งโจทยปั์ญหา คิด วเิคราะห์
และแกปั้ญหาอยา่งเป็นระบบ 

2) จดัใหมี้การเรียนรู้จากสถานการณ์จริง เช่น 
การศึกษาดูงานในสถานประกอบการ การ
ฝึกงานช่วงเวลาสั้น ๆ กบัสถาน
ประกอบการจริง รวมถึงร่วมศึกษาหาโจทย์
วจิยัท่ีมีความซบัซอ้นมากยิง่ข้ึน เป็นตน้   

3) เชิญผูเ้ช่ียวชาญท่ีมีประสบการณ์ตรงมาเป็น
วทิยากรพิเศษ 

4) จดักิจกรรมแลกเปล่ียนความรู้ เทคโนโลย ี
และเคร่ืองมือทางวิศวกรรมเคร่ืองกลท่ี

1) การประเมินผลการเรียนรู้ในหอ้งเรียน
ของนกัศึกษาจากการอภิปรายเน้ือหา
หรือหวัขอ้ท่ีเรียน การสอบกลางภาค
เรียนและปลายภาคเรียนของรายวชิา
ตามหลกัสูตร รวมถึงการทดสอบยอ่ย 
การทาํรายงาน หรือการนาํเสนอ
รายงานโครงงานต่าง ๆ เป็นตน้ 

2) ประเมินผลจากจาํนวนโครงการ 
จาํนวนนกัศึกษาท่ีเขา้ร่วมโครงการ 
และจาํนวนหวัขอ้วิจยัท่ีพฒันาร่วมกนั
กบัสถานประกอบการ 
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ผลลัพธ์การเรียนรู้ระดบั
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กลยุทธ์/วธิีการสอน 
กลยุทธ์/วธิีการวัดและ 

การประเมนิผล 

ทนัสมยัระหวา่งกลุ่มวิจยั โดยเนน้ถ่ายทอด
แบบอบรมปฏิบติัการผา่นวชิาสัมมนา 

5) หวัขอ้วทิยานิพนธ์และเน้ือหาควรเป็นองค์
ความรู้ต่อยอดหรือองคค์วามรู้ใหม่ทาง
วิศวกรรมเคร่ืองกลท่ีเป็นประโยชน ์และ
สามารถนาํไปใชใ้นการแกไ้ขปัญหาท่ี
ซบัซอ้นในวิชาชีพอยา่งเหมาะสม 

3) ประเมินผลจากจาํนวนผูเ้ช่ียวชาญ 
หวัขอ้สัมนาจากวทิยากรภายนอก และ
จาํนวนนกัศึกษาท่ีเขา้ร่วมโครงการ 

4) ประเมินผลจากจาํนวนโครงการท่ีจดั
ข้ึนในการแลกเปล่ียนความรู้ระหวา่ง
กลุ่มวิจยั และจาํนวนนกัศึกษาท่ีเขา้ร่วม
กิจกรรม 

5) ประเมินผลจากโครงร่างวทิยานิพนธ์ 
ผลงานวิชาการ และเน้ือหาวิทยานิพนธ์
ท่ีใชใ้นการจบการศึกษา 

PLO 3 สงัเคราะห์ความรู้เพื่อ
สร้างผลงานวิจยัเชิงวชิาการ
ในระดบันานาชาติ หรือ
ผลงานวิจยัท่ีสามารถพฒันา
ต่อยอดเพ่ือการแข่งขนัเชิง
พานิชยไ์ด ้

1) จดัการเรียนการสอนโดยเนน้การฝึก
กระบวนการคิด สอดแทรกความรู้ทาง
วิศวกรรมเคร่ืองกลสมยัใหม่และฝึกทกัษะ
ทางดา้นวิศวกรรมขั้นสูง 

2) เนน้การสอนใหส้ามารถสังเคราะห์งานวิจยั
และทฤษฏีเพื่อนาํมาพฒันาองคค์วามรู้ใหม่
ทางดา้นวิศวกรรมเคร่ืองกล 

3) ส่งเสริมการเขา้ร่วมอบรมหรือกิจกรรมดา้น
การสร้างสรรคผ์ลงานนวตักรรม จดัการ
ทรัพยสิ์นทางปัญญา รวมถึงแนวทางการบ่ม
เพาะธุรกิจ 

4) จดักิจกรรมแลกเปล่ียนความรู้ระหวา่งกลุ่ม
วจิยั โดยเนน้ถ่ายทอดแบบอบรมปฏิบติัการ
ผา่นวิชาสมัมนา เช่น ความรู้ทางการออกแบบ 
เทคโนโลยกีารผลิตท่ีทนัสมยั และเคร่ืองมือ
การทดสอทางวิศวกรรมเคร่ืองกล เป็นตน้ 

5) ส่งเสริมการเขา้ร่วมการแข่งขนัประกวด
ผลงานวิจยั การนาํเสนอผลงานวชิาการ
ระดบัชาติและนานาชาติ รวมถึงการจดั
ประชุมวิชาการในระดบัหลกัสูตรประจาํปี  
รายงานความกา้วหนา้วทิยานิพนธ์ 

1) ประเมินความทนัสมยัของผลงานวิจยั
หรือผลงานวชิาการตามสภาพจริงจาก
ผลงานของนกัศึกษา โดยประเมินผล
จากโครงร่างวทิยานิพนธ์ ผลงาน
วชิาการ และเน้ือหาวทิยานิพนธ์ท่ีใชใ้น
การจบการศึกษา รวมถึงตน้แบบ
ผลิตภณัฑท่ี์คิดคน้ไดจ้ากการวิจยั 

2) เน้ือหาวทิยานิพนธ์ในระดบัปริญญาเอก
ตอ้งแสดงถึงความรู้ใหม่ทางดา้น
วิศวกรรมเคร่ืองกล หรือผลิตภณัฑใ์หม่
ท่ีมีศกัยภาพในการต่อยอดเพื่อการ
แขง่ขนัเชิงพานิชย ์

3) นกัศึกษามีความรู้และเขา้ใจในแนว
ทางการพฒันาต่อยอด หรือประดิษฐ์
คิดคน้ผลิตภณัฑใ์หม่จากการเรียนรู้
ขอ้จาํกดัของผลงานเดิม ประเมินจาก
ความใหม่ของผลงานในขอ้เสนอ
โครงการวิจยัและการรายงานความกา้วหนา้ 

4) ประเมินผลจากจาํนวนโครงการท่ีจดั
ข้ึนในการแลกเปล่ียนความรู้ระหวา่ง
กลุ่มวิจยั และจาํนวนนกัศึกษาท่ีเขา้ร่วม
กิจกรรม รวมถึงการมีโปรแกรม 
เคร่ืองมือท่ีทนัสมยั เพียงพอใหน้กัศึกษา
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การประเมนิผล 

เรียนรู้และฝึกทกัษะดว้ยตนเอง 
5) ประเมินผลจากจาํนวนผลงานท่ีส่งเขา้

ร่วมการประกวดหรือจาํนวนผลงาน
วชิาการระดบัชาติและนานาชาติ 

PLO 4 แสดงออกซ่ึงพฤติกรรม
ความเป็นผูน้าํ กลา้แสดงความ
คิดเห็นและทาํงานเป็นทีมได ้
และใหค้าํปรึกษาเชิงวิชาการ
เบ้ืองตน้ได ้  

1) นกัศึกษาระดบับณัฑิตศึกษามีส่วนร่วมใน
การกาํหนด และดาํเนินการในกิจกรรมทาง
วชิาการ เช่น การกาํหนดหวัขอ้สัมมนาท่ีสนใจ 
การจดัประชุมวิชาการในระดบัหลกัสูตร
ประจาํปี  รายงานความกา้วหนา้วทิยานิพนธ์  
รวมถึงสามารถแนะนาํและใหค้าํปรึกษาเชิง
วชิาการเบ้ืองตน้ การเป็นผูช่้วยสอนใหก้บั
นกัศึกษาปริญญาตรี ผูช่้วยวิจยัใหก้บั
โครงการต่าง ๆ เป็นตน้ 

2) จดักิจกรรมการเรียนการสอนท่ีเนน้การ
ทาํงานเป็นกลุ่มและงานท่ีตอ้งมีปฏิสัมพนัธ์
ระหว่างบุคคล 

3) จดัประสบการณ์การเรียนรู้ในภาคปฏิบติั (WIL) 
4) จดัอบรม Creative Thinking สอดแทรก

กิจกรรมฝึกความเป็นผูน้าํ ความรับผดิชอบ 
การมีมนุษยสัมพนัธ์ การเขา้ใจวฒันธรรม
ขององคก์ร  

5) จดัใหน้กัศึกษารู้จกัการประเมินตนเองและ
เพือ่นและมีหลกั PDCA ในการทาํงานร่วมกนั 

1)  ประเมินจากพฤติกรรมและการ
แสดงออกของนกัศึกษาขณะทาํ
กิจกรรมกลุ่ม 

2)  ประเมินจากกิจกรรมและจาํนวนของ
นกัศึกษาท่ีคิดสร้างสรรคร่์วมกนั 

3)  ประเมินความสมํ่าเสมอการเขา้ร่วม
กิจกรรมกลุ่ม 

4)  ประเมินความรับผดิชอบในหนา้ท่ีท่ี
ไดรั้บมอบหมาย  

5)  ประเมินโดยเพือ่นร่วมชั้น 

PLO 5  สามารถใชเ้ทคโนโลยี
สารสนเทศในการถ่ายทอด
ความรู้ทางดา้นวิศวกรรม 
เคร่ืองกลดว้ยภาษาองักฤษ
อยา่งถูกตอ้ง ชดัเจน เขา้ใจง่าย 

1) จดัการเรียนการสอน และฝึกอบรมท่ีเนน้
การฝึกทกัษะดา้นการวิเคราะห์เชิงตรรกะ
อยา่งเป็นเหตุเป็นผล 

2) จดัการเรียนการสอนท่ีเนน้การฝึกทกัษะการ
ส่ือสารภาษาองักฤษทั้งการพูด การฟัง การ
เขียน ในระหวา่งผูเ้รียน ผูส้อน และผูท่ี้
เก่ียวขอ้งอ่ืน ๆ 

3) จดัหาผูเ้ช่ียวชาญ ผูมี้ประสบการณ์จาก
ภายนอก ถ่ายทอดเทคโนโลยสีารสนเทศ 
และการส่ือสารท่ีหลากหลายและทนัสมยั 

1)  ประเมินการวเิคราะห์เชิงตรรกะตาม
สภาพจริงจากผลงานของนกัศึกษา เช่น  
ประเมินผลจากโครงร่างวทิยานิพนธ์ 
ผลงานวิชาการ และวทิยานิพนธ์ท่ีใชใ้น
การจบการศึกษา  

2)  ประเมินความสามารถและทกัษะการ
ส่ือสารภาษาองักฤษตามสภาพจริงจาก
ผลงานและการปฏิบติัของนกัศึกษา 

3)  ประเมินจากผลการจดัหวัขอ้อบรม
พฒันาทกัษะเก่ียวกบัการใชเ้ทคโนโลยี
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4) จดัใหก้ลุ่มนกัศึกษาแลกเเปล่ียน
ประสบการณ์ในเทคโนโลยสีารสนเทศท่ี
ตนเองถนดัแลกเปล่ียนกนัระหวา่งกลุ่มวิจยั
ในวิชาสัมมนา 

5) จดัเตรียมโปรแกรม และอุปกรณ์เทคโนโลยี
สารสนเทศท่ีเก่ียวขอ้งกบัการเรียนและการ
วจิยัใหท้นัสมยัและเพียงพอต่อความ
ตอ้งการของนกัศึกษา 

6) ส่งเสริมการเขา้ร่วมกิจกรรม Journal Club 

สารสนเทศจากผูเ้ช่ียวชาญภายนอก 
4)  ประเมินทกัษะการนาํเสนอโดยใช้

เทคโนโลยสีารสนเทศ รวมถึงการใช้
ทกัษะทางคณิตศาสตร์และสถิติ เพื่อ
อธิบาย อภิปรายผลงานการวเิคราะห์
ขอ้มูล จากการนาํเสนอความกา้วหนา้
วทิยานิพนธ์ 

5)  ประเมินผลจากจาํนวนโปรแกรมและ
อุปกรณ์เทคโนโลยสีารสนเทศท่ี
ทนัสมยัทางวิศวกรรม ถูกตอ้งไม่ละเมิด
ลิขสิทธ์ิ และมีงบสนบัสนุนการจดัซ้ือ
ครุภณัฑเ์พ่ือการวจิยัท่ีเพียงพอ 

6)  ผลงานตีพิมพเ์ป็นท่ียอมรับในระดบั
นานาชาติ และผลคะแนนการวดัความรู้
ทางดา้นภาษาองักฤษท่ีพฒันาข้ึน 

 


