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ปรัชญาของหลักสูตร 
 หลกัสูตรวิศวกรรมศาสตรบณัฑิต สาขาวิชาวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์ มุ่งผลิตบณัฑิตที่มีความรู้ความสามารถที่
เกี่ยวข้องกับวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์ ซ่ึ งมีความสามารถสามารถประยุกต์ใช้ศาสตร์ทางด้านวิศวกรรมเคร่ืองกล  
วิศวกรรมไฟฟ้า-อิเลก็ทรอนิกส์  และวิศวกรรมคอมพิวเตอร์  ในลกัษณะบูรณาการไดอ้ยา่งมีประสิทธิภาพ มีทกัษะทางสังคม 
ความคิดสร้างสรรค์ คุณธรรมจริยธรรม เรียนรู้ดว้ยตนเอง มุ่งมั่นพฒันาตนเองอย่างต่อเน่ือง และถือประโยชน์ของเพื่อน
มนุษยเ์ป็นกิจที่หน่ึง  โดยยึดตามแนวทางการจดัการศึกษาของชาติที่มุ่งเน้นผูเ้รียนเป็นศูนยก์ลาง ซ่ึงมีการจดัการศึกษาตาม
แนวทางพิพฒันาการนิยม (Progressivism) คือการพฒันาผูเ้รียนในทุกดา้น เพื่อใหพ้ร้อมที่จะอยูใ่นสังคมไดอ้ยา่งมีความสุข 
และปรับตวัไดดี้ตามสถานการณ์ที่เปลี่ยนไป โดย ใชก้ระบวนการจัดการเรียนรู้เป็นเคร่ืองมือในการพฒันาผูเ้รียน เพื่อให้
ผูเ้รียนเป็นศูนยก์ลางของการเรียนรู้และพฒันาจากความตอ้งการของผูเ้รียน ผ่านกระบวนการจัดการเรียนการสอนเชิงรุก 
(Active learning) ตามแนวทาง Conceive design implement and operating หรือ CDIO (CDIO-based education framework) 
เพื่อส่งเสริมให้ผู ้เรียนมีโอกาสพัฒนาและบูรณาการความรู้เชิงทฤษฏีและทักษะทางวิชาชีพจากการฝึกปฏิบัติ ( Work 
integrated learning: WIL)  โดยใช้โจทย์เป็นฐาน ในการเรียน รู้  ( Problem-based learning) ซ่ึ งพัฒน าจากปัญหาใน
อุตสาหกรรมในประเทศ โดยเฉพาะระบบอตัโนมติัในอุตสาหกรรม ท าใหผู้เ้รียนผ่านกระบวนการแกปั้ญหาและคน้ควา้ดว้ย
ตนเองซ่ึงจะน าไปสู่การเรียนรู้ท่ีย ัง่ยนืและสามารถปฏิบติัไดต้นเองตลอดชีวิต 
 
ผลลัพธ์การเรียนรู้ของหลักสูตร 
 PLOs 1 แสดงออกถึงการเป็นผูมี้คุณธรรมจริยธรรม มีความรับผิดชอบต่อตนเอง วิชาชีพ และสังคม โดยค านึงถึง
ประโยชน์ของเพื่อนมนุษย ์

PLOs 2 มีความเป็นผูน้  า กลา้แสดงออก และท างานร่วมกนักบัผูอ้ื่นไดอ้ยา่งราบร่ืน 
PLOs 3 ประยุกต์ใชค้วามรู้และทกัษะทางวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์ ในการประกอบวิชาชีพของภาคอุตสาหกรรม

อตัโนมติั หรืองานระบบเมคาทรอนิกส์ 
PLOs 4 มีความสามารถในการออกแบบ เขียนแบบ สร้างตน้แบบ ทดสอบตน้แบบและวิเคราะห์ เพื่อพฒันาเชิง

สร้างสรรค ์(Design and Creative Thinking) ในงานระบบอตัโนมติั 
PLOs 5 มีความสามารถในการใชเ้ทคโนโลยสีารสนเทศ เพื่อหาความรู้และพฒันาตวัเองในงานดา้นที่สนใจ 
PLOs 6 มีทกัษะทางดา้นการส่ือสาร สามารถวิเคราะห์และสรุปขอ้มูลเชิงปริมาณและเชิงคุณภาพได้ 

 
 
 
 



โครงสร้างหลักสูตร 
จ านวนหน่วยกิตรวมตลอดหลักสูตร                                                141 หน่วยกิต 

1. หมวดรายวิชาศึกษาทั่วไป  30 หน่วยกิต 

สาระที่ 1 ศาสตร์พระราชาและประโยชน์เพ่ือนมนุษย์    4 หน่วยกิต 
บังคบัเรียน    
388-100 สุขภาวะเพื่อเพื่อนมนุษย ์   1((1)-0-2)  
 Health for All   
 บังคบัเลือก (สามารถเลือกเรียนรายวิชา 001-102 และรายวิชา 215-001 (เรียน 2 รายวิชา) หรือเลือกเรียนรายวิชา 
003-001 (เรียน 1 รายวิชา) ซ่ึงได้รับ 3 หน่วยกิตเท่ากัน)    
001-102 ศาสตร์พระราชากบัการพฒันาท่ีย ัง่ยนื  2((2)-0-4)  
 The King’s Philosophy and Sustainable Development   
215-001 ประโยชน์เพื่อนมนุษย ์  1((1)-0-2)  
 Benefit of Mankinds   
003-001 ผูน้  าจิตอาสากบัการพฒันาชุมชนอยา่งย ัง่ยนื  3((3)-0-6)  
 Volunteer Leader for Sustainable Community Development   
สาระที่ 2 ความเป็นพลเมืองและชีวิตที่สันติ  5 หน่วยกิต 
บังคบัเรียน    
895-001 พลเมืองท่ีดี      2((2)-0-4)  
 Good Citizens   
บังคบัเลือก (เลือกเรียนจากรายวิชาข้างล่างน้ี 1 รายวิชา)  3 หน่วยกิต 
950-102 ชีวิตที่ดี  3((3)-0-6)  
 Happy and Peaceful Life   
650-192 ทกัษะชีวิตและความสุข  3((3)-0-6)  
 Life Skills and Happiness   
895-002 พฒันาจิตกบัการส่ือสารเพื่อเขา้ใจชีวิตมนุษย ์  3((3)-0-6)  
 Mental Training for Empathetic Communication and Understanding of Life   
142-239 ศิลปะการด าเนินชีวิต  (จดัการเรียนการสอนเป็นภาษาองักฤษ) 3((3)-0-6)  
 Art of Living   
สาระที่ 3 การเป็นผู้ประกอบการ    1 หน่วยกิต 
บังคบัเลือก 
234-566 สรรสร้างความคิดผลิตนวตักรรม (แนะน าใหเ้รียน)  1((1)-0-2) 
 Creativity in Action    
460-001 ไอเดียสู่ความเป็นผูป้ระกอบการ  1((1)-0-2)  
 Idea to Entrepreneurship   
สาระที่ 4 การอยู่อย่างรู้เท่าทัน และการรู้ดิจิทัล   4 หน่วยกิต 
การอยู่อย่างรู้เท่าทัน (บังคบัเลือก)  2 หน่วยกิต 
200-103 ชีวิตยคุใหม่ดว้ยใจสีเขียว  2((2)-0-4)  
 Modern Life for Green Love  



การรู้ดิจิทัล (บังคบัเลือก)  2 หน่วยกิต 
142-225 ปัจจยัที่ 5 (จดัการเรียนการสอนเป็นภาษาองักฤษ)  2((2)-0-4)  
 The 5th need   
200-107 การเช่ือมต่อสรรพส่ิงเพื่อชีวิตยคุดิจิตลั    2((2)-0-4)  
 Internet of Thing for Digital life   
315-104 รู้ทนัเทคโนโลยดิีจิทลั  2((2)-0-4)  
 Digital Technology Literacy   
472-113 ดาบสองคม (จดัการเรียนการสอนเป็นภาษาองักฤษ)  2((2)-0-4)  
 Black and White      
สาระที่ 5 การคดิเชิงระบบ การคดิเชิงตรรกะและตัวเลข   4 หน่วยกิต 
การคดิเชิงระบบ (บังคบัเลือก)  2 หน่วยกิต 
142-124 การแกปั้ญหาแบบสร้างสรรค ์(จดัการเรียนการสอนเป็นภาษาองักฤษ) 2((2)-0-4)  
 Creative Problem Solving   
200-108 โมบาและการพฒันากลยทุธ์  2((2)-0-4)  
 MOBA and Strategy Development 
234-565 บอร์ดเกมเล่าเร่ือง   2((2)-0-4) 
 Board Games Reflect Stories    
315-202 การคิดกบัการใชเ้หตุผล   2((2)-0-4)  
 Thinking and Reasoning   
472-114 กบนอกกะลา (จดัการเรียนการสอนเป็นภาษาองักฤษ)  2((2)-0-4)  
 Creative Thinking   
895-011 การคิดเพื่อสร้างสุข   2((2)-0-4)  
 Cultivating Happiness through Positivity   
895-012 การคิดเชิงบวก   2((2)-0-4)  
 Positive Thinking   
การคดิเชิงตรรกะและตัวเลข  (บังคบัเลือก)  2 หน่วยกิต 
142-129  คิดไปขา้งหนา้ (จดัการเรียนการสอนเป็นภาษาองักฤษ)  2((2)-0-4)  
 Organic Thinking   
315-100 ค  านวณศิลป์     2((2)-0-4)  
 The Art of Computing   
472-118  เงินในกระเป๋า (จดัการเรียนการสอนเป็นภาษาองักฤษ)  2((2)-0-4)  
 Pocket Money   
895-010 การคิดกบัพฤติกรรมพยากรณ์  2((2)-0-4)  
 Thinking and Predictable Behavior      
สาระที่ 6 ภาษาและการส่ือสาร    4 หน่วยกิต 
ก าหนดกลุ่มผู้เรียนตามศักยภาพทางด้านภาษาอังกฤษของนักศึกษา    
คะแนน O-NET ( 0 - 40 ) บังคบัเรียน    
890-101G1  สรรสาระภาษาองักฤษ (หรือการเรียนปรับพื้นฐานตามท่ีคณะฯ ก  าหนด จ านวน 30 ชม.) 2((2)-0-4)  



  Essential English   
890-102G1  ภาษาองักฤษในชีวิตประจ าวนั  2((2)-0-4)  
  Everyday English   
890-103G1 ภาษาองักฤษพร้อมใช ้  2((2)-0-4)  
  English on the Go   
คะแนน O-NET ( 41 - 60 ) บังคบัเรียน    
890-102G1 ภาษาองักฤษในชีวิตประจ าวนั  2((2)-0-4)  
  Everyday English   
890-103G1  ภาษาองักฤษพร้อมใช ้  2((2)-0-4)  
  English on the Go   
คะแนน O-NET ( 61 - 75 ) บังคบัเรียน    
890-103G1 ภาษาองักฤษพร้อมใช ้  2((2)-0-4)  
  English on the Go   
890-104G1 ภาษาองักฤษยคุดิจิทลั  2((2)-0-4)  
  English in the Digital World   
คะแนน O-NET ( 76 ขึ้นไป ) บังคบัเรียน    
890-004G1 ภาษาองักฤษยคุดิจิทลั  2((2)-0-4)  
  English in the Digital World   
890-005G1 ภาษาองักฤษเชิงวิชาการ  2((2)-0-4)  
  English for Academic Success   
สาระที่ 7 สุนทรียศาสตร์และกีฬา   2 หน่วยกิต 
สุนทรียศาสตร์ (บังคบัเลือก)   1 หน่วยกิต 
061-001 ความงามของนาฏศิลป์ไทย  1((1)-0-2) 
 Aesthetics of Thai Dance  
142-135 พบัเพียบเรียบร้อย (จดัการเรียนการสอนเป็นภาษาองักฤษ)  1((1)-0-2) 
 Paper Craft  
142-136 ป้ันดินใหเ้ป็นดาว (จดัการเรียนการสอนเป็นภาษาองักฤษ)  1((1)-0-2) 
 Sculpture  
142-137 ใครๆ กว็าดได ้(จดัการเรียนการสอนเป็นภาษาองักฤษ)  1((1)-0-2) 
 Everyone Can Draw  
142-138 มนตรั์กเสียงดนตรี (จดัการเรียนการสอนเป็นภาษาองักฤษ) 1((1)-0-2) 
 The Sound of Musics  
142-139 ท่องโลกศิลปะ (จดัการเรียนการสอนเป็นภาษาองักฤษ)  1((1)-0-2) 
 Through The World of Art  
142-234 โลกสวย (จดัการเรียนการสอนเป็นภาษาองักฤษ)  1((1)-0-2) 
 Life is Beautiful  
142-237 ดีไซน์เนอร์ชุดด า (จดัการเรียนการสอนเป็นภาษาองักฤษ)  1((1)-0-2) 
 The Designers and Their Black Attires  



315-102 สุนทรียศาสตร์การถ่ายภาพ  1((1)-0-2) 
 The Aesthetic in Photography  
472-116 ถกัทอเส้นใย เขา้ใจทอ้งถิ่น (จดัการเรียนการสอนเป็นภาษาองักฤษ) 1((1)-0-2) 
 Local Arts and Fabric  
472-117 สุขภาพดี ชีวีมีสุข (จดัการเรียนการสอนเป็นภาษาองักฤษ)  1((1)-0-2) 
            Keeping Fit: Enjoy Healthy and Happy Life  
895-020 ขิมไทย  1((1)-0-2) 
 Thai Khim  
895-021 ร้อง เล่น เตน้ร า  1((1)-0-2) 
 Singing, Playing, Dancing  
895-022 จงัหวะจะเพลง  1((1)-0-2) 
 Rhythm and Song  
895-023 กีตาร์  1((1)-0-2) 
 Guitar  
895-024 อูคูเลเล่  1((1)-0-2) 
 Ukulele  
895-025 ฮาร์โมนิกา  1((1)-0-2) 
 Harmonica  
895-026 ดูหนงัดูละครยอ้นดูตน  1((1)-0-2) 
 Drama and Self-reflection  
895-027 อรรถรสภาษาไทย  1((1)-0-2) 
 Appreciation in Thai Language  
895-028 การวาดเส้นสร้างสรรค ์  1((1)-0-2) 
 Creative Drawing   
กีฬา (บังคบัเลือก)    1 หน่วยกิต 
895-030 ว่ายน ้า  1((1)-0-2) 
 Swimming  
895-031 เทนนิส  1((1)-0-2) 
 Tennis  
895-032 บาสเกตบอล  1((1)-0-2) 
 Basketball  
895-033 กรีฑา  1((1)-0-2) 
 Track and Field  
895-034 ลีลาศ  1((1)-0-2) 
 Social Dance  
895-035 เปตอง  1((1)-0-2) 
 Petanque 
  



895-036 ค่ายพกัแรม  1((1)-0-2) 
 Camping  
895-037 แบดมินตนั  1((1)-0-2) 
 Badminton  
895-038 เทเบิลเทนนิส  1((1)-0-2) 
 Table Tennis  
895-039 การออกก าลงักายเพื่อสุขภาพ  1((1)-0-2) 
 Exercise for Health  
895-130 การว่ายน ้าเพื่อช่วยชีวิต  1((1)-0-2) 
 Swimming to Save Life  
895-131 ฟุตซอล  1((1)-0-2) 
 Futsal     
 

วิชาเลือก 6 หน่วยกิต ให้นักศึกษาเลือกเรียนรายวิชาจากกลุ่มสาระที่ 1- 7 หรือจากรายวิชาเลือกของหมวดวิชาศึกษาทั่วไปที่
เปิดสอนในคณะ/วิทยาเขตต่าง  ๆทั้งน้ีต้องตรงตามปรัชญาของหมวดวิชาศึกษาทั่วไป (ไม่นับกลุ่มวิชาภาษาไทยเป็นวิชาเลือก)  
สามารถเลือกจากรายวิชาดังต่อไปน้ี    
เปิดสอนโดยศูนย์อาเซียนศึกษา    
001-101 อาเซียนศึกษา    2((2)-0-4)  
            ASEAN Studies   
เปิดสอนโดยคณะพยาบาลศาสตร์    
001-131 สุขภาวะกายและจิต    2((2)-0-4)  
             Healthy  Body  and  Mind   
เปิดสอนโดยวิทยาลัยนานาชาติ วิทยาเขตหาดใหญ่ (จัดการเรียนการสอนเป็นภาษาอังกฤษ)    
142-111 ยกเคร่ืองเร่ืององักฤษ   2((2)-0-4)  
  English Booster   
142-112 องักฤษออนแอร์   2((2)-0-4)  
  English On Air   
142-116 องักฤษจริตจะกา้น  1((1)-0-2)  
  English Pronunciation   
142-211 องักฤษกนัทุกวนั   2((2)-0-4)  
  English Everyday   
142-212 ภาษาองักฤษเพื่อการพฒันาปัจเจกบุคคล  2((1)-2-3)  
 English for Personality Development   
142-224 ส่ือสร้างสรรคส์ าหรับการน าเสนอผลงานวิชาการ  1((1)-0-2)  
 Creative Medias for Academic Presentation   
142-226 การออกแบบการน าเสนอแบบสร้างสรรคส์ าหรับการประชุมวิชาการและการส่ือสาร 1((1)-0-2)  
 Creative Presentation Design for Conference and Communication 
   



142-227 ท าเงินดว้ย Youtube  1((1)-0-2)  
  Youtube Marketing and Viral Videography   
142-228 การออกแบบผลิตภณัฑแ์ละการสร้างแบรนด์  1((1)-0-2)  
  Basic Product Design Branding   
142-238 ตะลอนทวัร์  2((2)-0-4)  
  Learn to Roam   
เปิดสอนโดยคณะวิทยาศาสตร์       
315-103 ความรู้ทัว่ไปทางดา้นทรัพยสิ์นทางปัญญา    2((2)-0-4)  
 Introduction to Intellectual Property   
315-203 กุญแจไขธรรมชาติ   2((2)-0-4)  
                  Key to Nature        
315-204 รักษท์ะเล  2((2)-0-4)  
 Marine conservation   
336-214 กินดี ชีวิตดี     2((2)-0-4)  
 Smart Eating and Being Healthy   
336-215 ชีวิตปลอดภยัจากสารพิษ    2((2)-0-4)  
 Safety Life from Toxic Substances   
336-216 ยาและสุขภาพ     2((2)-0-4)  
 Drug and Health   
เปิดสอนโดยคณะวิทยาการจัดการ     
473-001 เงินทองตอ้งรอบรู้  2((2)-0-4)  
 Financial Literacy for a Better Life    
473-002 การอ่านงบการเงินเพื่อการลงทุน  2((2)-0-4)  
 Reading Financial Statements for Investment   
เปิดสอนโดยคณะนิติศาสตร์    
874-192 กฎหมายเพื่อการประกอบอาชีพและการด าเนินชีวิตประจ าวนั  2((2)-0-4)  
   Law relating to Occupations and Everyday Life   
874-193 ความรู้เบ้ืองตน้เกี่ยวกบักฎหมายและกระบวนการยติุธรรม  2((2)-0-4)  
 General Principles of Law and Judicial Process   
เปิดสอนโดยคณะศิลปศาสตร์    
890-010 การพฒันาทกัษะการเขียนภาษาองักฤษ  2((2)-0-4)  
            Improving English Writing Skills   
890-012 เทคนิคพิชิตการอ่าน   2((2)-0-4)  
            Strategic Reading for Greater Comprehension   
890-014 ฝึกส าเนียงผ่านเสียงเพลง  2((2)-0-4)  
 English Pronunciation through Songs   
890-015 ไวยากรณ์องักฤษเพื่อการส่ือสารในชีวิตจริง   2((2)-0-4)  
 English Grammar for Real Life Communication   



890-020 การสนทนาภาษาองักฤษ  2((2)-0-4)  
 English Conversation   
890-022 การน าเสนอและการพูดในที่สาธารณะเป็นภาษาองักฤษ   2((2)-0-4)  
            Presentations and Public Speaking in English   
890-023 การเรียนรู้ภาษาองักฤษผ่านทางวฒันธรรม   2((2)-0-4)  
            Learning English Through Cultures   
890-026 บูรณาการอ่านเขียนภาษาองักฤษ   2((2)-0-4)  
 Reading to Write in English   
890-027 การอ่านและการเขียนภาษาองักฤษเชิงวิชาการ     2((2)-0-4)  
 Academic Reading and Writing in English   
890-031 ภาษาองักฤษในที่ท  างาน    2((2)-0-4)  
 English in the Workplace   
890-032 ภาษาองักฤษส าหรับนกัท่องเที่ยว  2((2)-0-4)   
            English for Travelers   
890-033 ภาษาองักฤษส าหรับผูบ้ริโภคและผูป้ระกอบการรุ่นใหม่  2((2)-0-4)  
            English for New Generations of Consumers and Entrepreneurs   
890-040 การเขียนเพื่อการสมคัรงาน   2((2)-0-4)  
 Writing for Job Application   
890-041 ภาษาองักฤษเพื่อการสัมภาษณ์งาน  2((2)-0-4)  
 English for Job Interview   
890-060 ภาษาองักฤษตลอดเวลา   2((2)-0-4)  
 English Twenty-Four/Seven   
890-061 ภาษาองักฤษเพื่อการรู้เทา่ทนัส่ือดิจิทลั  2((2)-0-4)  
 English for Digital Literacy   
890-070 พิชิตขอ้สอบภาษาองักฤษเพื่อการท างาน    2((2)-0-4)  
 Winning English Test for Employment   
891-010 ภาษาญ่ีปุ่นเบ้ืองตน้    2((2)-0-4)  
 Basic Japanese   
891-011 สนทนาภาษาญ่ีปุ่ นในชีวิตประจ าวนั   2((2)-0-4)  
 Japanese Conversation in Daily Life   
891-020 ภาษาจีนเบ้ืองตน้  2((2)-0-4)  
 Basic Chinese   
891-021 สนทนาภาษาจีนในชีวิตประจ าวนั   2((2)-0-4)  
 Chinese Conversation in Daily Life   
891-022 สนทนาภาษาจีนในที่ท  างาน   2((2)-0-4)  
 Chinese Conversation in the Workplace   
891-030 ภาษามลายเูบ้ืองตน้   2((2)-0-4)  
 Basic Malay   



891-031 สนทนาภาษามลายใูนชีวิตประจ าวนั   2((2)-0-4)  
 Malay Conversation in Daily Life    
891-033 ภาษามลายกูลางส าหรับสัตวแพทย ์  2((2)-0-4)  
 Standard Malay for Veterinary Students   
891-040 ภาษาเกาหลีเบ้ืองตน้   2((2)-0-4)  
 Basic Korean   
891-041 สนทนาภาษาเกาหลีในชีวิตประจ าวนั  2((2)-0-4)  
 Korean Conversation in Daily Life   
891-042 สนทนาภาษาเกาหลีในที่ท  างาน  2((2)-0-4)  
 Korean Conversation in the Workplace   
891-050 ภาษาเยอรมนัเบ้ืองตน้   2((2)-0-4)  
 Basic German   
895-040 จิตวิทยาความรัก  2((2)-0-4)  
 Psychology of Love   
895-041 ปรัชญาจริยะ   2((2)-0-4)  
 Ethical Philosophy   
895-045 ทกัษะการส่ือสาร   2((2)-0-4)  
 Communication Skills   
895-047 ประวติัศาสตร์ในภาพยนตร์   2((2)-0-4)  
 History in Movies   
895-048 การวาดเส้นและระบายสี  2((2)-0-4)  
 Drawing and Painting   
895-050 ศิลปะในสังคมพหุวฒันธรรม   2((2)-0-4)  
 Arts in Multicultural Society   
895-051 ศิลปวฒันธรรมร่วมสมยั   2((2)-0-4)  
 Contemporary Arts and Culture   
895-052 การท่องเที่ยวเชิงสร้างสรรค ์(จดัการเรียนการสอนเป็นภาษาองักฤษ) 2((2)-0-4)  
 Creative Tourism   
895-054  การเรียนรู้ผ่านการท่องเที่ยวแบบประหยดั  2((2)-0-4)  
 Learning through Backpacking Trips   
895-061 ฟิตและเฟิร์ม   2((2)-0-4)  
 Fit and Firm   
895-063 อว้นไดก้ผ็อมได ้  2((2)-0-4)  
 Fat to Fit   
เปิดสอนโดยคณะแพทยศาสตร์    
375-101 รู้เท่าทนัภาวะฉุกเฉิน  1((1)-0-2)  
 Emergency Awareness  
  



375-102 ทกัษะการฉุกเฉินเบ้ืองตน้  2((2)-0-4)  
 Basic Emergency Skills   
      

2. หมวดวิชาเฉพาะ  105 หน่วยกิต 

1. กลุ่มวิชาวิทยาศาสตร์และคณิตศาสตร์เฉพาะ  14 หน่วยกิต 
200-112 คณิตศาสตร์พื้นฐานส าหรับวิศวกร  3((3)-0-6)  
 Fundamental Mathematics for Engineer   
200-113 ฟิสิกส์พื้นฐานส าหรับวิศวกร  3((3)-0-6)  
 Fundamental Physics for Engineer   
200-114 เคมีพื้นฐานส าหรับวิศวกร  2((2)-0-4)  
 Fundamental Chemistry for Engineer   
215-101 สมการเชิงอนุพนัธ์สามญั  2((2)-0-4)  
 Ordinary Differential Equations    
215-201 สมการเชิงอนุพนัธ์ยอ่ย  2((2)-0-4)  
 Partial Differential Equations   
215-202 ระเบียบวิธีค  านวณเชิงตวัเลขส าหรับงานวิศวกรรม  2((2)-0-4)  
 Numerical Methods for Engineering   
    

2)  กลุ่มวิชาวิศวกรรมพ้ืนฐาน  40 หน่วยกิต 
200-111 สู่โลกวิศวกรรม  2((2)-0-4)  
 Into Engineering World   
200-115 พื้นฐานไฟฟ้าส าหรับงานวิศวกรรม   3((2)-2-5)  
 Basic Electrical Engineering   
200-116 พื้นฐานการเขียนโปรแกรมคอมพิวเตอร์ส าหรับวิศวกร  3((2)-2-5)  
 Basic Engineering Programming    
200-117 เขียนแบบวิศวกรรมพื้นฐาน  2((2)-0-4)  
 Basic Drawing for Engineers    
211-231 วงจรอิเลก็ทรอนิกส์เบ้ืองตน้  3((3)-0-6)  
 Basic Electronic Circuits    
211-291 แนะน าระบบสมองกลฝังตวั  3((3)-0-6)  
 Introduction to Embedded System    
226-214 กระบวนการผลิตพื้นฐาน  2((1)-3-2)  
 Basic Manufacturing Processes   
237-111 วสัดุวิศวกรรม  2(2-0-4)  
 Engineering Materials   
215-102 เขียนแบบวิศวกรรมเคร่ืองกล  3((2)-3-4)  
 Mechanical Engineering Drawing  
   



215-121 กลศาสตร์วิศวกรรม: สถิตยศาสตร์  3((3)-0-6)  
 Engineering Mechanics: Statics   
215-221 กลศาสตร์วิศวกรรม: พลศาสตร์  3((3)-0-6)  
 Engineering Mechanics: Dynamics    
215-222 กลศาสตร์วสัดุ  3((3)-0-6)  
 Mechanics of Materials   
215-235 กลศาสตร์ของไหล  3((3)-0-6)  
 Mechanics of Fluids   
215-234 อุณหพลศาสตร์วิศวกรรม  3((3)-0-6)  
 Engineering Thermodynamics   
219-220 ออกแบบและสร้างหุ่นยนตเ์พื่อแข่งขนั  2((1)-4-0)  
 Robot Design and Competition   
    

3) กลุ่มวิชาชีพ  51 หน่วยกิต 
วิชาบังคบั   40 หน่วยกิต 
วิชาทางวิศวกรรมไฟฟ้า    8  หน่วยกิต  
212-190 ปฏิบติัการไมโครโปรเซสเซอร์ 1  1(0-3-0)  
 Microprocessor Laboratory I   
211-241 สัญญาณและระบบ  3((3)-0-6)  
 Signals and Systems   
211-321 ระบบขบัเคลื่อนกระแสตรง  2((2)-0-4)  
 DC Drive Systems    
211-322 ระบบขบัเคลื่อนกระแสสลบั  2((2)-0-4)  
 AC Drive Systems   
วิชาทางวิศวกรรมคอมพิวเตอร์    2  หน่วยกิต  
240-207 การเขียนโปรแกรมและโครงสร้างขอ้มูล  2(1-2-3)  
 Programming and Data Structures   
วิชาทางวิศวกรรมเคร่ืองกล    12  หน่วยกิต  
215-321 การสั่นสะเทือนเชิงกล  3((3)-0-6)  
 Mechanical Vibrations   
215-322 กลศาสตร์เคร่ืองจกัรกล  3((3)-0-6)  
 Mechanics of Machinery   
215-351 ระบบควบคุมอตัโนมติั  3((3)-0-6)  
 Automatic Control Systems   
215-323 การออกแบบเคร่ืองจกัร  3((3)-0-6)  
 Machine Design 
 
   



วิชาทางวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์    14  หน่วยกิต  
219-221 โปรแกรมคอมพิวเตอร์ส าหรับงานวิศวกรรม  2((2)-3-4)  
 Engineering Software Tools   
219-222 ชุดวิชาการท างานร่วมกนัของระบบอตัโนมติัและอินเตอร์เนตของสรรพส่ิง  6((4)-4-10)  
 Module : Synergy of Automation and IoT Technologies Module  
219-321 การออกแบบระบบเมคาทรอนิกส์  3((2)-3-4)  
 Mechatronic System Design   
219-322 วิทยาการหุ่นยนตแ์ละปัญญาประดิษฐ์  3((3)-0-6)  
 Robotics and Artificial Intelligence   
วิชาปฏิบัติการ โครงงาน และอ่ืน ๆ    4  หน่วยกิต  
219-311 ปฏิบติัการวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์ 1  1(0-3-0)  
 Mechatronic Engineering Laboratory I   
219-312 ปฏิบติัการวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์ 2   1(0-3-0)  
 Mechatronic Engineering Laboratory II   
219-412 การเรียนรู้อิสระวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์ 2   2(0-6-0)  
 Independent Study in Mechatronic Engineering II   
    

วิชาเลือกชีพ  11 หน่วยกิต 
นักศึกษาต้องเลือกรูปแบบการศึกษาซ่ึงแบ่งออกเป็น 2 ทางเลือก คือ    
 1. ทางเลือกโครงงาน    
 2. ทางเลือกสหกิจศึกษา    
ทางเลือกโครงงาน  2 หน่วยกิต 
219-300 การฝึกงาน                                                  ไม่นอ้ยกว่า 320 ชัว่โมง 
 Practical Training   
219-411 การเรียนรู้อิสระวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์ 1  2(0-6-0)  
 Independent Study in Mechatronic Engineering I   
    

ทางเลือกที่ 2 สหกิจศึกษา  8 หน่วยกิต 
219-400 สหกิจศึกษา  8(0-48-0)  
 Cooperative Education   
    

วิชาเลือกชีพ    ทางเลือกปกติเรียนไม่น้อยกว่า  9 หน่วยกิต 
วิชาเลือกชีพ    ทางเลือกสหกิจเรียนไม่น้อยกว่า  3 หน่วยกิต 
วิชาเลือกทางวิศวกรรมไฟฟ้า    
210-291 การส่ือสารขอ้มูลและเครือข่ายคอมพิวเตอร์  3((3)-0-6)  
 Data Communications and Computer Networking   
210-431 การประมวลสัญญาณดิจิทลั   3((3)-0-6)  
 Digital Signal Processing 
   



210-552 การประมวลภาพดิจิทลั   3((3)-0-6)  
 Digital Image Processing   
วิชาเลือกทางวิศวกรรมเคร่ืองกล    
215-203 กระบวนการผลิต   2((2)-0-4)  
 Manufacturing Processes  
215-301 การจดัการและเศรษฐศาสตร์วิศวกรรม  2((2)-0-4)  
 Engineering Management and Economics   
215-422 แนะน าระเบียบวิธีไฟไนทเ์อลลิเมนท์  3((3)-0-6)  
 Introduction to Finite Element Method   
215-233 การถ่ายเทความร้อน  3((3)-0-6)  
 Heat Transfer   
215-234 เคร่ืองจกัรกลของไหลและระบบท่อ  3((3)-0-6)  
 Fluid Machinery and Piping System   
215-332 วิศวกรรมโรงจกัรและระบบความร้อน  3((3)-0-6)  
 Power Plant Engineering and Thermal System   
215-432 การประหยดัพลงังาน  3((3)-0-6)  
 Energy Conservation   
215-241 เทคโนโลยยีานยนต ์  3((2)-3-4)  
 Automotive Technology   
215-444 ยานยนตไ์ฟฟ้าและยานยนตไ์ฟฟ้าไฮบริด  2((2)-0-4)  
 Electric vehicles and hybrid electric vehicles   
215-442 ทฤษฎีและการประยกุตท์างดา้นพลศาสตร์ยานยนต ์  3((3)-0-6)  
 Theories and applications of vehicle dynamics   
215-443 การจดัการพลงังานในยานยนตไ์ฟฟ้าและยานยนตไ์ฮบริด  3((3)-0-6)  
 Basics in Energy management of electric vehicles and hybrid vehicles   
200-411 พื้นฐานระบบราง  3((3)-0-6)  
 Railway Introduction   
200-412 พลศาสตร์พาหนะระบบราง  3((3)-0-6)  
 Railway Rolling Stock Systems   
200-413 ระบบขบัเคลื่อนรถไฟ  3((3)-0-6)  
 Railway Traction Systems Design   
200-414 ระบบควบคุมรถไฟ  3((3)-0-6)  
 Railway Control Systems Engineering   
วิชาเลือกทางวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์    
219-431 แนะน าระบบปฏิบติัการหุ่นยนต ์  3((3)-0-6)  
 Introduction to Robot Operating System   
219-432 ระบบเรียนรู้อตัโนมติัส าหรับงานระบบเมคาทรอนิกส์   3((3)-0-6)  
 Machine Learning for Mechatronics Applications   



219-433 การตดิต่อส่ือสารระหว่างมนุษยก์บัหุ่นยนต ์  3((3)-0-6)  
 Human-Robot Interaction   
วิชาเลือกทางวิศวกรรมอุตสาหการ/การผลิต    
225-233 การออกแบบการทดลองส าหรับวิศวกร  3((3)-0-6)  
 Experimental Design for Engineers   
225-312 เทคโนโลยกีารผลิตในอุตสาหกรรม 4.0  3((3)-0-6)  
 Manufacturing Technology for Industry 4.0   
225-321 การศึกษาการท างานในอุตสาหกรรมสมยัใหม่     3((3)-0-6)  
 Modern Industrial Work Study   
225-355 การจดัการการผลิตและการด าเนินงานสมยัใหม่   3((3)-0-6)  
 Modern Production and Operations Management    
225-411 การออกแบบและพฒันาผลิตภณัฑส์มยัใหม่  3((3)-0-6)  
 Modern Product Design and Development   
225-452 การจดัการธุรกิจส าหรับวศิวกรและการเป็นผูป้ระกอบการ  3((3)-0-6)  
 Business Management for Engineer and Entrepreneurship    
225-454 การจดัการและวิศวกรรมระบบบริการสุขภาพ  3((3)-0-6)  
 Healthcare Systems Engineering and Management   
วิชาเลือกทางวิศวกรรมคอมพิวเตอร์    
240-211 วิศวกรรมซอฟตแ์วร์   2((2)-0-4)  
 Software Engineering   
240-309 ไมโครคอนโทรลเลอร์และการเช่ือมต่อ   3((3)-0-6)  
 Microcontroller and Interfacing   
240-341 การออกแบบระบบฝังตวั   3((3)-0-6)  
 Embedded System Design   
240-318 ปัญญาประดิษฐ์และการเรียนรู้ของเคร่ือง  3((3)-0-6)  
 Artificial Intelligence and Machine learning   
หัวข้อพิเศษ    
219-441 หวัขอ้พิเศษทางวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์ 1   3(x-y-z)  
 Special Topics in Mechatronics Engineering I   
219-442 หวัขอ้พิเศษทางวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์ 2   3(x-y-z)  
 Special Topics in Mechatronics Engineering II   
219-443 หวัขอ้พิเศษทางวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์ 3   3(x-y-z)  
 Special Topics in Mechatronics Engineering III   
    
การเรียนการสอนเป็นกลุ่มสาระ/Module    
 ผู้สนใจความรู้ทางวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์ทั้ งที่เป็นและไม่เป็นนักศึกษาของมหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์ 
สามารถเลือกในแผนกลุ่มสาระได้ โดยต้องเป็นผู้มีความรู้ด้านวิทยาศาสตร์ไม่ต ่ากว่ามัธยมศึกษาปีที่ 6 หรือเทียบเท่า หรือมี



ประสบการณ์การท างานในอุตสาหกรรมหรือด้านเทคโนโลยีไม่น้อยกว่า 1 ปี (หรือผู้สนใจที่มีคุณสมบัติอยู่ในดุลพินิจของ
กรรมการบริหารหลักสูตร)    
    

กลุ่มความรู้ด้านการท างานร่วมกันของระบบอัตโนมัติและอินเทอร์เนตของสรรพส่ิง  6 หน่วยกิต 
219-222 ชุดวิชาการท างานร่วมกนัของระบบอตัโนมติัและอินเทอร์เนตของสรรพส่ิง  6((4)-4-10)  
 Module : Synergy of Automation and IoT Technologies Module    
 

3. หมวดวิชาเลือกเสรี  6 หน่วยกิต 
 

 นกัศึกษาสามารถเลือกเรียนรายวิชาใด ๆ ที่สนใจ ที่เปิดสอนในมหาวิทยาลยัสงขลานครินทร์ หรือมหาวิทยาลยั
อื่น  ทั้งในประเทศและต่างประเทศ โดยความเห็นชอบของหลกัสูตร/ภาควิชา 
 

4. หมวดวิชาฝึกงาน   

219-300 การฝึกงาน                         ไม่นอ้ยกว่า 320 ชัว่โมง 
 Practical Training   

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



แผนการศึกษาตลอดหลักสูตร 

 
ปีที่ 1 

 
ภาคการศึกษาที่ 1 
200-111  สู่โลกวิศวกรรม  2((2)-0-4) 
200-112  คณิตศาสตร์พื้นฐานส าหรับวิศวกร 3((3)-0-6) 
200-113  ฟิสิกส์พื้นฐานส าหรับวิศวกร 3((3)-0-6) 
200-114  เคมีพื้นฐานส าหรับวิศวกร 2((2)-0-4) 
200-115  ไฟฟ้าพื้นฐาน  3((2)-2-5) 
200-116  พื้นฐานการเขียนโปรแกรมคอมพิวเตอร์ส าหรับวิศวกร 3((2)-2-5) 
200-117  เขียนแบบวิศวกรรมพื้นฐาน 2((2)-0-4) 
890-xxx  สาระที่ 6 ภาษาและการส่ือสาร 2((2)-0-4) 
 รวม 20((18)-4-38) 
 
 

ภาคการศึกษาที่ 2 
211-231  วงจรอิเลก็ทรอนิกส์เบ้ืองตน้ 3((3)-0-6) 
215-100  สมการเชิงอนุพนัธ์สามญั 2((2)-0-4) 
215-121  กลศาสตร์วิศวกรรม: สถิตยศาสตร์ 3((3)-0-6) 
215-339  กลศาสตร์ของไหล  3((3)-0-6) 
226-214  กระบวนการผลิตพื้นฐาน 2((1)-3-2) 
237-111  วสัดุวิศวกรรม  2(2-0-4) 
890-xxx  สาระที่ 6 ภาษาและการส่ือสาร 2((2)-0-4) 
200-103  ชีวิตยคุใหม่ดว้ยใจสีเขียว  2((2)-0-4) 
xxx-xxx  สาระที่ 7 กีฬา  1((1)-0-2) 
 รวม 20((19)-3-38 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



ปีที่ 2 
 
 

ภาคการศึกษาที่ 1 
001-102  ศาสตร์พระราชากบัการพฒันาท่ีย ัง่ยนื ** 2((2)-0-4) 
211-291  แนะน าระบบสมองกลฝังตวั 3((3)-0-6) 
212-190  ปฏิบติัการไมโครโปรเซสเซอร์ 1 1(0-3-0) 
215-201  สมการเชิงอนุพนัธ์ยอ่ย 2((2)-0-4) 
215-102  เขียนแบบวิศวกรรมเคร่ืองกล 3((2)-3-4) 
215-221  กลศาสตร์วิศวกรรม: พลศาสตร์ 3((3)-0-6) 
215-222  กลศาสตร์วสัดุ  3((3)-0-6) 
215-232  อุณหพลศาสตร์วิศวกรรม 3((3)-0-6) 
 รวม 20((18)-6-36)  
 
** หรือเรียนรายวิชา 003-001 ผู้น าจิตอาสากับการพัฒนาชุมชนอย่างยัง่ยืน    
 
 
ภาคการศึกษาที่ 2 
211-241 สัญญาณและระบบ 3((3)-0-6) 
215-202 ระเบียบวิธีค  านวณเชิงตวัเลขส าหรับงานวิศวกรรม 2((2)-0-4) 
219-220 ออกแบบและสร้างหุ่นยนตเ์พื่อแข่งขนั 2((2)-4-0) 
219-221 โปรแกรมคอมพิวเตอร์ส าหรับงานวิศวกรรม 2((2)-3-4) 
219-222 ชุดวิชาการท างานร่วมกนัของระบบอตัโนมติัและอินเทอร์เนตของสรรพส่ิง 6((4)-4-10) 
240-207 การเขียนโปรแกรมและโครงสร้างขอ้มูล 2((1)-2-3) 
215-001 ประโยชน์เพื่อนมนุษย ์** 1((1)-0-2) 
xxx-xxx สาระที่ 7 สุนทรียศาสตร์ 1((1)-0-2) 
  รวม 19((16)-13-31) 
 
** หรือเรียนรายวิชา 003-001 ผู้น าจิตอาสากับการพัฒนาชุมชนอย่างยัง่ยืน    
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



ปีที่ 3 
 

ภาคการศึกษาที่ 1 
211-321 ระบบขบัเคลื่อนกระแสตรง 2((2)-0-4) 
215-321 การสั่นสะเทือนเชิงกล 3((3)-0-6) 
215-322 กลศาสตร์เคร่ืองจกัรกล 3((3)-0-6) 
215-323 ระบบควบคุมอตัโนมติั 3((3)-0-6) 
219-311 ปฏิบติัการวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์ 1 1(0-3-0) 
388-100 สุขภาวะเพื่อเพื่อนมนุษย ์ 1((1)-0-2) 
950-102 ชีวิตที่ดี   3((3)-0-6) 
xxx-xxx วิชาในหมวดวิชาเลือกเสรี  3(x-y-z) 
  รวม 19(x-y-z) 
 
 
 
ภาคการศึกษาที่ 2 
211-322  ระบบขบัเคลื่อนกระแสสลบั 2((2)-0-4) 
215-324  การออกแบบเคร่ืองจกัร 3((3)-0-6) 
219-321  การออกแบบระบบเมคาทรอนิกส์ 3((2)-3-4) 
219-322  วิทยาการหุ่นยนตแ์ละปัญญาประดิษฐ์ 3((3)-0-6) 
219-312  ปฏิบติัการวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์ 2 1(0-3-0) 
895-001  พลเมืองที่ดี   2((2)-0-4) 
xxx-xxx  วิชาในหมวดวิชาเลือกเสรี  3(x-y-z) 
xxx-xxx  วิชาในหมวดวิชาเฉพาะ กลุ่มวิชาชีพ  3(x-y-z) 
 รวม 20(x-y-z) 
 
 
ภาคฤดูร้อน    
219-300  การฝึกงาน                                                                                                              ไม่นอ้ยกว่า 320 ชัว่โมง 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



ปีที่ 4 ส าหรับนักศึกษาทางเลือกปกติ 
 
 
ภาคการศึกษาที่ 1 
xxx-xxx  วิชาในหมวดวิชาเฉพาะ กลุ่มวิชาชีพ  3(x-y-z) 
xxx-xxx  วิชาในหมวดวิชาเฉพาะ กลุ่มวิชาชีพ  3(x-y-z) 
219-411  การเรียนรู้อิสระวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์ 1 2(0-6-0) 
460-001  ไอเดียสู่ความเป็นผูป้ระกอบการ 1((1)-0-2) 
xxx-xxx  สาระที่ 4 การรู้ดิจิทลั 2((2)-0-4) 
 รวม 11(x-y-z) 
 
 
ภาคการศึกษาที่ 2 
219-412 การเรียนรู้อิสระวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์ 2 2(0-6-0) 
xxx-xxx สาระที่ 5 การคิดเชิงตรรกะและตวัเลข 2((2)-0-4) 
xxx-xxx สาระที่ 5 การคิดเชิงระบบ 2((2)-0-4) 
xxx-xxx รายวิชาเลือก หมวดวิชาศึกษาทัว่ไป 2((2)-0-4) 
xxx-xxx รายวิชาเลือก หมวดวิชาศึกษาทัว่ไป 2((2)-0-4) 
xxx-xxx รายวิชาเลือก หมวดวิชาศึกษาทัว่ไป 2((2)-0-4) 
  รวม 12((10)-6-20) 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 



ปีที่ 4 ส าหรับนักศึกษาที่เลือกเรียนสหกิจศึกษา 
 
 
ภาคการศึกษาที่ 1 
219-400 สหกิจศึกษา  8(0-48-0)  
  รวม 8(0-48-0)  
 
 
 
ภาคการศึกษาที่ 2   
219-412 การเรียนรู้อิสระวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์ 2 2(0-6-0) 
460-001 ไอเดียสู่ความเป็นผูป้ระกอบการ 1((1)-0-2) 
xxx-xxx  สาระที่ 4 การรู้ดิจิทลั 2((2)-0-4) 
xxx-xxx  สาระที่ 5 การคิดเชิงตรรกะและตวัเลข 2((2)-0-4) 
xxx-xxx สาระที่ 5 การคิดเชิงระบบ 2((2)-0-4) 
xxx-xxx รายวิชาเลือก หมวดวิชาศึกษาทัว่ไป 2((2)-0-4) 
xxx-xxx รายวิชาเลือก หมวดวิชาศึกษาทัว่ไป 2((2)-0-4) 
xxx-xxx รายวิชาเลือก หมวดวิชาศึกษาทัว่ไป 2((2)-0-4) 
  รวม 15((13)-6-26) 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 



ค าอธิบายรายวิชา 
หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต  สาขาวิชาวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์ หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ.2564 

 
200-111 สู่โลกวิศวกรรม  2(2-0-4) 
 Into Engineering World  
 พฒันาการของวิศวกรรมศาสตร์สาขาต่างๆ องคก์รวิชาชีพวิศวกรรม เส้นทางอาชีพวิศวกร จรรยาบรรณวิศวกร 
ปัญหาทางวิศวกรรม เทคนิคการวิเคราะห์และการแกปั้ญหาอยา่งเป็นระบบ การท างานร่วมกนัเป็นทีม เทคนิคการน าเสนอ 
 Evolution of engineering disciplines; engineering professional organizations; engineering career path; 
engineering ethics; engineering problems; systematic problem analysis and solving; teamwork; presentation techniques 
 

กลุ่มวิชาวิทยาศาสตร์และคณิตศาสตร์เฉพาะ 
200-112 คณิตศาสตร์พ้ืนฐานส าหรับวิศวกร   3((3)-0-6) 
 Fundamental Mathematics for Engineer  
 อุปนัยเชิงคณิตศาสตร์ ฟังก์ชนัและกราฟ ลิมิตและความต่อเน่ือง อนุพนัธ์ของฟังกช์นั การประยกุตข์องอนุพันธ์ 
ปริพนัธ์ของฟังกช์นั การประยกุตข์องปริพนัธ์ 
 Mathematical induction; functions and graphs; limit and continuity; derivatives of functions; applications of 
derivatives; integration of functions; application of integrals 
 

200-113  ฟิสิกส์พ้ืนฐานส าหรับวิศวกร 3((3)-0-6) 
 Fundamental Physics for Engineer  
 หน่วยปริมาณทางฟิสิกส์และเวกเตอร์ ระบบแรงและการเคลื่อนที่ งานและโมเมนต์ อนุภาคและวัตถุเกร็ง 
พลงังานและโมเมนตมั 
 Units, physical quantities, and vectors; force system and motions; work and moment; particles and rigid 
bodies; energy and momentum 
 

200-114 เคมีพ้ืนฐานส าหรับวิศวกร 2((2)-0-4) 
 Fundamental Chemistry for Engineers  
 สารเคมีในชีวิตประจ าวนัและความปลอดภยั สมบติัทางกายภาพของของแข็ง ของเหลว และแก๊ส  กฎของแก๊ส 
กฎทรงมวลและปริมาณสารสัมพนัธ์  ปฎิกิริยาเคมีและสมดุล กรด-เบส  ปฏิกิริยาไฟฟ้าเคมี เทอร์โมไดนามิกส์ 
 Chemical in daily life and safety; physical properties of solid, liquid and gas; gas law; law of mass and 
stoichiometry; reaction and equilibrium; acid-base; electrochemistry; thermodynamics 
 

215-101 สมการเชิงอนุพันธ์สามัญ 2((2)-0-4) 
 Ordinary Differential Equations   
 รายวิชาบังคบัเรียนผ่านก่อน: 200-112 คณิตศาสตร์พ้ืนฐานส าหรับวิศวกร 
 Prerequisite: 200-112 Fundamental Mathematics for Engineer  
 สมการเชิงอนุพันธ์สามัญอนัดบัที่หน่ึงและอนัดับที่สอง การแปลงลาปลาซ การประยุกต์กบัโจทยปั์ญหาทาง
วิศวกรรม 
 First-and second-order ordinary differential equations; Laplace transforms; applications in engineering 
problems 



215-201 สมการเชิงอนุพันธ์ย่อย 2((2)-0-4) 
 Partial Differential Equations  
 รายวิชาบังคบัเรียนก่อน : 215-101 สมการเชิงอนุพันธ์สามัญ 
 Prerequisite: 215-101 Ordinary Differential Equations   
 สมการอนุพนัธ์ยอ่ย การแยกตวัแปร อนุกรมฟูเรียร์ การเปลี่ยนรูปแบบฟูเรียร์ การประยุกต์กบัโจทยปั์ญหาทาง
วิศวกรรม 
 Partial differential equations; separation of variables and Fourier series; Fourier transforms; applications in 
engineering problems  
 
215-202 ระเบียบวิธีค านวณเชิงตัวเลขส าหรับงานวิศวกรรม 2((2)-0-4) 
 Numerical Methods for Engineering  
 รายวิชาบังคบัเรียนก่อน : 215-201 สมการเชิงอนุพันธ์ย่อย 
 Prerequisite: 215-201 Partial Differential Equations  
 วิธีเชิงตวัเลขในการแกปั้ญหาทางวิศวกรรม ผลเฉลยของระบบสมการเชิงเส้น การประมาณค่าในช่วงของขอ้มูล 
วิธีการหาปริพันธ์และการหาอนุพนัธ์เชิงตัวเลข ผลเฉลยเชิงตวัเลขของสมการเชิงอนุพันธ์สามญั ผลเฉลยเชิงตวัเลขของ
สมการเชิงอนุพนัธ์ยอ่ย 
 Numerical methods in engineering problems solving; solution of linear equation system; data interpolation; 
numerical integration and differentiation; numerical solution of the ordinary differential equation; numerical solution of 
partial differential equation 
 
กลุ่มวิชาวิศวกรรมพ้ืนฐาน 
200-111 สู่โลกวิศวกรรม  2((2)-0-4) 
 Into Engineering World  
 พฒันาการของวิศวกรรมศาสตร์สาขาต่างๆ องคก์รวิชาชีพวิศวกรรม เส้นทางอาชีพวิศวกร จรรยาบรรณวิศวกร 
ปัญหาทางวิศวกรรม เทคนิคการวิเคราะห์และการแกปั้ญหาอยา่งเป็นระบบ การท างานร่วมกนัเป็นทีม เทคนิคการน าเสนอ 
 Evolution of engineering disciplines; engineering professional organizations; engineering career path; 
engineering ethics; engineering problems; systematic problem analysis and solving; teamwork; presentation techniques 
 
200-115 พ้ืนฐานไฟฟ้าส าหรับงานวิศวกรรม 3((2)-2-5) 
 Basic Electrical Engineering  
 ไฟฟ้าสถิต แม่เหล็ก การวิเคราะห์วงจรไฟฟ้ากระแสตรง แรงดนัไฟฟ้า กระแสไฟฟ้า และก าลงัไฟฟ้า อุปกรณ์
ไฟฟ้าเบ้ืองตน้ กฎของโอห์มและกฎของเคอร์ชอฟฟ์ การวิเคราะห์วงจรไฟฟ้ากระแสสลบั ก  าลงัไฟฟ้าจริงและก าลงัไฟฟ้ารี
แอกทีฟ ตวัประกอบก าลงั การปรับปรุงค่าตวัประกอบก าลงั การคิดค่าไฟฟ้าแบบหน่ึงเฟส  ระบบไฟฟ้าสามเฟส หมอ้แปลง
ไฟฟ้า เคร่ืองจกัรกลไฟฟ้าเบ้ืองตน้ เคร่ืองก าเนิดไฟฟ้าและมอเตอร์ไฟฟ้า แนะน าเคร่ืองมือวดัทางไฟฟ้า 
 Electrostatics; magnetism; DC circuit analysis; voltage, current and power; basic electrical components; 
Ohm’s law and Kirchhoff’s law; AC circuit analysis; real and reactive power; power factor; power factor  correction; 
single-phase electricity bill; three-phase systems; transformers; introduction to electric machinery; electric generators and 
motors; introduction to electrical instruments 



200-116 พ้ืนฐานการเขียนโปรแกรมคอมพิวเตอร์ส าหรับวิศวกร  3((2)-2-5) 
 Basic Engineering Programming  
 หลักการและองค์ประกอบของคอมพิวเตอร์ การท างานร่วมกันของฮาร์ดแวร์และซอฟต์แวร์ หลักการ
กระบวนการของขอ้มูลอิเลก็ทรอนิกส์ หลกัการของภาษาชั้นสูง วิธีการออกแบบและพฒันาโปรแกรม ชนิดขอ้มูลพื้นฐานตวั
แปรค่าคงท่ีตวัด าเนินการและนิพจน์  ประโยคค าสั่งและประโยคค าสั่งเชิงประกอบ  การท างานตามล าดบั การท างานแบบ
ทางเลือกและการท างานแบบวนซ ้ า การตรวจแกจุ้ดบกพร่อง การออกแบบและพฒันาโปรแกรมโดยใชภ้าษาระดบัสูงเพื่อ
ประยกุตใ์ชก้บัปัญหาทางดา้นวิศวกรรม การฝึกเขียนโปรแกรม 
 Computer concepts, computer components; hardware and software interaction; electronic data processing 
concepts; high-level language programming concepts; program design and development methodology; data types; 
constant; operations and expression; statement and compound statement, flow controls, sequence, alteration and iteration; 
debugging; program design and development with applications to engineering problems using a high level programming 
language; programming practices 
 
200-117 เขียนแบบวิศวกรรมพ้ืนฐาน 2((2)-0-4) 
 Basic Drawing for Engineers  
 ความส าคญัของการเขียนแบบวิศวกรรม เคร่ืองมืออุปกรณ์และวิธีใช ้การเขียนตวัเลขและตวัอกัษรชนิดของเส้น
และมาตรฐานส าหรับงานเขียนแบบ เรขาคณิตประยุกต์ การเขียนภาพสามมิติ การเขียนภาพออบลิก การเขียนภาพไอโซ
เมตริก การเขียนภาพฉายออโธกราฟฟิก การสเกต็ภาพ การเขียนภาพตดั การก  าหนดขนาดและรายละเอียดอื่นๆในแบบงาน
เขียนแบบวิศวกรรม  
 The importance of engineering drawing; drawing instruments and their uses; lettering; line types and 
standards; applied geometry; pictorial drawing, oblique drawing, isometric drawings, orthographic drawing; freehand 
sketches; section drawing, dimensioning and descriptions in engineering drawing 
 
211-231 วงจรอิเล็กทรอนิกส์เบ้ืองต้น 3((3)-0-6) 
 Basic Electronic Circuits  
 รายวิชาบังคบัเรียนก่อน: 200-115 พ้ืนฐานไฟฟ้าส าหรับงานวิศวกรรม 
 Prerequisite: 200-115 Basic Electrical Engineering  
 อุปกรณ์สารกึ่ งตัวน า รอยต่อพีเอ็น ไดโอด การวิเคราะห์วงจรไดโอด การประยุกต์ใช้ไดโอด เทคโนโลยี
ทรานซิสเตอร์ชนิดต่างๆ การไบอสัทรานซิสเตอร์ วงจรทรานซิสเตอร์เบ้ืองตน้และการประยุกต์ใชง้าน ออปแอมป์และการ
ประยกุตใ์ชง้าน แนะน าอุปกรณ์อิเลก็ทรอนิกส์ก  าลงั 
 Semiconductor devices; PN junction; diodes; analysis of diode circuits; diode applications; transistors 
technologies; biasing of transistor; basic transistor circuits and its applications; operational amplifier and its applications; 
introduction to power electronics devices 
 
211-291 แนะน าระบบสมองกลฝังตัว 3((3)-0-6) 
 Introduction to Embedded System  
 แนะน าระบบเชิงเลข วงจรเชิงตรรกแบบรวม วงจรเชิงตรรกแบบล าดบัขั้นและการรวมกลุ่ม กลไกสถานะจ ากดั
และกระบวนการสอดประสาน การเขา้ถึงหน่วยความจ าและกลไกเชิงเวลา โครงสร้างการประมวลผลเชิงคณิตศาสตร์ การ



เช่ือมต่อสัญญาณอะนาลอ็กและอุปกรณ์รอบขา้ง ตวัประมวลผลสมองกลฝังตวั แนะน าการออกแบบระบบสมองกลฝังตวั 
ภาษาซีส าหรับระบบสมองกลฝังตวั 
 Introduction to digital system; combinational logic circuit; sequential building blocks and sequential circuits, 
finite-state machines and synchronization; memory basics and timing; arithmetic structures; analog and peripheral 
interfacing; embedded processors; introduction to embedded system design; C programming for embedded system 
 

226-214 กระบวนการผลิตพ้ืนฐาน 2((1)-3-2) 
 Basic Manufacturing Processes    
 ระบบการผลิต การเลือกกระบวนการผลิต เคร่ืองจกัรกล ใบมีด และอุปกรณ์จบัยดึช้ินงานแบบ   ต่าง ๆ การกลึง
โลหะ การค านวณเวลาที่ใชใ้นการกลึง ปฏิบติัการกลึงโลหะดว้ยเคร่ืองกลึงธรรมดา ชนิดและลกัษณะสมบติัของโลหะแผ่น 
กระบวนการผลิตช้ินงานโลหะแผ่นดว้ยเคร่ืองจักรกลในโรงงานอุตสาหกรรม เคร่ืองจกัรกลซีเอน็ซีเลขส าหรับงานโลหะ
แผ่น การเขียนแผ่นคลี่ การยึดโลหะแผ่น ปฏิบติัการโลหะแผ่น หลกัการเช่ือมโลหะ เค ร่ืองมือและอุปกรณ์การเช่ือม ความ
ปลอดภยัในงานเช่ือม กระบวนการเช่ือมโลหะแบบต่างๆ ท่าเช่ือม แนวเช่ือมและการตรวจสอบ ปฏิบติัการเช่ือมมิก/แมก 
และการเช่ือมอาร์ค 
 Manufacturing systems; manufacturing processes selection; machine tools and fixtures; metal turning, turning 
time calculation, typical metal turning practices, types and characteristics of sheet metals, sheet metal forming processes, 
CNC machines for sheet metal forming, sheet metal pattern development, sheet metal fastening, sheet metal operation 
practices; principles of metal welding, machines and equipment for welding, welding safety, welding processes, welding 
posture, weld and inspection, mig/mag welding and arc welding practices 
 

237-111 วัสดุวิศวกรรม 2(2-0-4) 
 Engineering Materials  
 ความสัมพนัธ์ระหว่างโครงสร้าง สมบติั กระบวนการผลิต และการประยกุต์ใชว้สัดุวิศวกรรม ไดแ้ก่ โลหะ พอลิ
เมอร์ เซรามิก  วสัดุผสม วสัดุอิเลก็ทรอนิกส์ คอนกรีตและไม ้แผนภาพสมดุลเฟสและการน าไปใชป้ระโยชน์ สมบติัเชิงกล
ของวสัดุ การเส่ือมสภาพของวสัดุ 
 Relationship between structures, properties, production processes and applications of engineering materials i.e. 
metals, polymers, ceramics, composites, electronic materials, concrete and wood; phase equilibrium diagrams and thei r 
interpretation; mechanical properties and materials degradation 
 

215-103 เขียนแบบวิศวกรรมเคร่ืองกล 3((2)-3-4) 
 Mechanical Engineering Drawing   
 รายวิชาบังคบัเรียนก่อน: 200-117 เขียนแบบวิศวกรรมพ้ืนฐาน 
 Prerequisite: 200-117 Basic Drawing for Engineers  
 เรขาคณิตบรรยายเบ้ืองตน้ ภาพช่วยและการหมุนภาพ รอยตดัและรอยต่อ ภาพคลี่ มาตรฐานท่ีเกี่ยวขอ้งส าหรับ
การเขียนแบบเคร่ืองกล การเขียนแบบประกอบและแบบละเอียด การก  าหนดเกณฑค์วามคลาดเคลื่อนและพิกดัเผื่อ การเขียน
ช้ินส่วนเคร่ืองจักรกล สัญลกัษณ์งานเช่ือม การเขียนแบบระบบท่อ การใชโ้ปรแกรมคอมพิวเตอร์ส าหรับการเขียนแบบ
วิศวกรรม 



 Basic descriptive geometry; auxiliary views and rotation; developments and intersections; standard in 
technical drawings; representation and specifications of machine elements; assembly and detail drawings; fits and 
tolerances; welding symbols; drawing of piping systems; computer-aided engineering drawing 
 
215-121 กลศาสตร์วิศวกรรม: สถิตยศาสตร์ 2((2)-0-4) 
 Engineering Mechanics: Statics  
 ระบบแรง เวคเตอร์ แรง โมเมนต์ แรงคู่ควบ แรงลพัธ์ ผงัแรงอิสระ สมการสมดุลสถิตยศาสตร์ในสองและสาม
มิติ ของอนุภาคและวตัถุแขง็เกร็ง โครงสร้างในระนาบขอ้ต่อหมุน ขอ้ต่อรับโมเมนต ์ช้ินส่วนเคร่ืองจกัรกล จุดศูนยม์วล จุด
ศุนยก์ลางแรงโมเมนต ์โมเมนตข์องรูปทรง แรงภายในคานแผนผงัแรงเฉือนและโมเมนตด์ดัภายใน 
หนา้ตดัคาน แรงเสียดทาน 
 Force system: vector ,force, moment, couple, resultants, Free-Body Diagram and Equilibrium: equations of 
equilibrium in 2D, 3D for particles and rigid-body, Structures: plane trusses, frame, machine, Centers: center of mass, 
centroids, moment of inertia, Internal forces and beams: distributed forces, internal forces, shear forces and bending 
moment diagrams, Friction 
 
215-221 กลศาสตร์วิศวกรรม: พลศาสตร์ 3((3)-0-6) 
 Engineering Mechanics: Dynamics  
 กฎเบ้ืองตน้เกี่ยวกบัการเคลื่อนท่ีของวตัถุ จลนศาสตร์ของอนุภาคและวตัถุเกร็ง ไดแ้ก่ การกระจดั ความเร็ว และ
ความเร่ง ในการเคลื่อนที่สัมบูรณ์และสัมพทัธ์ จลนพลศาสตร์ของอนุภาคและวตัถุเกร็ง ได้แก่ วิธีแรงและความเร่ง วิธีงาน
และพลงังาน วิธีอิมพลัส์และโมเมนตมั กรอบการเรียนรู้แบบ WIL โดยพฒันาโจทยว์ิจยัร่วมกบัอุตสาหกรรม   
 Basic principles governing the laws of motion; Kinematics of particles and rigid bodies, displacement, 
velocity, and acceleration; absolute and relative motion; Kinetics of particles and rigid bodies; force-mass and 
acceleration method, the principle of work and energy method, the principle of impulse and momentum method; WIL 
framework by developing research topics in collaboration with industry 
 
215-222 กลศาสตร์วัสดุ  3((3)-0-6) 
 Mechanics of  Materials  
 แรงและความเคน้ ความเคน้และความเครียดรูปแบบต่าง ๆ ความสัมพันธ์ระหว่างความเคน้และความเครียด 
ความเคน้ในคาน ผงัแรงเฉือน โมเมนตด์ดั การโก่งตวัของคาน การโก่งตวัของเสา วงกลมโมร์ ความเคน้ผสม เกณฑก์ารวิบติั 
กรอบการเรียนรู้แบบ WIL โดยพฒันาโจทยว์ิจยัร่วมกบัอุตสาหกรรม   
 Forces and stresses; stresses and strains relationship; stresses in beams, shear force and bending moment 
diagrams; deflection of beams, torsion; buckling of columns; Mohr’s circle and combined stresses; failure criterion; WIL 
framework by developing research topics in collaboration with industry 
 
215-235 กลศาสตร์ของไหล  3((3)-0-6) 
 Mechanics of Fluids  
 สมบติัของของไหล สถิตยศาสตร์ของไหล ความดนัและการวดั  แรงกระท าต่อวตัถุในของไหล การทรงตวัของ
วตัถุลอย และสมดุลสัมพทัธ์ มโนทศัน์ของของไหลสมมุติและของไหลจริง การไหลแบบราบเรียบและป่ันป่วน การไหล



แบบความหนาแน่นคงที่และไม่คงที่  การวิเคราะห์เชิงอินทิเกรต สมการต่อเน่ือง สมการโมเมนตมั สมการพลงังาน และ
สมการเบอร์นูลลี การวิเคราะห์เชิงมิติและการจ าลองแบบ การไหลในท่อ  แรงเสียดทานและความดนัลดในท่อ การวิเคราะห์
วงจรท่ออย่างง่าย การวดัอตัราการไหล จลนศาสตร์ของการไหล การศึกษาการไหลดว้ยวิธีเชิงทศัน์ สมการความต่อเน่ือง 
สมการนาเวียร์สโตกส์ การวิเคราะห์การไหลแบบไม่หมุนวน การวิเคราะห์การไหลในชั้นขอบเขตการไหลแบบราบเรียบ
และป่ันป่วน การไหลรอบวตัถุการวิเคราะห์แรงยกและแรงฉุดบนวตัถุการไหลแบบอดัตวัไดแ้บบหน่ึงมิติ กรอบการเรียนรู้
แบบ WIL โดยพฒันาโจทยว์ิจยัร่วมกบัอุตสาหกรรม   
 Fluid properties; fluid statics, pressure and measurements, forces on rigid body in fluid; stability of float body 
and relative equilibrium; ideal fluid and real fluid; laminar flow and turbulent flow; flow of compressible and 
incompressible fluid;  continuity equation, momentum equations, energy equation and Bernoullli’s equation; dimensional 
analysis and dynamic similarity; flow inside pipe, frictions and pressure losses along pipe; basic piping network 
calculation; flow measurement; kinematics of fluid flow, flow study with visualizations techniques; continuity equation; 
Navier-Stokes equation; analysis for Irrotational flow; analysis for boundary layer flow; laminar and turbulent flow; Flow 
around object; analysis for lift force and drag force; one-dimensional compressible flow; WIL framework by developing 
research topics in collaboration with industry 
 
215-234 อุณหพลศาสตร์วิศวกรรม  3((3)-0-6) 
 Engineering Thermodynamics  
 กฏขอ้ที่หน่ึงและสองของอุณหพลศาสตร์  ฟังก์ชันเชิงอุณหพลศาสตร์และการประยุกต์ งานและความร้อน  
สมบัติของสารบริสุทธ์ิ  การหาค่าสมบติัทางอุณหพลศาสตร์ของสารจากกราฟ  ตาราง  และสมการสถานะ การวิเคราะห์
พลงังานของระบบปิดและระบบควบคุม วัฏจักรคาร์โนท์ สภาพยอ้นกลับไม่ได้และศักยภาพของระบบหรือเอ็กเซอยี ่ 
ประสิทธิภาพของกลจกัรความร้อนและเคร่ืองท าความเยน็  สัมพนัธภาพของคุณสมบติัของสารบริสุทธ์ิและของผสมที่ไม่ท า
ปฏิกิริยากนั  กระบวนการท าความเยน็ กรอบการเรียนรู้แบบ WIL โดยพฒันาโจทยว์ิจยัร่วมกบัอุตสาหกรรม   
 The first and second laws of thermodynamics; functions and applications; work and heat; properties of pure 
substances; thermodynamic properties of substances from graphs and tables and equations of state; energy analysis of 
closed systems; energy analysis of open systems; Carnot cycle; entropy; irreversibility and availability; thermodynamic 
efficiencies of heat engines and refrigeration cycles; thermodynamic relations of pure substances and non-reaction 
mixtures; air conditioning processes; WIL framework by developing research topics in collaboration with industry 
 
219-220 ออกแบบและสร้างหุ่นยนต์เพ่ือแข่งขัน  2((2)-4-0) 
 Robot Design and Challenge  
 การแข่งขนัหุ่นยนต์ การออกแบบกติกาการแข่งขนัหุ่นยนต ์การวิเคราะห์กลยทุธ์การแข่งขนัหุ่นยนต ์กลศาสตร์
และกลไกพื้นฐาน การออกแบบช้ินส่วนเคร่ืองกลอยา่งง่าย แนะน ามอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรง กระบวนการผลิตเบ้ืองตน้ การ
ท างานเป็นทีม 
 Robot challenges; design of robot contest’s rules; Robot competitive strategies; concept of basic mechanics 
and mechanisms; design of simple machine elements; introduction to DC motors; basic manufacturing processes; 
Teamwork 
 
 



กลุ่มวิชาชีพ (บังคบั) 
212-190 ปฏิบัติการไมโครโปรเซสเซอร์ 1 1(0-3-0) 
 Microprocessor Laboratory I  
 รายวิชาบังคบัเรียนร่วม: 200-116 พ้ืนฐานการเขียนโปรแกรมคอมพิวเตอร์ส าหรับวิศวกร 
 Prerequisite: 200-116 Basic Engineering Programming  
 การโปรแกรมไมโครโปรเซสเซอร์เบ้ืองตน้ องค์ประกอบวงจรและรีจิสเตอร์ อินพุตแบบดิจิตลั เอาท์พุตแบบดิ
จิตัล การแปลงค่าแอนาล็อกเป็นดิจิทัล ตัวจับเวลาและตัวนับ การมอดูเลตความกว้างของพัลส์ แนะน าการขัดจังหวะ 
โครงงานขนาดเลก็ที่ใชไ้มโครโปรเซสเซอร์ 
 Basic microprocessor programing; hardware modules and registers; digital input; digital output; analog-to-
digital conversion; timer and counter; pulse width modulation; introduction to interrupt; mini project with microprocessor  
 
211-321 ระบบขับเคล่ือนกระแสตรง 2((2)-0-4) 
 DC Drive Systems  
 รายวิชาบังคบัเรียนก่อน: 211-231 วงจรอิเล็กทรอนิกส์เบ้ืองต้น 
 Prerequisite: 211-231 Basic Electronic Circuits  
 องค์ประกอบในระบบขบัเคลื่อนไฟฟ้า โหลดทางกล มอเตอร์ไฟฟ้า แหล่งจ่ายไฟฟ้า วงจรแปลงชนิดต่างๆ ตวั
ควบคุม ทบทวนอุปกรณ์ก าลงักึ่งตวัน า แนะน าคอนเวอเตอร์ก  าลงัส าหรับระบบขบัเคลื่อนกระแสตรง คอนเวอเตอร์กระแส
สลบั-กระแสตรง คอนเวอเตอร์กระแสตรง-กระแสตรงประเภทต่างๆ ระบบมอเตอร์และโหลด คุณลกัษณะของมอเตอร์
กระแสตรง การควบคุมความเร็วของมอเตอร์กระแสตรง 
 Elements in electric drives; mechanical loads; electric motors; power sources; converter circuits; controller; 
review of power semiconductor devices; introduction to power converter for DC drive; AC-DC converters; DC-DC 
converters; motor-load system; speed-torque characteristic of DC motors; speed control of DC motor drives. 
 
211-322 ระบบขับเคล่ือนกระแสสลับ 2((2)-0-4) 
 AC Drive Systems  
 รายวิชาบังคบัเรียนก่อน: 211-231 วงจรอิเล็กทรอนิกส์เบ้ืองต้น 
 Prerequisite: 211-231 Basic Electronic Circuits  
 เคร่ืองจักรกลกระแสสลบัส าหรับระบบขบัเคลื่อน แนะน าวงจรแปลงก าลงัส าหรับระบบขบัเคลื่อนกระแสสลบั 
คอนเวอเตอร์กระแสสลบั-กระแสสลบั การควบคุมแรงดนักระแสสลบั ไซโคลคอนเวอเตอร์ คอนเวอเตอร์กระแสตรง-
กระแสสลับ อินเวอเตอร์ประเภทรูปคลื่นส่ี เหลี่ยม อินเวอเตอร์แบบความกว้างพัลส์ การควบคุมความเร็วของระบบ
ขบัเคลื่อนมอเตอร์เหน่ียวน า การควบคุมความเร็วของระบบขบัเคลื่อนมอเตอร์ซิงโครนสั 
 AC machines for drives; introduction to power converter for AC drive; AC-AC converters; AC voltage 
controller; cycloconverter; DC-AC converters; square-wave inverters; pulse width modulator inverters; speed control of 
induction motors drives; speed control of synchronous motor drives 
 
 
 
 



240-207 การเขียนโปรแกรมและโครงสร้างข้อมูล 2(1-2-3) 
 Programming and Data Structures  
 รายวิชาบังคบัเรียนก่อน: 200-116 พ้ืนฐานการเขียนโปรแกรมคอมพิวเตอร์ส าหรับวิศวกร  
 Prerequisite: 200-116 Basic Engineering Programming 
 กระบวนทศัน์ของการเขียนโปรแกรมตวัแปรชนิดขอ้มูลนิพจน์โครงสร้างควบคุมกลยทุธในการแกโ้จทยปั์ญหา
อาร์เรยข์อ้ความการจดัการหน่วยความจ าแบบเฉพาะใชง้านโครงสร้างขอ้มูลแบบเช่ือมต่อแถวคอยกองเรียงทบัซ้อนตารางแฮ
ชกราฟตน้ไมก้ารยอ้นรอย 
 Programming paradigms; programming constructs, variables, types, expressions, control structures; problem-
solving strategies; array; string; runtime storage management; linked structures, queues, stack, hash tables, graphs, trees; 
recursion 
 
215-321 การส่ันสะเทือนเชิงกล 3((3)-0-6) 
 Mechanical Vibrations  
 รายวิชาบังคบัเรียนก่อน: 215-202 ระเบียบวิธีค านวณเชิงตัวเลขส าหรับงานวิศวกรรม  
                                         215-221 กลศาสตร์วิศวกรรม: พลศาสตร์ 
 Prerequisite: 215-202 Numerical Methods for Engineering 
                        215-221 Engineering Mechanics: Dynamics  
 พฤติกรรมของระบบที่มีหน่ึงองศาของความอิสระ ความถี่ธรรมชาติและผลจากความหน่วง การควงของเพลา 
หลกัการของเคร่ืองมือวดัการสั่นสะเทือน หลกัการกนัสะเทือน ระบบท่ีมีสององศาของความอิสระ ไดแ้ก่ โหมดและรูปทรง
ของโหมด หลกัการของไดนามิคแอบ็ซอบเบอร์ แนะน าระบบท่ีมีหลายองศาของความอิสระ กรอบการเรียนรู้แบบ WIL โดย
พฒันาโจทยว์ิจยัร่วมกบัอุตสาหกรรม   
 The behavior of systems with single degree of freedom; free undamped vibration, natural frequency and 
damping effects; loss of energy in damped system; whirling of shafts; principles of vibration isolation and vibration 
measuring instruments; lumped systems with two degrees of freedom as natural frequencies, modes and mode shapes; 
principle of dynamic vibration absorbers; lumped systems with several degrees of freedom; WIL framework by 
developing research topics in collaboration with industry 
 
215-322 กลศาสตร์เคร่ืองจักรกล 3((3)-0-6) 
 Mechanics of Machinery  
 รายวิชาบังคบัเรียนก่อน: 215-221 กลศาสตร์วิศวกรรม: พลศาสตร์ 
 Prerequisite: 215-221 Engineering Mechanics: Dynamics  
 มโนทศัน์และค าจ ากดัความของกลไกพื้นฐาน การวิเคราะห์จลนศาสตร์ของกลไกดว้ยวิธีค  านวณและวิธีกราฟิก 
เช่น กลไกแขนต่อ เฟืองชุด ลูกเบ้ียว และกลไกส่งก าลงั การวิเคราะห์แรงของกลไก หลกัการของดาลอมแบร์ การปรับสมดุล
ของเคร่ืองจกัรกล กรอบการเรียนรู้แบบ WIL โดยพฒันาโจทยว์ิจยัร่วมกบัอุตสาหกรรม   
 Concept of basic mechanisms and terminology; mathematical and graphical analyses of the kinematics of 
linkages, gear trains, cams, and some power transmission mechanisms; kinetics of rigid bodies; D'Alembert's principle; 
analysis of forces in mechanisms; balancing of machinery; WIL framework by developing research topics in collaboration 
with industry 



215-351 ระบบควบคุมอัตโนมัติ 3((3)-0-6) 
 Automatic Control Systems  
 รายวิชาบังคบัเรียนก่อน: 215-221 กลศาสตร์วิศวกรรม: พลศาสตร์ 
                                         215-101 สมการเชิงอนุพันธ์สามัญ 
 Prerequisite: 215-221 Engineering Mechanics: Dynamics 
                        215-101 Ordinary Differential Equations   
 หลักการของระบบควบคุมอัตโนมัติ  การวิเคราะห์และจ าลองระบบพลวัตเชิงเส้น เสถียรภาพของระบบ
ป้อนกลบัเชิงเส้น การวิเคราะห์การตอบสนองต่อเวลาการวิเคราะห์การตอบสนองเชิงความถี่ การออกแบบและการชดเชย
ของระบบควบคุม กรอบการเรียนรู้แบบ WIL โดยพฒันาโจทยว์ิจยัร่วมกบัอุตสาหกรรม   
 Automatic control principles, analysis, and modeling of linear dynamic systems, the stability of linear 
feedback systems, time-domain analysis, frequency response analysis, design and compensation of control systems; WIL 
framework by developing research topics in collaboration with industry 
 
215-323 การออกแบบเคร่ืองจักร 3((3)-0-6) 
 Machine Design  
 พื้นฐานการออกแบบเคร่ืองจกัร และระบบเคร่ืองจกัร คุณสมบติัของวสัดุ ทฤษฎีการวิบติั การวิบติัแบบสถิตและ
แบบลา้ ผลของจุดรวมความเคน้ในงานออกแบบช้ินส่วนเคร่ืองจักร การออกแบบช้ินส่วนเคร่ืองจกัรอยา่งง่าย เช่น สกรูส่ง
ก  าลงั สปริง ขอ้ต่อสลกัเกลียว ขอ้ต่อเช่ือม การออกแบบช้ินส่วนส่งก าลงั เช่น เบรคและคลทัช์ สายพาน โซ่และสลิง  การ
เลือกใชต้ลบัลูกปืน การออกแบบเพลาและอุปกรณ์จบัยึด การหล่อลื่น ซีลและประเก็น โครงงานออกแบบเคร่ืองจักร กรอบ
การเรียนรู้แบบ WIL โดยพฒันาโจทยว์ิจยัร่วมกบัอุตสาหกรรม   
 Fundamental of machine design and machinery systems, properties of materials; theories of failure, static and 
fatigue failures, effects of stress concentration in machine elements design; design of simple machine elements such as 
power screws, springs, bolted joints, welded joints; design of power transmission elements such as brakes and clutches, 
belts, roller chains and wire ropes; rolling bearing selection; shaft and locational device designs; lubrication; gaskets and 
seals; machine design project; WIL framework by developing research topics in collaboration with industry 
 
219-221 โปรแกรมคอมพิวเตอร์ส าหรับงานวิศวกรรม 2((2)-3-4) 
 Engineering Software Tools   
 การใชเ้ทคโนโลยีทางดา้นดิจิทลัส าหรับงานออกแบบและวิเคราะห์ในงานวิศวกรรมเคร่ืองกล โปรแกรมตาราง
ค านวณส าหรับงานวิศวกรรม โปรแกรมการจ าลองสถานการณ์และออกแบบดา้นวิศวกรรมเคร่ืองกลและการประยุกตง์านที่
เกี่ยวขอ้ง เช่น แมทแลบ หรือ ซายแลบ โปรแกรมภาษาสคริป เช่น ไพทอน กรอบการเรียนแบบ WIL โดยพฒันาโจทยว์ิจัย
ร่วมกบัอุตสาหกรรม  
 Use of digital technology for design and analysis of mechanical engineering problems; Spreadsheet software 
for engineering; computer simulation and design of mechanical engineering problems and related applications software, 
e.g. Matlab or Scilab; script program language, e.g. Python; WIL framework by developing research topics in 
collaboration with industry 
 
 



219-222 ชุดวิชาการท างานร่วมกันของระบบอัตโนมัติและอินเตอร์เน็ตของสรรพส่ิง 6((4)-4-10) 
 Module : Synergy of Automation and IoT Technologies  
 นิยามของระบบการวดัและมาตรฐานที่เกี่ยวขอ้ง ความไม่แน่นอนของการวดั สถิติส าหรับการวิเคราะห์ขอ้มูล 
หลกัการและคุณสมบติัของตวัตรวจรู้ การวดัทางไฟฟ้า การวดัทางกล ปฏิบติัการของการวดัทางวิศวกรรม หลกัการเบ้ืองตน้
ของก าลงัของไหล กฎปาสคาล การไหลในท่อ ระบบท่อจ่าย ระบบไฮดรอลิกและอุปกรณ์ ไดแ้ก่ ป๊ัม ตวัท างาน ลิ้นและ
อุปกรณ์ควบคุม วงจรไฮดรอลิกพื้นฐานและการประยุกต์ใชง้าน ระบบนิวแมติกและอุปกรณ์ ไดแ้ก่ เคร่ืองอดัอากาศ ตัว
ท างาน ลิ้นและอุปกรณ์ควบคุม วงจรนิวแมติกพื้นฐานและการประยกุต์ใชง้าน การออกแบบวงจรนิวเมติกส์ดว้ยวิธีแคสเดด 
แนะน าระบบควบคุมดว้ยพีแอลซีและการประยุกต์ใชง้านในงานอุตสาหกรรม ระบบเกบ็ขอ้มูลอตัโนมติั ความรู้เบ้ืองตน้
เกี่ยวกบัเครือข่ายตวัตรวจรู้ ความรู้เบ้ืองตน้เกี่ยวกบัคลาวด์และอินเตอร์เน็ตของสรรพส่ิง กรอบการเรียนรู้แบบ WIL โดย
พฒันาโจทยว์ิจยัร่วมกบัอุตสาหกรรม 
 Definitions of measurement system and related standards; measurement uncertainty; statistics for data 
analysis; sensor fundamentals and characteristics; electrical measurement; mechanical measurement; engineering 
measurement laboratory; Principle of fluid power; Pascal’s law, flow in pipe, properties of fluid in power transmission, 
principle of hydraulic and pneumatic systems; hydraulic system components; pumps, actuators, valves and control unit; 
basic hydraulic circuits and maintenance; pneumatic system components; compressors, actuators, valves, and control unit; 
basic pneumatic circuits and applications; pneumatic circuit design using Cascade method; introduction to PLC and 
applying to use in industrial applications; automatic data acquisition system; introduction to sensor networks; Introduction 
to clouds and internet of things; WIL framework by developing research topics in collaboration with industry 
 
219-321 การออกแบบระบบเมคาทรอนิกส์ 3((2)-3-4) 
 Mechatronic System Design  
 แนะน าการออกแบบระบบเมคาทรอนิกส์ แบบจ าลองและการจ าลองสถานการณ์ระบบกายภาพ         วงจร
อิเล็กทรอนิกส์เบ้ืองต้น ตัวขับเคลื่อน เซนเซอร์และอุปกรณ์แปลงพลังงาน การวิเคราะห์สัญญาณ             ไมโคร
โพรเซสเซอร์และไมโครคอนโทรเลอร์ การเช่ือมต่อระหว่างคอมพิวเตอร์กบัระบบกลไฟฟ้า ระบบไฮดรอลิกส์ ระบบนิวเม
ติก พีแอลซี การพฒันาโปรแกรมจริง ออกแบบและวิเคราะห์ระบบกายภาพ และแบ่งกลุ่มยอ่ยท าโครงงาน 
 Introduction to mechatronic system design; modeling and simulation of physical systems; basic electronics; 
actuators; sensors and transducers; signal analysis; microprocessors and microcontrollers; connectivity between computer 
and electromechanical systems; hydraulic systems; pneumatic systems; Programmable Logic Controller (PLC); program 
development; analysis and design of physical systems; class projects 
 
219-322 วิทยาการหุ่นยนต์และปัญญาประดิษฐ์ 3((3)-0-6) 
 Robotics and Artificial Intelligence  
 แนะน าวิทยาการหุ่นยนต์ ประเภทของหุ่นยนต ์เซนเซอร์และตวัท างานของหุ่นยนต ์หลกัการของเดนาวิท -ฮาเท
นเบิร์กเพื่อก  าหนดพารามิเตอร์ของหุ่นยนต์ สมการฟอร์เวิร์ดและสมการอินเวิร์สคิเนเมติกส์ แนะน าปัญญาประดิษฐ์ 
กรณีศึกษาของการน าปัญญาประดิษฐ์ไปใช ้กรอบการเรียนรู้แบบ WIL โดยพฒันาโจทยว์ิจยัร่วมกบัอุตสาหกรรม 
 Introduction to robotics; classification of robots; robot sensors and actuators; Denavit-Hartenberg principles 
for defining robot parameters; forward and inverse kinematic equations; introduction to AI; case studies of AI projects; 
WIL framework by developing research topics in collaboration with industry 



219-311 ปฏิบัติการวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์ 1 1(0-3-0) 
 Mechatronic Engineering Laboratory I  
 รายวิชาบังคบัเรียนก่อน: 215-222 กลศาสตร์วัสดุ 
                                                          215-235 กลศาสตร์ของไหล   
 Prerequisite:  215-222 Mechanics of Materials 
                                          215-235 Mechanics of Fluids  
 ปฏิบติัการพื้นฐานเกี่ยวกบั ความแขง็แรงของวสัดุ  กลศาสตร์ของไหล  อุณหพลศาสตร์ อิเลก็ทรอนิกส์ และวงจร
ตรรกะ  ประกอบภาคทฤษฎีที่เคยเรียนมา โดยมีเวลาปฏิบติัการรวมกนัไม่นอ้ยกว่า 30 ชัว่โมง 
 At least 30 hours experiments in the fields of strength of materials; fluid mechanics; thermodynamics; 
electronics; and logic circuits in order for students to be familiar with basic instruments; data analysis; and discussion of 
the results compared with the relating theory 
 
219-312 ปฏิบัติการวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์ 2 1(0-3-0) 
 Mechatronic Engineering Laboratory II  
 รายวิชาบังคบัเรียนก่อน: 219-311 ปฏิบัติการวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์ 1 
 Prerequisite: 219-311 Mechatronic Engineering Laboratory I  
 ปฏิบัติการเพิ่มเติมเกี่ยวกับอิ เล็กทรอนิกส์ ระบบคอมพิวเตอร์ ระบบเครือข่าย ระบบเก็บข้อมูลโดยใช้
คอมพิวเตอร์ ระบบกลไก  ก  าลงัของไหล และการควบคุมเชิงตรรกะ  โดยมีเวลาปฏิบติัการรวมกนัไม่นอ้ยกว่า 30 ชัว่โมง 
 At least 30 hours experiments in the fields of electronics; computer systems; computer networks; database; 
mechanical mechanisms; fluid power; and logic control 
 
219-411 การเรียนรู้อิสระวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์ 1 2(0-6-0)  
 Independent Study in Mechatronic Engineering I 
 เง่ือนไข: ต้องเป็นนักศึกษาที่มีฐานะช้ันปีที่ 4  
 โครงงานที่สัมพันธ์กบัหัวข้อที่น่าสนใจเกี่ยวกับวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์ หรือการเป็นผู ้ประกอบการด้าน
เทคโนโลย ีเพื่อฝึกฝนการคน้ควา้ ทดลองวิจยั การพฒันารูปแบบธุรกิจ หรือศึกษาเร่ืองหน่ึงเร่ืองใดดว้ยตวันกัศึกษาเอง โดยมี
อาจารยท่ี์ปรึกษา พี่เลี้ยง หรือผูป้ระกอบการใหค้  าแนะน า หวัขอ้ท่ีศึกษาและขอบเขตไดรั้บการเห็นชอบจากกรรมการประจ า
หลกัสูตร 
 Study projects related to mechatronic engineering topics or technology entrepreneurship; self-practice on 
review, research, business model development or self-interested topic; the study is under supervision of the advisor, 
trainer or business owner; the topic and scope are approved by the curriculum committees 
 
219-412 การเรียนรู้อิสระวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์ 2 1(0-3-0) 
 Independent Study in Mechatronic Engineering II 
 เง่ือนไข: ต้องเป็นนักศึกษาที่มีฐานะช้ันปีที่ 4 
 ส าหรับทางเลือกปกติ  
 รายวิชาบังคบัเรียนก่อน: 219-411 การเรียนรู้อิสระวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์ 1 



Prerequisite: 219-411 Independent Study in Mechatronic Engineering I 
 ส าหรับทางเลือกสหกิจศึกษา 
 รายวิชาบังคบัเรียนก่อน: 219-400 สหกิจศึกษา 
 Prerequisite: 219-400 Cooperative Education 
 เป็นวิชาที่ต่อเน่ืองจากวิชาการเรียนรู้อิสระวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์ 1 และสหกิจศึกษา 
 Continued from the Independent Study in Mechatronic Engineering I and Cooperative Education in which the 
students must study, do experiments and testings under the supervision of advisors and staff members; evaluation based 
on project reports and oral examinations 
 

กลุ่มวิชาชีพ (เลือก) 
210-291 การส่ือสารข้อมูลและเครือข่ายคอมพิวเตอร์ 3((3)-0-6) 
 Data Communications and Computer Networking  
 แนะน าระบบเครือข่ายส่ือสารขอ้มูล สถาปัตยกรรมเครือข่ายแบบเป็นชั้น โพรโทคอลแบบจุดถึงจุดและระบบ
เช่ือมโยง ตวัแบบเวลาหน่วงส าหรับเครือข่ายขอ้มูล การควบคุมการเขา้ถึงตวักลาง การควบคุมการไหลของกลุ่มขอ้มูล การ
ควบคุมความผิดพลาด เครือข่ายเฉพาะท่ี เครือข่ายสวิตชิง การจัดเส้นทางในเครือข่ายขอ้มูล ความมั่นคงของเครือข่าย 
สถาปัตยกรรมและระบบเครือข่ายแบบกลุ่มเมฆ มาตรฐานการส่ือสาร 
 Introduction to data communications and networks; layered network architecture; point-to-point protocols and 
links; delay models in data networks; medium access control; flow control; error control; local area network; switching 
network; routing in data networks; network security; cloud network, architecture and system; standards 
 

210-431 การประมวลสัญญาณดิจิทัล 3((3)-0-6) 
 Digital Signal Processing  
 รายวิชาบังคบัเรียนผ่านก่อน : 211-241 สัญญาณและระบบ 
 Prerequisite: 211-241 Signals and Systems  
 ทบทวนสัญญาณและระบบเวลาเต็มหน่วยและการแปลงแบบแซด (z) การแปลงฟูริเยร์เตม็หน่วย การแปลงฟูริ
เยร์แบบเร็ว ตวักรองชนิด FIR และ IIR และเทคนิคการออกแบบ ผลเน่ืองจากค าที่มีความยาวจ ากดั แนะน าสัญญาณสุ่มและ
กระบวนการสโตคาสติก 
 Review of the signals and discrete-time system and the z-transform; the discrete fourier transform; the fast 
fourier transform; finite impulse response (FIR) filters and infinite impulse response (IIR) filter; design of FIR and IIR 
filters; effects of finite word length; introduction to sampled signals and stochastic processes 
 

210-552 การประมวลภาพดิจิทัล 3((3)-0-6) 
 Digital Image Processing  
 รายวิชาบังคบัเรียนผ่านก่อน : 211-241 สัญญาณและระบบ 
 Prerequisite: 211-241 Signals and Systems  
 แนะน าการประมวลภาพดิจิทัล ระบบสองมิติและคณิตศาสตร์เบ้ืองต้น การรับรู้ภาพ การชักตัวอย่างและ
การควอนไทซ์สัญญาณภาพ การแปลงภาพ การแทนภาพดว้ยตวัแบบเฟ้นสุ่ม การปรับปรุงภาพ การกรองภาพ การท าใหภ้าพ
ดีดงัเดิม การวิเคราะห์ภาพ การสร้างภาพจากภาพฉาย การบีบอดัขอ้มูลภาพ 



 Introduction to digital image processing; two dimensional systems and mathematical preliminaries; image 
perception; image sampling and quantization; image transform; image representation by stochastic models; image 
enhancement; image filtering; image restoration; image analysis; image reconstruction from projections; image data 
compression 
 
215-203 กระบวนการผลิต 2((2)-0-4) 
 Manufacturing Processes  
 วิวฒันาการของระบบการผลิต เศรษฐศาสตร์กบัการผลิต แหล่งท่ีมาและสมบติัของวสัดุที่ใชใ้นกระบวนการผลิต
ต่างๆ เช่น การหล่อโลหะ การข้ึนรูปโลหะแบบร้อน และแบบเยน็ การกลึง การไส การกดั การตดัและการเช่ือม เป็นต้น 
พลาสติกและการข้ึนรูปพลาสติก ยางและการข้ึนรูปยางเคร่ืองจักรและวิธีการผลิตสมัยใหม่ท่ีใชใ้นอุตสาหกรรม ระบบ
อตัโนมติัส าหรับอุตสาหกรรมการผลิต กรอบการเรียนรู้แบบ WIL โดยพฒันาโจทยว์ิจยัร่วมกบัอุตสาหกรรม  
 Evolution of the manufacturing system; economic system and manufacturing; sources and properties of 
materials used in manufacturing processes; manufacturing processes such as casting, hot and cold working, turning, 
shaping, planning, cutting, milling, and welding, etc.; plastic materials and processes; modern machines and 
manufacturing methods used in industry today; industrial automation and equipment; WIL framework by developing 
research topics in collaboration with industry 
 
215-301 การจัดการและเศรษฐศาสตร์วิศวกรรม  2((2)-0-4) 
 Engineering Management and Economics  
 หลกัการพื้นฐานการจัดการและเศรษฐศาสตร์วิศวกรรม แนวความคิดเกี่ยวกบัตน้ทุน ค่าของเงินท่ีเปลี่ยนแปลง
ไปตามกาลเวลา การวิเคราะห์จุดคุม้ทุน การวิเคราะห์จุดคุม้ทุนการทดแทนทรัพยสิ์น ค่าเส่ือมราคา การประเมินค่าและการ
เลือกทางเลือกในการตดัสินใจ มูลค่าปัจจุบนั อตัราผลตอบแทนภายในและอตัราผลตอบแทนภายนอก การตดัสินใจภายใต้
ความเส่ียงและความไม่แน่นอน การบริหารการผลิต การวางแผนการผลิต/บริการ การวางแผนการบริหารองค์กรและ
ทรัพยากรมนุษย ์
 The principles of economics and management; cost concepts; time value of money; break-even analysis; 
replacement analysis; depreciation; evaluation a single project; comparison and selection among alternatives; present 
worth; benefit-cost ratio analysis; internal rate of return; the external rate of return; decision making under uncertainty and 
risk; production management; production and service planning; organization and human resource management 
 
215-422 แนะน าระเบียบวิธีไฟไนท์เอลลิเมนท์ 3((2)-3-4) 
 Introduction to Finite Element Method  
 พื้นฐานทางดา้นทฤษฎีและเกี่ยวกบัระเบียบวิธีไฟไนทเ์อลลิเมนท ์ การใชว้ิธีการต่าง ๆ ในการสร้างรูปแบบของ
ระเบียบวิธีไฟไนทเ์อลลิเมนท ์เช่น วิธีการโดยตรง วิธีถ่วงน ้าหนกัเศษตกคา้ง วิธีการแปรผนัแนะน าการใชโ้ปรแกรมไฟไนท์
เอลลิเมนทเ์ชิงพาณิชยส์ าหรับแกปั้ญหาทางกลศาสตร์วสัดุ  ปัญหาดา้นความร้อน 
 Theoretical and conceptual basis for the finite element method (FEM); finite element formulation using 
various techniques, direct approach, method of weighted residual and variational approaches; using FEM commercial 
finite element software for solving mechanics of materials and heat problems 
 



215-233 การถ่ายเทความร้อน 3((3)-0-6) 
 Heat Transfer  
 การน าความร้อน การน าความร้อนในสภาวะคงตวัแบบ 1 และ 2 มิติ  การน าความร้อนในสภาวะไม่คงตวัแบบมิติ
เดียว  การวิเคราะห์การน าความร้อนโดยวิธีเชิงตวัเลข  การพาความร้อน  การวิเคราะห์เชิงมิติในการถ่ายเทคว ามร้อนแบบ
การพา  การพาความร้อนแบบธรรมชาติ  การพาความร้อนแบบบงัคบับนผนังท่อกลม  แผ่นเรียบ และภายในท่อรูปต่าง ๆ   
การวิเคราะห์การพาความร้อนในกรณีง่าย ๆ ความสัมพนัธ์ระหว่างการถ่ายเทความร้อนและความเสียดทาน  การควบแน่น
และการเดือด  การแผ่รังสีความร้อน  สมบติัการดูดกลืนและการเปล่งความร้อน  ตวัประกอบเชิงมุม  การแผ่รังสีของวตัถุด  า
และวตัถุเทา  อุปกรณ์แลกเปลี่ยนความร้อน การเพิ่มการถ่ายเทความร้อน กรอบการเรียนรู้แบบ WIL โดยพฒันาโจทยว์ิจัย
ร่วมกบัอุตสาหกรรม   
 Conduction; one and two-dimensional steady-state heat conduction, one-dimensional unsteady state 
conduction; numerical analysis of heat conduction; convection; dimensional analysis in convection heat transfer, natural 
convection, forced convection on circular pipe, plane surface and in conduits, simplified  analysis in convection heat 
transfer; relationship between heat transfer and fluid friction; condensation and boiling; radiation; absorption and emission 
characteristics, view factor, radiation of black and grey bodies; heat exchangers; heat transfer enhancement; WIL 
framework by developing research topics in collaboration with industry 
 
215-234 เคร่ืองจักรกลของไหลและระบบท่อ 3((3)-0-6) 
 Fluid Machinery and Plumbing Systems   
 ช้ินส่วนพื้นฐานของเคร่ืองจักรกลของไหล ทฤษฎีใบพดั ความรู้เบ้ืองตน้เกี่ยวกบัการไหลใน แนวแกน และใน
แนวรัศมี การวิเคราะห์มิติ สมรรถภาพของป๊ัมแบบเหวี่ยงหนีศูนย ์กงัหนัน ้า ความเร็วจ าเพาะคาวิเทชนั กงัหนัไอน ้า การเลือก
ป๊ัมส าหรับระบบใหเ้หมาะสม การเลือกชนิดของป๊ัมส าหรับงานต่าง ๆ  เกณฑแ์ละมาตรฐานของระบบท่อระบบท่อประปา
ส าหรับอาคาร การเพิ่มความดนัของน ้ าในระบบท่อ  การออกแบบระบบท่อระบายน ้ าและท่ออากาศ การออกแบบระบบ
ดบัเพลิง กรอบการเรียนรู้แบบ WIL โดยพฒันาโจทยว์ิจยัร่วมกบัอุตสาหกรรม   
 Basics of fluid machinery; blade theory; radial and axial flow; dimensional analysis; centrifugal pump 
efficiency; turbine, cavitation, design and pump selection; plumbing code and standards; plumbing system for building; 
increasing water head in plumbing system; guiding rule for finding the circulator; drainage system and vent pipe design; 
design of fire protection system; WIL framework by developing research topics in collaboration with industry 
 
215-332 วิศวกรรมโรงจักรและระบบความร้อน 3((3)-0-6) 
 Power Plant Engineering and Thermal System  
 ภาระไฟฟ้าของโรงจักร การวางแผนการจ่ายกระแสไฟฟ้า การวิเคราะห์ทางเศรษฐศาสตร์และ ผลกระทบต่อ
ส่ิงของแวดลอ้มของการผลิตไฟฟ้าของโรงจกัรแบบต่าง ๆ หลกัการแปลงพลงังานจากโรงจกัรแบบต่าง ๆ ไดแ้ก่  โรงไฟฟ้า
พลงัน ้า  โรงจกัรเคร่ืองยนตส์ันดาปภายใน โรงจกัรไอน ้ า โรงจกัรกงัหนัก๊าซ  โรงจกัรวฎัจักรผสม และโรงจกัรผลิตพลงัร่วม
ความร้อนไฟฟ้า อุปกรณ์ประกอบ ไดแ้ก่ กงัหันไอน ้ า เคร่ืองก าเนิดไอน ้ า เคร่ืองควบแน่น หม้ออุ่นน ้ า แนะน าโรงไฟฟ้า
นิวเคลียร์ อุปกรณ์ควบคุมและเคร่ืองมือวดั กระบวนการออกแบบระบบความร้อน  การพิจารณาดา้นเศรษฐศาสตร์ใน
ออกแบบระบบความร้อน  การเลือกอุปกรณ์ตามความตอ้งการของระบบความร้อน  การสร้างแบบจ าลองทางคณิตศาสตร์
ของอุปกรณ์ความร้อน การจ าลองสถานการณ์ กรอบการเรียนรู้แบบ WIL โดยพฒันาโจทยว์ิจยัร่วมกบัอุตสาหกรรม   



 Variable load problems; load distributions planning; economics analysis and environmental impacts of electric 
generation powerplants. Energy conversion principles from hydropower plant, internal combustion engine power plant, 
steam power plant, gas turbine power plant; cogeneration and combined-cycle power plant; performance parameters, 
turbines, boilers, condensers, feedwater heater. Introduction to nuclear power plants, control and instrumentation; Design 
of thermal system process, economic consideration for thermal system design, selection of thermal system equipment, 
mathematical model of thermal equipment and simulation; WIL framework by developing research topics in collaboration 
with industry 
 
215-241 เทคโนโลยยีานยนต์ 3((2)-3-4) 
 Automotive Technology   
 ประวติัความเป็นมาของเคร่ืองยนต ์ประเภทของเคร่ืองยนต ์หลกัการท างานและระบบต่างๆ ของเคร่ืองยนต ์แนว
ทางการพฒันาเคร่ืองยนต์ การดูแลและบ ารุงรักษาเคร่ืองยนต์  ปฏิบติัการการใช้เคร่ืองมือเบ้ืองตน้  การถอด-ประกอบ ตรวจ
สภาพช้ินส่วนและการท างานของเคร่ืองยนต์ หลกัการท างานและส่วนประกอบของระบบส่งก าลงั ระบบรองรับน ้ าหนัก  
ระบบบงัคบัเลี้ยว  ระบบเบรก ระบบไฟฟ้ารถยนต ์ การดูแลและบ ารุงรักษาระบบต่างๆ  ปฏิบติัการการใชเ้คร่ืองมือเบ้ืองตน้  
การถอด-ประกอบ ตรวจสภาพช้ินส่วนและการท างานของระบบต่าง ๆ  
 Engine development timeline; engine types; working principle, and sub- and assisting systems of the engines; 
performance enhancement of modern engines; engine maintenance; practical training in tooling, and assembling and 
inspecting engines; Introduction to operation and components in transmission systems, suspensions, steering and braking 
systems, and assembly and inspection of the components 
 
215-444 ยานยนต์ไฟฟ้าและยานยนต์ไฟฟ้าไฮบริด 2((2)-0-4) 
 Electric vehicles and hybrid electric vehicles  
 พื้นฐานทางดา้นยานยนต์ ตน้ก  าลงัของยานยนต์และรูปแบบระบบส่งก าลงั ยานยนต์ไฟฟ้าและยานยนต์ไฟฟ้า
ไฮบริด องคป์ระกอบของยานยนตไ์ฟฟ้าและการท าแบบจ าลองของยานยนตไ์ฟฟ้า แนะน าการจัดการพลงังานของยานยนต์
ไฟฟ้าเบ้ืองตน้ แนะน าระเบียบวิธีควบคุมเชิงท านายแบบจ าลองและการประยกุตใ์ชง้านในยานยนตไ์ฟฟ้า 
 Basics in vehicles, prime mover, and powertrain topologies; electric vehicles and hybrid electric vehicles; 
essential components in electric vehicles and modeling; Introduction to energy management in electric vehicles; 
Introduction to model predictive control (MPC) and applications of MPC in electric vehicles 
 
215-442 ทฤษฎีและการประยกุต์ทางด้านพลศาสตร์ยานยนต์ 3((3)-0-6) 
 Theories and applications of vehicle dynamics  
 การวิเคราะห์ แรง การเคลื่อนที่ อากาศพลศาสตร์ กลไกของระบบส่งก าลงั ระบบช่วงล่าง  ระบบบงัคบัเลี้ยว ลอ้
ยาง ระบบกนัสะเทือน การวิเคราะห์การเคลื่อนที่ในหลายองศาอิสระ การพฒันาตน้แบบทางคณิตศาสตร์ของยานยนต์เพื่อ
การควบคุม การวิเคราะห์ การสั่นสะเทือนในยานยนต ์ แนะน าอุปกรณ์ท่ีใชใ้นการตรวจวดัและทดสอบการสั่นสะเทือน และ
การควบคุมและลดการสั่นสะเทือนภายในยานยนต ์
 Kinematics and kinetics of vehicle; aerodynamics; suspension system; steering system; tires and wheels; 
vibration; multi-degree of freedom; mathematical modeling of the vehicle control system; vibration analysis in vehicle; 
equipment and vibration measuring; control and optimization of the vehicle system 



215-443 การจัดการพลังงานในยานยนต์ไฟฟ้าและยานยนต์ไฮบริด 3((3)-0-6) 
 Basics in Energy management of electric vehicles and hybrid vehicles  
 การจัดการพลงังานและก าลงัไฟฟ้า รูปแบบของระบบขับเคลื่อน ระบบจ่ายพลงังานไฟฟ้าแบบต่างๆ เซลล์
เช้ือเพลิง แบตเตอร่ี ระบบจดัการแบตเตอร่ี ระบบประจุไฟฟ้า เคร่ืองแปลงกระแสและความต่างศกัยไ์ฟฟ้า การประยกุตใ์ชก้
ริดอฉัริยะ และการประเมินประสิทธิภาพของยานยนต์ 
 Energy and power management in hybrid and electric vehicles; drivetrain topology; overview of energy 
storage systems, fuel-cell stack, battery, battery management; charging management; battery charging, power converters, 
smart grid application, and energy efficiency estimation 
 
200-411 พ้ืนฐานระบบราง 3((3)-0-6) 
 Railway Introduction  
 พื้นฐานความรู้ทางโครงสร้างพื้นฐาน ตวัยานพาหนะ ราง ระบบขบัเคลื่อน และอาณัติสัญญาณ ความปลอดภยั
ของระบบราง 
 Basic knowledge in railway systems, railway infrastructure, rolling stock systems, track system, traction 
system and signaling; safety issues  in the railway 
 
200-412 พลศาสตร์พาหนะระบบราง 3((3)-0-6) 
 Railway Rolling Stock Systems  
 รายวิชาบังคบัเรียนก่อน: 200-411 พ้ืนฐานระบบราง 
 Prerequisite: 200-411  Introduction to Railways  
 พลศาสตร์ของตวัรถระบบราง อากาศพลศาสตร์ ส่วนประกอบหลกัของรถไฟขนส่งสินคา้ การบ ารุงรักษาและ
การใชง้าน การสัมผสักนัระหว่างลอ้และราง การลา้เน่ืองจากการหมุนสัมผสั การแตก พฒันาการเรียนรู้ตามแบบ WIL  โดย
ใชโ้จทยว์ิจยัซ่ึงพฒันาร่วมกบัอุตสาหกรรมเป็นฐาน 
 Rail vehicle dynamics; aerodynamics; main features of freight vehicles; rolling stock maintenance and use; the 
wheel-rail interface; rolling contact fatigue; gauge corner cracking; WIL framework based on research topics developed in 
collaboration with industry 
 
200-413 ระบบขับเคล่ือนรถไฟ 3((3)-0-6) 
 Railway Traction Systems Design  
 รายวิชาบังคบัเรียนก่อน: 200-411 พ้ืนฐานระบบราง 
 Prerequisite: 200-411  Introduction to Railways  
 ระบบขบัเคลื่อนของพาหนะระบบราง เคร่ืองจักรที่ใชก้ระแสไฟฟ้าสลบัและตรงส าหรับขบัเคลื่อน ตวัควบคุม
ก าลงัไฟฟ้า และตวัจ่ายก  าลงัไฟฟ้า ระบบขบัเคลื่อนของพาหนะระบบรางประเภทต่างๆ ระบบหา้มลอ้ การจดัการการสัมผสั
ระหว่างลอ้กบัราง กรอบการเรียนรู้แบบ WIL โดยพฒันาโจทยว์ิจยัร่วมกบัอุตสาหกรรม   
 Railway traction system; AC and DC machine for traction; power electronic controllers and power supply; the 
traction systems of different type of railway vehicle; the braking system and adhesion management; WIL framework by 
developing research topics in collaboration with industry 
 



200-414 ระบบควบคุมรถไฟ 3((3)-0-6) 
 Railway Control Systems  
 รายวิชาบังคบัเรียนก่อน: 200-411 พ้ืนฐานระบบราง 
 Prerequisite: 200-411  Introduction to Railways  
 พื้นฐานการออกแบบระบบควบคุมรถไฟ การติดตั้งและการบ ารุงรักษาระบบอาณัติสัญญาณ การวางผงัเส้นทาง
เดินรถ หลกัการป้องกนัความผิดพลาด การออกแบบโปรแกรมควบคุมการเดินรถไฟ การออกแบบระบบ interlocking ระบบ
ควบคุมการเดินรถแบบ moving block systems ระบบการจัดการการเดินรถของยุโรป  ห รือ European Rail Traffic 
Management System (ERTMS) และส่วนประกอบของระบบ ATP รวมไปถึงระบบควบคุมรถไฟของยโุรป European Train 
Control System (ETCS) 
 Underlying principles in design of railway control systems; signaling installations and maintenance; route 
setting; failsafe principles and software design for operating railway traffic; automatic train control (ATP and ATO) and 
moving block systems; European Rail Traffic Management System (ERTMS), and its ATP component, the European 
Train Control System (ETCS) 
 
219-431 แนะน าระบบปฏิบัติการหุ่นยนต์ 3((3)-0-6) 
 Introduction to Robot Operating System  
 พื้นฐานของระบบปฏิบัติการอูบนัตู, ค  าสั่งพื้นฐานของลินุกซ์, หลกัคิดของ ROS, การประยุกต์ใช,้ publisher, 
subscriber, service, client, การควบคุมหุ่นยนตด์ว้ย ROS, โครงการประจ าวิชา 
 Basic Ubuntu, Linux commands; ROS concept; Applications; Publisher; Subscriber, Service; Client; Robot 
control with ROS; Class project 
 
219-432 ระบบเรียนรู้อัตโนมัติส าหรับงานระบบเมคาทรอนิกส์  3((3)-0-6) 
 Machine Learning for Mechatronics Applications  
 ขั้นตอนวิธีพื้นฐานท่ีใชใ้นกระบวนการเรียนรู้อัตโนมัติไดแ้ก่ การเรียนรู้แบบแผนภูมิต้นไม้การเรียนรู้แบบ
เบเซ่ียนและโครงข่ายประสาทเทียม   การประยกุตใ์ชข้ั้นตอนวิธีการเรียนรู้อตัโนมติักบังานระบบเมคาทรอนิกส์ 
 Machine learning introduction; decision tree learning; bayesian learning; neural networks; applications of 
learning algorithms onto mechatronics system. 
 
219-433 การติดต่อส่ือสารระหว่างมนุษย์กับหุ่นยนต์ 3((3)-0-6) 
 Human-Robot Interaction  
 การแนะน าการติดต่อส่ือสารระหว่างมนุษยก์บัหุ่นยนต ์องคป์ระกอบของมนุษยแ์ละแบบจ าลองทางคณิตศาสตร์
ของมนุษย ์การออกแบบการติดต่อส่ือสารระหว่างมนุษยแ์ละหุ่นยนต ์การเช่ือมต่อระหว่างคอมพิวเตอร์และหุ่นยนต์ การ
ออกแบบอลักอริทึมการควบคุมหุ่นยนต์ส าหรับการติดต่อส่ือสารระหว่างมนุษยแ์ละหุ่นยนต์ แนะน าการเขียนโปรแกรม
ส าหรับการเช่ือมต่อคอมพิวเตอร์และหุ่นยนต์ กรณีศึกษาการสาธิตและการทดลองการติดต่อส่ือสารระหว่างมนุษยก์ับ
หุ่นยนต ์
 Introduction to human-robot interaction, Human factors and human mathematical model, Human-robot 
interaction design, Human-robot interface, Design the robotic control algorithms for human-robot interaction, Introduction 
to computer and robotics interface programming, case study: Human-Robot Interaction demonstrations and experiments 



225-233 การออกแบบการทดลองส าหรับวิศวกร 3((3)-0-6) 
 Experimental Design for Engineers  
 หลักการพื้นฐานของการออกแบบการทดลอง การทดสอบสมมติฐานทางสถิติ การสุ่ม การออกแบบเชิง
แฟคทอเรียล การประยกุตใ์ชเ้ทคนิคทางสถิติ เทคนิคการวิเคราะห์ และการถดถอย การอธิบายผลการวิเคราะห์ทางสถิติ 
 Basic principles of experimental design; statistical hypothesis testing, randomization; factorial designs; 
application of statistical technique, analysis techniques and regression; statistical interpretation 
 
225-312 เทคโนโลยกีารผลิตในยคุอุตสาหกรรม 4.0 3((3)-0-6) 
 Manufacturing Technology for Industry 4.0  
 แนวคิดของระบบการผลิตอจัฉริยะ วิวฒันาการดา้นเทคโนโลยีและเคร่ืองจักรในการผลิตแบบอุตสาหกรรม 4.0 
การผลิตแบบบูรณาการกบัคอมพิวเตอร์ การควบคุมเชิงตวัเลขดว้ยคอมพิวเตอร์ เทคโนโลยีการผลิตดว้ยซีเอน็ซี เทคโนโลยี
การผลิตแบบเพิ่มเน้ือวสัดุ (การพิมพ ์3 มิติ) ระบบควบคุมอุตสาหกรรม ระบบอตัโนมติัในอุตสาหกรรมและระบบหุ่นยนต ์
ระบบซ่อมบ ารุงอจัฉริยะ ระบบการเช่ือมต่อระหว่างมนุษยก์บัเคร่ืองจกัร เทคโนโลยีการส่ือสารระหว่างอุปกรณ์กบัอุปกรณ์ 
ระบบประมวลผลสถานะและการผลิตเคร่ืองจกัร 
 Concepts of smart manufacturing system; the evolution of technology and machinery in production for 
industry 4.0; computer-integrated manufacturing system; computer numerical control (CNC); CNC manufacturing 
technology; additive manufacturing (3D printing) technology; industrial control system; robotics and industrial 
automations; intelligent maintenance systems; human-machine interface (HMI) system; machine to machine (M2M) 
communication; manufacturing execution systems 
 
225-321 การศึกษาการท างานในอุตสาหกรรมสมัยใหม่ 3((3)-0-6) 
 Modern Industrial Work Study  
 ความหมายและความส าคญัของการปรับปรุงผลิตภาพ  ความหมายของการศึกษาการท างาน  การศึกษาวิธี 
หลกัการประหยดัการเคลื่อนที่ แผนภูมิกระบวนการไหล  แผนภาพการไหล แผนภูมิการปฏิบติังาน  แผนภูมิพหุกิจกรรม 
แผนภูมิซิโม  การวดังาน ขั้นตอนการศึกษาเวลา  การประเมินอตัราการท างาน  การค านวณเวลาปรกติและเวลามาตรฐาน  
การชกัตัวอย่างงาน ระบบข้อมูลมาตรฐาน  ระบบเวลาการเคลื่อนที่ที่ก  าหนดไว ้ค่าจ้างจูงใจ ขอ้มูลขนาดใหญ่เพื่อการ
ออกแบบระบบการท างาน การใชเ้ทคโนโลยีโลกเสมือนผสานโลกแห่งความจริง (เอเอาร์) เพื่อสอนการท างานและพฒันา
ทักษะการท างาน ฝึกปฏิบัติด้วยกรณีศึกษาและโจทย์ปัญหาจากสถานการณ์จริงของสถานประกอบการพันธมิตรใน
ภาคอุตสาหกรรม 
 Definition and importance of productivity improvement; definition of the work study; method study; principles 
of motion economy; flow process chart, flow diagram, multiple activity chart, operation chart, simo chart; work 
measurement, steps in making a time study, operation pace rating, calculation of normal time and standard time; work 
sampling; standard data systems; predetermined motion-time systems; wage incentive; big data driven work systems 
design; application of augmented reality (AR) for operations training and skill development; doing case studies and 
problems in real-world situations through collaboration with industrial partners 
 
 
 



225-355 การจัดการการผลิตและการด าเนินงานสมัยใหม่ 3((3)-0-6) 
 Modern Production and Operations Management  
 ระบบการด าเนินงาน ประกอบดว้ย การจัดการการด าเนินงาน กลยุทธ์การด าเนินงาน การพยากรณ์  การเลือก
ท าเลท่ีตั้ง  การวางผงัโรงงาน การศึกษาการท างาน การบริหารโครงการ การวางแผนก าลงัผลิต การวางแผนรวม การวางแผน
ความตอ้งการวสัดุ การจัดการพสัดุคงคลัง การจดัการห่วงโซ่อุปทาน การบริหารระบบคุณภาพ และการควบคุมคุณภาพ 
ปัญญาประดิษฐ์และระบบอัตโนมติัในการจัดการการผลิตและการด าเนินงาน กรณีศึกษาการจัดการการผลิตและการ
ด าเนินงานในยคุอุตสาหกรรม 4.0 
 Operations system; operations management; operations strategy; forecasting; location selection; facility 
layout; work study; project management; capacity planning; aggregate planning; material requirements planning; 
inventory management; supply chain management; quality management and quality control; artificial intelligence and 
automation systems in production and operations management; case studies of production and operations management in 
an era of industry 4.0 
 
225-411 การออกแบบและพัฒนาผลิตภัณฑ์สมัยใหม่ 3((3)-0-6) 
 Modern Product Design and Development  
 วิธีการออกแบบผลิตภณัฑ ์การหาความตอ้งการของลูกคา้ การก  าหนดหนา้ที่การท างาน การออกแบบโครงสร้าง
ผลิตภณัฑ์ การเลือกวสัดุและการเลือกกรรมวิธีการผลิต และเคร่ืองมือช่วยส าหรับการออกแบบที่ส าคญั เช่น การสืบค้น
สิทธิบตัร การออกแบบผลิตภณัฑท์ี่คุณภาพระดบัซิกซ์ซิกมา การออกแบบเพื่อการผลิตและการประกอบ การวิเคราะห์เชิง
เศรษฐศาสตร์ เทคนิควิศวกรรมกา้วขนาน และวิศวกรรมยอ้นรอย เทคโนโลยกีารสร้างตน้แบบเร็ว การรวมทั้งฝึกปฏิบติัการ
ผ่านโครงงานกลุ่มยอ่ย 
 Product development process; identifying customer needs; product functional requirements; product 
architecture; material and process selection; product development tools and techniques such as patent search, design for 
six sigma, design for manufacturability and assembly, economics analysis, concurrent engineering, and reverse 
engineering; rapid prototyping technology; product design project 
 
225-452 การจัดการธุรกิจส าหรับวิศวกรและการเป็นผู้ประกอบการ 3((3)-0-6) 
 Business Management for Engineer and Entrepreneurship  
 ประเภทของผูป้ระกอบการ การประเมินศกัยภาพในการเป็นผูป้ระกอบการ การคน้หาแนวคิดธุรกิจ  การประเมิน
โอกาสทางธุรกิจ  การจัดท าแผนธุรกิจ การบริหารการผลิต การตลาดและการเงินส าหรับผูป้ระกอบการ จริยธรรมในการ
ประกอบธุรกิจ การฝึกปฏิบัติด้วยกรณีศึกษาและโจทย์ปัญหาจากสถานการณ์จริงของสถานประกอบการพันธมิตรใน
ภาคอุตสาหกรรม  การติดตามพฤติกรรมการท างานของผูป้ระกอบการ 
 Type of entrepreneur; entrepreneurship appraisal; business idea generation; business opportunity analysis; 
business model canvas; production management; marketing and finance for entrepreneur; business ethics; doing case 
studies and problems in real-world situations through collaboration with industrial partners; job shadowing of 
entrepreneur 
 
 
 



225-454 การจัดการและวิศวกรรมระบบบริการสุขภาพ 
 Healthcare Systems Engineering and Management 3((3)-0-6) 
 การวิเคราะห์เชิงปริมาณส าหรับการตดัสินใจในบริบทของระบบบริการสุขภาพ การวิเคราะห์ขอ้มูลขนาดใหญ่
ดา้นการบริการสุขภาพ ระบบล าเลียงและน าส่งในการบริการสุขภาพ การจัดการโซ่อุปทานและการด าเนินงานดา้นการ
บริการสุขภาพ การจดัการความเส่ียง ความปลอดภยัผูป่้วย และคุณภาพในการบริการสุขภาพ การออกแบบและจ าลองระบบ
บริการสุขภาพ ระบบเทคโนโลยีสารสนเทศส าหรับการบริการสุขภาพ ปัญญาประดิษฐ์และระบบอตัโนมติัในการบริการ
สุขภาพ 
 Quantitative analysis for decision making in the healthcare context; big data analytics in healthcare; healthcare 
material handling and delivery systems; healthcare operations and supply chain management; quality, patient safety, and 
risk management in healthcare; health systems design and modelling; information technology systems for healthcare; 
artificial intelligence and automation systems in healthcare 
 
240-211 วิศวกรรมซอฟต์แวร์ 2((2)-0-4) 
 Software Engineering  
 แนะน ากระบวนการพัฒนาซอฟต์แวร์วงจรชีวิตของซอฟต์แวร์ความตอ้งการและข้อก าหนดของซอฟต์แวร์ 
วิศวกรรมการค้นหาความต้องการระบบซอฟต์แวร์ของลูกค้าหลักการออกแบบซอฟต์แวร์การทดสอบและประเมิน
ผลสัมฤทธ์ิของซอฟต์แวร์ มโนทศัน์ของการแปลภาษา มโนทศัน์ของการบริหารจัดการโครงการพัฒนาซอฟต์แวร์ การ
ประกันคุณภาพของซอฟต์แวร์ การคงทนต่อความผิดพลาดของซอฟต์แวร์ วิวฒันาการของซอฟต์แวร์  การบ ารุงรักษา
ซอฟตแ์วร์หลงัการพฒันา แนะน าเคร่ืองมือและส่ิงแวดลอ้มในการพฒันาซอฟตแ์วร์ 
 Introduction to software development process; software life cycle; software requirement and specifications; 
requirement engineering; software design; software testing and validation; concept of language translation; the concept of 
project management; software quality assurance; fault tolerance; software evolution; software support and maintenance; 
software tools and environments 
 
240-309 ไมโครคอนโทรลเลอร์และการเช่ือมต่อ 3((3)-0-6) 
 Microcontroller and Interfacing  
 แนะน าสถาปัตยกรรมไมโครคอนโทรลเลอร์ แนะน าชุดค าสั่งและภาษาแอสเซมบลี การเช่ือมต่ออุปกรณ์รอบขา้ง 
การส่ือสารแบบอนุกรม ไอสแควซี ยอูาร์ท และเอสพีไอ เทคนิคการเขียนโปรแกรมภาษา C ในระดบัล่าง การเรียกใชอ้ินพุต
และเอาทพ์ุตแบบหน่วยความจ า พูลลิ่งและอินเทอร์รัพท์ การเขา้ถึงหน่วยความจ าโดยตรง วงจรตั้งเวลา การติดต่ออุปกรณ์
ภายนอก ไดแ้ก่ ตวัแปลงสัญญาณระหว่างแอนะลอก และดิจิทลั หน่วยความจ าแบบแฟลชและการแสดงผล ตระกูลตรรกะ
เพื่อการเช่ือมต่อและมาตรฐานบสั และงานประยกุตไ์มโครคอนโทรลเลอร์ 
 Introduction to microcontroller architecture, Introduction to instruction set and assembly language, peripheral 
interfacing, serial communication I2C UART SPI, low-level C programming technique, Memory mapped I/O, Polling, 
Interrupt, DMA, Timer, External interfacing ADC, DAC, flash memory and display, Interfacing logic families and 
standard bus, and Microcontroller applications 
 
 
 



240-341 การออกแบบระบบฝังตัว 3((3)-0-6) 
 Embedded System Design  
 ประวติัศาสตร์และภาพรวมของระบบฝังตวั ไมโครคอนโทรลเลอร์ที่ใชง้านในระบบฝังตวั โปรแกรมฝังตวั การ
ประมวลผลแบบพลงังานต ่า การออกแบบระบบเช่ือถือได ้กระบวนการและการออกแบบ เครือข่ายระบบฝังตวั การเช่ือมต่อ
และระบบสัญญาณแบบผสม 
 History and overview of embedded systems; embedded microcontrollers; embedded programs; low-power 
computing; reliable system design; design and methodologies; network embedded systems; interfacing and mixed-signal 
systems 
 
240-318 ปัญญาประดิษฐ์และการเรียนรู้ของเคร่ือง 3((3)-0-6) 
 Artificial Intelligence and Machine learning  
 นิยามปัญญาประดิษฐ์ การแกปั้ญหาโดยการค้น การแทนความรู้ การประมวลผล ภาษาธรรมชาติ การโปรแกรม 
การคานวณเชิงวิวฒัน์เบ้ืองตน้ การเรียนรู้ดว้ยเคร่ืองจกัร เครือข่ายประสาท การเรียนรู้เชิงลึก 
 Definition of Artificial Intelligence; problem solving by search; knowledge representation; natural language 
processing; introduction to evolutionary computation; machine learning; neural networks; deep learning 
 
219-400 สหกิจศึกษา 
 Cooperative Education 8(0-48-0) 
 เง่ือนไข: ต้องเป็นนักศึกษาที่มีฐานะช้ันปีที่ 4 ขึ้นไป และเป็นไปตามเง่ือนไขที่ก าหนดโดยคณะวิศวกรรมศาสตร์ 
 การฝึกงานและศึกษาระบบการท างานจริงในสถานประกอบการที่เกี่ยวกบัวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์ นักศึกษา
จะตอ้งปฏิบติังานในฐานะเสมือนพนักงานของสถานประกอบการ  เพื่อเสริมสร้างให้เกิดการพฒันาทกัษะดา้นอาชีพจาก
การบูรณาการความรู้ในห้องเรียนกับประสบการณ์การท างาน นักศึกษาจะตอ้งมีชั่วโมงการท างานเต็มเวลาในสถาน
ประกอบการธุรกิจรวมไม่นอ้ยกว่า 16 สัปดาห์ หรือ 1 ภาคการศึกษา และการประเมินผลการท างานจะปฏิบติัโดยอาจารยท์ี่
ปรึกษาร่วมกบัสถานประกอบการ เม่ือส้ินสุดการฝึกงาน นักศึกษาตอ้งรายงานและจัดท ารายงานสรุปผล การท างานฉบบั
สมบูรณ์ใหก้บัสถานประกอบการ 
 On the job training related to mechatronic engineering as a full time staff of an approved workplace, 
establishment of a professional skill based on the integration of classroom theory and practical work experience, at least 
16 weeks or a semester in the workplace, evaluation carried out by both the project advisor and the entrepreneur, oral 
presentation and final report submission to the entrepreneur 
 
219-441~3 หัวข้อพิเศษทางวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์ 1~3 (1~3) 3(x-y-z) 
 Special Topics in Mechanical Engineering I-III   
 รายวิชาบังคบัเรียนก่อน: ข้ึนอยู่กับลักษณะเน้ือหาของวิชา 
 Prerequisite: Depends on subject  
 เป็นวิชาเกี่ยวกบัวิทยาการที่น่าสนใจเป็นพิเศษ และเป็นประโยชน์ต่อนักศึกษา และตอ้งผ่านการเห็นชอบจาก
คณะกรรมการประจ าคณะวิศวกรรมศาสตร์ 
 The subjects which concern with valuable special topics and interest in mechatronics engineering, and must be 
approved by the faculty of engineering 



การฝึกงาน 
219-300 การฝึกงาน                                                                                                    ไม่น้อยกว่า  320 ช่ัวโมง 
 Practical Training  
 เง่ือนไข: ต้องเป็นนักศึกษาที่มีฐานะช้ันปีที่ 3 ขึ้นไป และเป็นไปตามเง่ือนไขที่ก าหนดโดยคณะวิศวกรรมศาสตร์ 
 รายวิชาบังคบัเรียนผ่านก่อน: 219-311 ปฏิบัติการวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์ 1 
 Prerequisite: 219-311 Mechatronic Engineering Laboratory I  
 นกัศึกษาจะตอ้งฝึกงานในโรงงานอุตสาหกรรม หรือหน่วยงานที่คลา้ยคลึงกนั  เป็นเวลาไม่น้อยกว่า 8 สัปดาห์ 
หรือไม่นอ้ยกว่า 320 ชัว่โมง ตอ้งเขียนรายงานเสนอสาขาวิชาฯ และมีรายงานผลการปฏิบติังานจากผูค้วบคุมเป็นท่ีน่าพอใจ 
 A minimum of 8 weeks (320 hours) summer training in an industry or departmental approved institutions in 
which students must submit their training reports to the department after completing the training 
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ผลลัพธ์การเรียนรู้ระดับหลักสูตร (PLOs)  กลยทุธ์/วิธีการสอน   และกลยทุธ์/วิธีการวัดและการประเมินผล 

หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต สาขาวิชาวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์ 

 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ระดับหลักสูตร 

(PLOs) 
กลยทุธ์/วิธีการสอน 

กลยทุธ์/วิธีการวัดและ 

การประเมินผล 

PLO1 แสดงออกถึงการเป็นผู ้ มีคุณธรรม
จริยธรรม มีความรับผิดชอบต่อตน เอง 
วิชาชีพ และสังคม โดยค านึงถึงประโยชน์
ของเพื่อนมนุษย ์

1. ฝึกปฏิบัติ จัดประสบการณ์ โดยเน้น
การเป็นพลเมืองที่ดี มีจิตสาธารณะ และ
ถือประโยชน์ของเพื่อนมนุษย์เป็นกิจที่
หน่ึง ให้เกิดประโยชน์สูงสุดต่อชุมชน 
สังคมพหุวฒันธรรม และส่ิงแวดลอ้ม 
2. บรรยายและฝึกปฏิบัติให้นักศึกษา
สามารถปฏิบัติงานในการแก้ ปัญหา
ทางดา้นวิศวกรรมศาสตร์โดยเนน้ผูเ้รียน
ให้มีความอดทน มีวินัย มีความซ่ือสัตย ์
และรับผิดต่อหนา้ที่ของตนเองและสังคม 
3. ใช้กรณีศึกษาท่ีเกี่ยวข้องกับเน้ือหาท่ี
เรียน 

1. การสังเกตการณ์การปฏิบติังาน และ
ผลสัมฤทธ์ิ 
2. การปฏิบติัตามระเบียบวินยัในการเขา้
เรียน 
3. การมีส่วนร่วมในชั้นเรียน 
4. การอภิปรายกลุ่ม 
5. การเขา้ร่วมกิจกรรม 
6. การถอดบทเรียน 

PLO2 มีความเป็นผูน้  า กล้าแสดงออก และ
ท างานร่วมกนักบัผูอ้ื่นไดอ้ยา่งราบร่ืน 

1. ใช้กรณีศึกษาที่ เกี่ยวข้องกับเน้ือหาท่ี
เรียนโดยเน้นการทางานเป็นทีม และยึด
หลกัจรรยาบรรณแห่งวิชาชีพวิศวกรรม 
2. ฝึกปฏิบัติทั้ งในชั้ นเรียนและสถาน
ประกอบการ โดยเน้นการสอนทกัษะการ
เป็นผู ้น า การท างานเป็นทีม การส่ือสาร 
การสั่งการ 
3. ฝึกทกัษะการน าเสนองานผ่านกิจกรรม
กลุ่ม 

1. การสังเกตการณ์การปฏิบัติงาน และ
ผลสัมฤทธ์ิ 
2. การปฏิบติั ตามระเบียบ วินัยในการ เขา้
เรียน 
3. การน าเสนอ 
4. การมีส่วนร่วมในชั้นเรียน 
5. การเขา้ร่วมกิจกรรม 
6. การอภิปรายกลุ่ม 

PLO3 ประยุกต์ใช้ความรู้และทักษะทาง
วิศวกรรมเมคาทรอนิกส์ ในการประกอบ
วิชาชีพของภาคอุตสาหกรรมอตัโนมติั หรือ
งานระบบเมคาทรอนิกส์ 

1. บรรยายทฤษฏีหลกัการ ให้นักศึกษามี
ความสามารถในประยุกต์ใชค้วามรู้และ
เทคนิคต่าง ๆ ในการแกปั้ญหาที่ซับชอ้น
ของระบบเมคาทรอนิกส์ 
2. ฝึกปฏิบติัโดยเนน้การสอนทกัษะที่เป็น
เทคนิคเฉพาะ พร้อมทั้งการใชเ้คร่ืองมือ
และเทคโนโลยีการท างานที่สามารถ 
แกปั้ญหาที่ซับซ้อนและปรับปรุงงานได้
อยา่งมีประสิทธิผล 
3. การทดลอง ทดสอบ โดยน าทฤษฎีไป

1. การสอบกลางภาคและปลายภาค 
2. การท ารายงาน 
3. การสังเกตการณ์การปฏิบัติงาน และ
ผลสัมฤทธ์ิ 
4. การปฏิบัติตามระเบียบวินัยในการเข้า
เรียน 
5. การน าเสนอ 
6. การทดสอบยอ่ย 
7. การมีส่วนร่วมในชั้นเรียน 
8. การอภิปรายกลุ่ม 



ผลลัพธ์การเรียนรู้ระดับหลักสูตร 

(PLOs) 
กลยทุธ์/วิธีการสอน 

กลยทุธ์/วิธีการวัดและ 

การประเมินผล 

ปฏิบัติงานในสถานการณ์จริงทั้ งในชั้น
เรียนและในสถานประกอบการ 4. ใช้
กรณีศึกษาท่ีเกี่ยวข้องกับเน้ือหาท่ีเรียน
โ ด ย เน้ น ค ว าม ทั น ส มั ย แ ล ะ ก า ร
ประยกุตใ์ชก้บัสถานประกอบการ 
5. ยกตวัอย่างสถานการณ์ในชั้นเรียนให้
นั กศึ กษ าได้น าองค์ค วาม รู้ท างด้าน
วิ ศ วกรรมศาสต ร์และศาสต ร์อื่ น ที่
เกี่ยวข้องไปประยุกต์ใช้ในสถานการณ์
ต่าง ๆครอบคลุมตั้งแต่ การออกแบบ การ
วางแผน การควบคุม และการแกปั้ญหา 
เสมือนนกัศึกษาเป็นผูป้ฏิบติังานในสถาน
ประกอบการนั้น ๆ 

 

PLO4 มีความสามารถในการออกแบบ เขียน
แบบ สร้างต้นแบบ ทดสอบต้นแบบและ
วิเคราะห์ เพื่อพฒันาเชิงสร้างสรรค์ (Design 
and Creative Thinking) ใ น ง า น ร ะ บ บ
อตัโนมติั 

1. บรรยายทฤษฏีหลกัการ ใหน้กัศึกษามี
ความสามารถในประยกุตใ์ชค้วามรู้และ
เทคนิคต่าง ๆ ในการออกแบบเพื่อ
แกปั้ญหาที่ซับชอ้น 
2. การจ าลอง วางแผน โดยน าทฤษฎีไป
ปฏิบติังานอยา่งเป็นระบบในสถานการณ์
จริงในชั้นเรียนและนอกชั้นเรียน 
3. ฝึกปฏิบติัโดยเนน้การสอนทกัษะที่เป็น
เทคนิคเฉพาะ พร้อมทั้งการใชเ้คร่ืองมือ
และเทคโนโลย ีเพื่อการออกแบบ 
วางแผน ควบคุม วิเคราะห์การท างานของ
ระบบเมคาทรอนิกส์ 
4. ใชก้รณีศึกษาท่ีเกี่ยวขอ้งกบัเน้ือหาท่ี
เรียนโดยเนน้ความทนัสมยัและการ
ประยกุตใ์ชก้บัสถานประกอบการ 

1. การจ าลองสถานะการณ์ (Simulations) 
2. การท าโครงงาน (Projects and mini-
projects) 
 

PLO5 มีความสามารถในการใชเ้ทคโนโลยี
สารสนเทศ เพื่อหาความรู้และพฒันาตวัเอง
ในงานดา้นที่สนใจ 

1. ฝึกทกัษะการสืบคน้ขอ้มูล การติดตาม
ข้อมูล การเรียบเรียงข้อมูล  การเขียน
รายงานทางวิชาการ 
2. ส ร้างประสบการณ์การเรียน รู้ผ่ าน
กระบวนการเรี ยน รู้ดังต่อไป น้ี  การ
แบ่งปันความคิด (Think-pair share) การ

1. ฝึกทักษะการสืบค้นข้อมูล การติดตาม
ข้อ มูล  การเรี ยบ เรียงข้อ มูล  การเขี ยน
รายงาน 
2. ฝึกประสบการณ์ การออกแบบการท า
โครงงาน การด าเนินงานท าโครงงาน การ
สังเคราะห์ขอ้มูล การเขียนรายงานและการ



ผลลัพธ์การเรียนรู้ระดับหลักสูตร 

(PLOs) 
กลยทุธ์/วิธีการสอน 

กลยทุธ์/วิธีการวัดและ 

การประเมินผล 

เรียนรู้จากความทา้ทาย (Challenge-based 
learning) การเรียนรู้แบบใชโ้ครงงานเป็น
ฐาน (Project-based learning) การเรียนรู้
ผ่ าน ประสบการณ์ จ ริ ง (Experiential 
learning) การตั้ งค  าถาม เชิงมโนทัศน์ 
(Concept question) ก ารตั้ งว งสนทน า 
(Fishbowl class discussion) 

อภิปรายผลการวิจยั 
3 . ฝึ กทักษ ะก ารน า เสนอผลงานทาง
โครงงานผ่านกิจกรรมกลุ่ม 

PLO6 มีทักษะทางด้านการส่ือสาร สามารถ
วิเคราะห์และสรุปขอ้มูลเชิงปริมาณและเชิง
คุณภาพได ้

1. มีการสอดแทรกเทคนิคการเจรจา
ส่ือสาร การมีมนุษยสัมพนัธ์ที่ดี และการ
วางตัวในการท างานในบางรายวิชาที่
เกี่ยวขอ้ง 
2. มีกิจกรรมการน าเสนอเพื่อส่ือสารให้
ผูอ้ื่นเขา้ใจไดง่้ายด้วยการวิเคราะห์ และ
สรุปเชิงปริมาณและเชิงคุณภาพได ้
3. ฝึกปฏิบัติทั้ งในชั้ นเรียนและสถาน
ประกอบการ โดยเน้นการสอนทกัษะการ
เป็นผู ้น า การท างานเป็นทีม การส่ือสาร 
การสั่งการ 
4. ฝึกทกัษะการน าเสนองานผ่านกิจกรรม
กลุ่ม 

1. การจ าลองสถานะการณ์ (Simulations) 
2. ฝึกทกัษะการน าเสนอผลงานทาง
โครงงานผ่านกิจกรรมกลุ่ม 
3. มีการเขียนรายงานและการอภิปราย
ผลการวิจยั 
 

 
 


